[En ROTARY LASER

DIGI ROTO HVG 800

User manual

Congratulations on purchasing the CONDTROL DIGI ROTO HVG
800 rotary laser level. Before using the device for the first time,
please read carefully the safety instructions provided in this
user manual.

SAFETY INSTRUCTIONS

Attention! This user manual is an essential part of your
device. Before starting work, carefully read the manual. If the
instrument is given to someone for temporary use, be sure to
enclose user manual to it.

- Do not misuse the instrument.

- Do not remove warning signs and protect them from abrasion,
because they contain information about safe operation of the
instrument.

Laser radiation!
Do not stare into beam
Class 2 laser
<1 mW 515 nm
IEC 60825-1: 2014-05

- Do not look directly into the laser beam or its reflection, either
with the naked eye or through optical instruments. Do not aim
the laser beam at people or animals without the need, as it may
cause blindness.
- To protect your eyes close them or look aside.
- Always set up the device so that the laser beams are projected
above or below eye level.
- Do not allow unauthorized persons into the working area of
the device.
- Keep the device beyond reach of children and unauthorized
people.
- Do not disassemble or repair the device yourself. Servicing and
repairs should only be carried out by qualified personnel using
original spare parts.
- Do not operate the device in explosive environments, close to
flammable materials.
- Laser glasses are used for better recognition of the laser beam.
Do not use them for other purposes. Laser glasses do not protect
against laser radiation, are not intended for UV protection, and
impair colour perception.
- Do not allow the batteries to overheat to avoid explosion and
electrolyte leakage. If liquid comes into contact with the skin,
wash the affected area immediately with soap and water. In
case of eye contact, rinse thoroughly with clean water for 10
minutes and consult a doctor.

INTENDED USE

DIGI ROTO HVG 800 CONDTROL is a self-levelling rotary laser,
designed for construction workers, plasterers, and contractors,
intended to project vertical and horizontal planes as well as
plumb dots.

The device features exceptional accuracy of +0.025 mm/m. It
reaches 3000 rpm with a single button press which generates a
static laser line effect.

Slope setting function allows to project inclined planes tilted up
to +10% for the axes X and Y.

CONDTROL DS-remote digital remote allows to set the tilt angle
of the laser plane. X-actRoto digital receiver provides millimeter-
level accuracy in beam positioning.

This rotary laser is suitable for use at both indoor and outdoor
building areas.

TECHNICAL SPECIFICATIONS

Operating range with

detector (diameter) 800m

Accuracy +0,025 mm/m

Electronic

N +5°
self-leveling range

Rotation speed 0, 300, 600, 1000, 1500, 3000 rpm

Scanning mode Scanning sector 5°, 10°, 30°, 90°

Maximum operating

distance of the remote 500 m

control

Battery operating time 30h

Dust an.d water P66
protection

Laser type Class 11 515 nm <1 mW
Operating -10°C~ +50°C
temperature

Storage temperature -20°C ~ +50°C

16,8 V 2000 mAh

Device power supply rechargeable Li-lon battery

Laser receiver

4 x 1,5V AA alkaline batteries
power supply

Remote control
power supply

3,7V 3000 mAh Li-lon
rechargeable battery

Tripod mounting

thread >/8

Dimensions 227x227x241 mm

Weight 4,4 kg
DELIVERY PACKAGE

Rotary laser, X-actRoto laser receiver, DS-Remote digital remote
control, charger, glasses, user manual, hard case.

PRODUCT DESCRIPTION

1. Laser exit windows

2. Rotary head

3. Laser dot exit window

4. Control panel

5. Battery compartment, charging port
6. Power connector

7. Antenna

8.5/8” tripod thread

1
CONDTROL
) [0 @
\,
4 = 6 &
()
< S
B
B, e
CONi
[t
7
6

Control panel

. Switch on/off rotary laser

. Switch on/off manual mode

. Static line projection mode

Deactivated self-levelling after misalignment
Repeated self-levelling after misalignment

. Tilt adjustment along X-axis

. Tilt adjustment along Y-axis

. Shifting scan sector clockwise

. Shifting scan sector counterclockwise

10. Scanning mode/selection of scanning sector
11. Rotation speed selection
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LED indicators:

12. Switch on/off indicator

13. Self-levelling mode indicator

14. Manual mode indicator

15. Static line projection indicator

16. Indicator of deactivated self-levelling after misalignment
17. Indicator of repeated self-levelling after misalignment

Digi Roto HVG 800

Laser Receiver X-actRoto

1. Display

1.1. Distance indication to the laser line

1.2 Measuring unit

1.3. Accuracy indicator (high/standard/low/minimal)
1.4. Direction indicator

1.5. Laser line detection Indicator

1.6. Battery level indicator

1.7. Sound signal indicator

1.8 Zero setting

12 ——ecmminft%

1.4 ————o\u—

2. Keypad:

0
O Switch on/off / LCD backlight
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Accuracy setting

"» Switch on/off sound signal

MM
IN  Unit selection

0

SET Zero setting

. Receiver sensor

. Bubble level

. Magnets

. Level marks

. Battery cover 5 5
. 1/4” thread
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CONDTROL
X-actRoto

DS-remote remote control

Control panel

1. Switch on/off

2. Display

2.1 Slope angle value in X plane

2.2 Slope angle value in Y plane

2.3 Scan sector indicator

2.4 Rotation speed indicator

2.5 Mode indicator

2.6 Indicator of repeated self-levelling after misalignment
2.7 Indicator of deactivated self-levelling after misalignment

3. Slope setting mode

4. Deactivated self-levelling after misalignment

5. Repeated self-levelling after misalignment

6. Cursor movement left and right

7. Setting slope angle value along X and Y axes

8. Shifting scan sector clockwise

9. Shifting scan sector counterclockwise

10. Scanning mode / selection of scanning sector

11. Rotation speed selection

LED indicators

12. Switch on/off indicator

13. Self-levelling mode indicator

14. Slope setting mode indicator

15. Indicator of repeated self-levelling after misalignment
16. Indicator of deactivated self-levelling after misalignment
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OPERATION
Charging battery in the rotary laser
The device is powered by a built-in rechargeable Li-lon battery.

If the power indicator on the control panel — starts
flashing during operation, the battery must be charged.

To charge the battery, connect the charger to a power source.
Insert the charger into the Type-C charging port on the battery.
Use only the charger supplied with the device to charge the
battery pack.

A full charge takes about 7 hours. It is allowed to operate the
device while charging. During charging, the power indicator on
the charger will remain red. Wait until the green indicator lights
up, indicating full charge, and then disconnect the charger.
Remove the batteries if the device will not be used for a long
period of time.

Replacing batteries in the laser receiver

The receiver is powered by 4x1,5 V AA alkaline batteries
included in the delivery package. The battery compartment
is on the back side of the receiver.

Replace the batteries if the battery charge indicator on
the display appears as shown (4. Open the battery
compartment cover, remove the batteries and insert new
ones, observing the correct polarity. Refit the cover until it
clicks into place.

Remove the batteries from the receiver if it will not be
used for a long period to prevent corrosion and battery
discharging.

Remote control battery charging

The device is powered by a 3,7 V 3000 mAh Li-lon battery
integrated into the device housing.

Charge the battery if the power indicator starts flashing. To
charge the battery, connect the charger to a power source. Insert
the charger into the Type-C port to begin charging.

To charge the battery, use the charger supplied with the product.
A full battery charge takes 3-4 hours. Operation of the device
during charging is permitted.

Switch on/off the rotary laser

]
Press the button O to switch on the laser.

|
To switch it off, press and hold the button O

OPERATION MODES

Automatic mode (self-levelling)

Place the rotary laser on a flat, stable surface or a 5/8” tripod in
vertical or horizontal position.

Switch on the rotary laser. The laser beam and levelling indicator
will flash while self-levelling.

Once self-levelling is complete, the laser beam will stop flashing,
and the rotary head will start rotating clockwise at 600 rpm.

If the rotary laser is out of self-levelling range of 5°, the laser
beam and mode indicator will flash simultaneously, and the
device will emit an audible signal. Switch off the rotary laser,
reposition it, and restart.

Manual mode

This mode allows to project inclined planes tilted up to +10%
along the X and Y axes.

Place the device on a stable surface or 5/8” tripod in horizontal
position.

Switch on the device.
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Press the manual mode button —— , the manual mode
indicator will light up.

Press and hold @ @ to adjust the tilt angle along the
X-axis.

Press and hold @ to adjust the tilt angle along the Y-axis.

To exit manual mode, press again. The indicator will
turn off, and the device will return to self-levelling mode.

Deactivation of automatic self-levelling after misalignment

If the device is misaligned by external action, it will stop levelling.
The rotating head will stop, and the device will emit a continuous
sound signal. Switch off the device, restart it, and repeat self-
levelling.

To deactivate automatic self-levelling after misalignment, press

the button “—== . The indicator will light green.

Repeated self-levelling after misalignment

This function allows continuous rotation of the rotary head in
case of slight disturbances, ensuring stable operation.

If the tilt exceeds the self-levelling range, the laser beam and
mode indicator will flash simultaneously, and the device will
emit a sound signal. Once the ftilt returns within range, the
device will resume operation.

To activate self-levelling after misalignment, press the button

. The indicator will light green.

Laser plumb dots
The device features an up dot (zenith) and down dot (nadir). The
plumb dots are active in all operation modes.

Static line projection mode
This function provides 3000 rpm rotation speed of the laser

head. Pressing one button Ienerates static laser line effect.

Press the button — in any mode to set 3000 rpm
rotation speed. The indicator will light green.

Rotation speed

RPM
Press the button / to change the rotation speed of the
laser emitter. Rotation speed will change in the following way:
0/300/600/1000 rpm.
Rotation  speed  with  DS-remote
0/300/600/1000/1500/3000 rpm.

remote  control:

Step movement

~

RPM
Press i/to set rotation speed to 0. The head stops rotating.

Press / for single-step movement clockwise.
Press \ for single-step movement counterclockwise.

Scan mode
Scan mode allows seeing laser line at long distance.

~

RPM
Press d to set rotation speed to 0. The head stops rotating.

Press @to activate scanning mode.

Repeatedly press the button to select the scanning sector: 5°—
10°-30°-90°.

press / to move the scanning sector clockwise, or

\ to move it counterclockwise.
To exit scanning mode, press @ again.

OPERATION WITH THE LASER RECEIVER
Switch on/off

|
Press O to switch on the receiver.
O
Press and hold for 3 seconds to switch it off.

Accuracy

By default, high accuracy is set.
v

Press the button & to select accuracy: high (1 mm/50 m),
standard (+2 mm/50 m), low (5 mm/250 m), minimal (+10
mm/350 m).

Sound indication

)
Press ‘ )> to adjust volume.

Display backlight

[
By default, the backlight is off. Press the button Oto turn the
backlight on/off.



Measuring units

MM
Press the button IN to select the unit of measurement: mm,
inches, fractional inches.

Zero setting

0

Press the button SET within the receiver’s range to set the
current laser position as the default zero point.

Working with the receiver

Switch on the receiver and configure settings. Fix the receiver
onto a levelling rod, metal surface, etc.

Place it in the laser beam path.

Move the receiver up or down following the arrows on the LCD
display (front or back, whichever is convenient) and the LED
indicators.

A down arrow indicates that the receiver should be moved
down; an up arrow indicates it should be moved up.

[ )
The indicator #4120 |20 31, shows the exact distance to the laser
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line. When the laser beam hits the receiver center and aligns
with the level marks, the receiver emits a sound (if enabled), and
the laser detection symbol appears on the display.

OPERATION WITH THE REMOTE CONTROL
The buttons on the remote duplicate the rotary laser control
panel buttons, allowing remote operation up to 500 m.

Setting the slope angle using the remote control

1. Press slope mode button . The mode indicator will

light up.

2. Use the buttons @ @ to move the cursor left and
right.

3. Use the buttons @ to set the tilt angle about the X and
Y axes.

4. Confirm the set values by pressing button to set

the tilt angle.

5. Press 4/ to reset the set values.

ACCURACY CHECK

X-axis

1. Place the device 0.5 m from one wall and 10 m from the
opposite wall, with the X-axis facing the wall.

2. Switch on the device. After levelling, mark the beam position
on both walls as X1 and X2.

3. Switch off the device. Move it to the opposite wall without
changing position of the device.

4. Switch on the device. Align the projected line with point X2.
5. Mark the beam on the opposite wall as X3.

6. If the distance between X1 and X3 exceeds 0.5 mm, switch off
the device and contact the service center.

Y-axis
1. Place the device 0.5 m from one wall and 10 m from the
opposite wall, with the X-axis facing the wall.

2. Switch on the device. After levelling, mark the beam position
on both walls as X1 and X2.

3. Switch off the device. Move it to the opposite wall without
changing position of the device.

4. Switch on the device. Align the projected line with point X2.
5. Mark the beam on the opposite wall as X3.

6. If the distance between X1 and X3 exceeds 1.5 mm, switch off
the device and contact the service center.

CARE AND MAINTENANCE

The rotary laser level is a high-precision instrument and requires
careful handling. Before use, and after any mechanical shock
(falls, impacts), always check accuracy.

Observation of the following recommendations will extend the
life of the device:

1. Keep the device, spare parts, and accessories out of reach of
children and unauthorized persons.

2. Transport the device only when switched off and inside its
hard case.

3. Do not store the device in dusty or dirty environments. The
instrument is dust and dirt resistant, but long-time exposure
to these elements may damage internal moving parts of the
instrument.

4. Store the device in a dry place. The instrument is water
resistant, but precipitate, humidity and liquids containing
minerals may damage the electrical circuits of the instrument.
Do not try to dry the instrument by fire or a hairdryer.

5. Do not store in temperatures above +50°C. High heat shortens
electronics lifespan, damages batteries and deforms or melts
plastic parts.

6. Do not store in temperatures below -20°C. After exposure to
cold, condensation may form when moved indoors, damaging
electronics.

7. Protect the device from impacts, falls, and strong vibrations to
avoid accuracy loss.

8. Periodically check accuracy (see «Accuracy check»). If
calibration is required, contact the service center.

9. Clean the device with a soft damp cloth. Do not use harsh
chemicals, solvents, or detergents.

10. Clean the laser aperture with a lint-free cloth and isopropyl
alcohol.

11. Remove batteries if the device will not be used for an
extended period.

12. Store the battery in a dry place at 0°C to 30°C.
13. Do not leave discharged batteries inside the device.

UTILIZATION
Expired tools, accessories and package should be passed for
waste recycle. Please send the instrument to the following

address for proper recycling:
—

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Germany

Do not throw the instrument in municipal waste!

According to European directive 2002/96/EC expired measuring
tools and their components must be collected separately and
submitted to environmentally friendly recycle of wastes.

WARRANTY

All CONDTROL GmbH products go through post-production
control and are governed by the following warranty terms. The
buyer’s right to claim about defects and general provisions of the
current legislation do not expire.

1) CONDTROL GmbH agrees to eliminate all defects in the
product, discovered while warranty period, that represent the
defect in material or workmanship in full volume and at its own
expense.

2) The warranty period is 24 months and starts from the date
of purchase by end customer (see the original supporting
document).

3) The warranty doesn’t cover defects resulting from wear and
tear or improper use, malfunction of the product caused by
failure to observe the instructions of this user manual, untimely
maintenance and service and insufficient care, the use of non-
original accessories and spare parts. Modifications in design of
the product relieve the seller from responsibility for warranty
works. The warranty does not cover cosmetic damage, that
doesn’t hinder normal operation of the product.

4) CONDTROL GmbH reserves the right to
replacement or repair of the device.

decide on

5) Other claims not mentioned above, are not covered by the
warranty.

6) After holding warranty works by CONDTROL GmbH warranty
period is not renewed or extended.

7) CONDTROL GmbH is not liable for loss of profit or
inconvenience associated with a defect of the device, rental cost
of alternative equipment for the period of repair.

This warranty applies to German law except provision of the
United Nations Convention on contracts for the international
sale of goods (CISG).

In warranty case please return the product to retail seller or send
it with description of defect to the following address:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Germany
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Bedlenungsanle:tung

Herzlichen Gluckwunsch zum Kauf des CONDTROL DIGI
ROTO HVG 800 Rotationslasers. Bitte lesen Sie vor der
ersten Inbetriebnahme die Sicherheitshinweise in dieser
Bedienungsanleitung sorgfaltig durch.

SICHERHEITSHINWEISE

Achtung! Diese Bedienungsanleitung ist ein wesentlicher
Bestandteil lhres Gerdts. Lesen Sie die Anleitung vor
Arbeitsbeginn sorgfaltig durch. Wenn das Gerdat voriibergehend
an eine andere Person weitergegeben wird, legen Sie unbedingt
die Bedienungsanleitung bei.

- Missbrauchen Sie das Gerét nicht.

- Entfernen Sie keine Warnhinweise und schiitzen Sie diese vor
Abrieb, da sie Informationen zum sicheren Betrieb des Gerats
enthalten.

Laserradiation!
Nicht in den Strahl blicken
Klasse 2 Laser
<1 mW 515 nm
IEC 60825-1: 2014-05

- Nicht direkt in den Laserstrahl oder seine Reflexion schauen,
weder mit bloBem Auge noch durch optische Instrumente. Den
Laserstrahl nicht ohne Notwendigkeit auf Personen oder Tiere
richten, da dies zur Erblindung fihren kann.
- Zum Schutz der Augen diese schlieRen oder zur Seite blicken.
- Das Gerat immer so aufstellen, dass die Laserstrahlen tber
oder unter Augenhohe projiziert werden.
- Unbefugten Personen ist der Zutritt zum Arbeitsbereich des
Geréts nicht gestattet.
- Halten Sie das Gerat auBerhalb der Reichweite von Kindern und
Unbefugten.
- Das Gerat nicht selbst zerlegen oder reparieren. Wartung und
Reparaturen dirfen nur von qualifiziertem Fachpersonal mit
Original-Ersatzteilen durchgefiihrt werden.
- Das Gerét nicht in explosionsgefahrdeten Umgebungen oder in
der Ndhe von brennbaren Materialien betreiben.
- Laserbrillen dienen der besseren Erkennung des Laserstrahls.
Nicht fur andere Zwecke verwenden. Laserbrillen bieten keinen
Schutz vor Laserstrahlung, sind nicht fir UV-Schutz vorgesehen
und beeintrachtigen das Farbsehen.
- Die Batterien nicht Gberhitzen lassen, um Explosionen und
Auslaufen von Elektrolyt zu vermeiden. Bei Hautkontakt mit
Flussigkeit die betroffene Stelle sofort mit Seife und Wasser
waschen. Bei Augenkontakt grindlich 10 Minuten mit klarem
Wasser spiilen und einen Arzt aufsuchen.

BESTIMMUNGSGEMASSE VERWENDUNG

DIGI ROTO HVG 800 CONDTROL ist ein selbstnivellierender
Rotationslaser, entwickelt fir Bauarbeiter, Verputzer und
Bauunternehmer, zur Projektion von vertikalen und horizontalen
Ebenen sowie Lotpunkten.

Das Gerdt bietet eine auBergewdhnliche Genauigkeit von
+0,025 mm/m. Es erreicht 3000 U/min mit einer einzigen Taste,
wodurch ein statischer Laserlinieneffekt erzeugt wird.

Die Neigungseinstellungsfunktion ermoglicht das Projizieren
von geneigten Ebenen mit einer Neigung von bis zu +10 % fur
die Achsen X und Y.

Die digitale Fernbedienung CONDTROL DS-remote ermdglicht
das Einstellen des Neigungswinkels der Laser-Ebene. Der
digitale Empfanger X-actRoto bietet millimetergenaue
Strahlpositionierung.

Dieser Rotationslaser eignet sich fir den Einsatz sowohl in
Innen- als auch in AuBenbereichen von Baustellen.

TECHNISCHE DATEN

Betriebsbereich

mit Detektor 800m
(Durchmesser)
Genauigkeit +0,025 mm/m

Elektronisch

Selbstnivellierbereich 5

Drehzahl 0, 300, 600, 1000, 1500, 3000 U/min
Scanmodus Scanbereich 5°, 10°, 30°, 90°
Maximale Betriebs-

entfernung der 500 m
Fernbedienung

Batteriebetriebsdauer 30h

Staub- und

Wasserschutz P66

Lasertyp Klasse 11 515 nm <1 mW
Betriebstemperatur -10°C ~ +50°C
Lagertemperatur -20°C~ +50°C

Stromversorgung des 16,8 V 2000 mAh
Gerdats wiederaufladbarer Li-lon-Akku
Lasersensor 4x1,5V AA Alkalibatterien
Stromversorgung
Fernbedienung 3,7 V3000 mAh
Stromversorgung wiederaufladbarer Li-lon-Akku
Stativaufnahme 5/8"
Abmessungen 227x227x241 mm
Gewicht 4,4 kg
LIEFERUMFANG

Rotationslaser, X-actRoto Laserempfanger, DS-Remote digitale
Fernbedienung, Ladegerdt, Brille, Bedienungsanleitung,
Hartschalenkoffer.

PRODUKTBESCHREIBUNG
1. Laseraustrittsfenster

2. Rotierender Kopf

3. Laserpunktaustrittsfenster
4. Bedienfeld

5. Batteriefach, Ladeanschluss
6. Stromanschluss

7. Antenne

8. 5/8”-Stativgewinde
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Bedienfeld

Rotationslaser ein-/ausschalten

Manuellen Modus ein-/ausschalten

Modus fir statische Linienprojektion

. Selbstnivellierung nach Fehljustierung deaktiviert

. Wiederholte Selbstnivellierung nach Fehlausrichtung
Neigungseinstellung entlang der X-Achse
Neigungseinstellung entlang der Y-Achse

. Verschiebung des Scanbereichs im Uhrzeigersinn

. Verschiebung des Scanbereichs gegen den Uhrzeigersinn
10 Scanmodus/Auswahl des Scanbereichs

11. Auswahl der Rotationsgeschwindigkeit

CeNO U A BN

LED-Anzeigen:

12. Ein-/Ausschaltanzeige

13. Anzeige fur Selbstnivellierungsmodus

14. Anzeige fur manuellen Modus

15. Anzeige fur statische Linienprojektion

16. Anzeige fur deaktivierte Selbstnivellierung nach
Fehlausrichtung

17. Anzeige fir erneute Selbstnivellierung nach Fehlausrichtung

CONDTROL
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Digi Roto HVG 800

Laserempfanger X-actRoto

1. Display

1.1. Abstandsanzeige zur Laserlinie

1.2. MaReinheit

1.3. Genauigkeitsanzeige (hoch/standard/niedrig/minimal)
1.4. Richtungsanzeige

1.5. Laserlinien-Erkennungsanzeige

1.6. Batteriestandsanzeige

1.7. Tonsignal-Anzeige

1.8. Nullstellung

12 ——ecmminft%

. BEEE
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2. Tastenfeld:

OEin-/AusschaIten / LCD-Hintergrundbeleuchtung

I«

A Genauigkeitseinstellung

"))Tonsignal ein/aus schalten
MM

IN Einheitenauswahl

0

SETNullstellung

Empfangersensor

Libelle

Magnete

Markierungen fiir die Wasserwadge
Batteriefachdeckel

1/4”-Gewinde

NV AW

1
6
2
CONDTROL
X-actRoto
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DS-remote Fernbedienung

Bedienfeld

1. Ein-/Ausschalten

2. Anzeige

2.1 Neigungswinkelwert in der X-Ebene

2.2 Neigungswinkelwert in der Y-Ebene

2.3 Scan-Sektor-Anzeige

2.4 Drehgeschwindigkeitsanzeige

2.5 Modusanzeige

2.6 Anzeige der wiederholten Selbstnivellierung nach einer
Fehlstellung

2.7 Anzeige der deaktivierten Selbstnivellierung nach
Fehlausrichtung

3. Modus zur Einstellung der Neigung

4. Deaktivierte Selbstnivellierung nach Fehlausrichtung

5. Wiederholte Selbstnivellierung nach Fehlausrichtung

6. Cursorbewegung nach links und rechts

7. Einstellung des Neigungswinkels entlang der X- und Y-Achse
8. Verschiebung des Scanbereichs im Uhrzeigersinn

9. Verschiebung des Scanbereichs gegen den Uhrzeigersinn
10. Scanmodus / Auswahl des Scanbereichs

11. Auswahl der Rotationsgeschwindigkeit

LED-Anzeigen

12. Ein-/Ausschaltanzeige

13. Anzeige fir Selbstnivellierungsmodus

14. Anzeige fiir Neigungseinstellungsmodus

15. Anzeige fir erneute Selbstnivellierung nach Fehljustierung
16. Anzeige fiir deaktivierte Selbstnivellierung nach
Fehljustierung

CONDTROL
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BETRIEB

Aufladen des Akkus im Rotationslaser

Das Gerat wird von einem eingebauten, wiederaufladbaren Li-
lon-Akku betrieben.

(V)
Wenn die Betriebsanzeige auf dem Bedienfeld — amm
wahrend des Betriebs zu blinken beginnt, muss der Akku
aufgeladen werden.
Um den Akku aufzuladen, das Ladegerat an eine Stromquelle
anschlieBen. Das Ladegerat in den Type-C-Ladeanschluss am
Akku einstecken. Zum Laden des Akkupacks nur das mit dem
Gerét gelieferte Ladegerat verwenden.

Ein vollstdndiger Ladevorgang dauert etwa 7 Stunden. Es ist
erlaubt, das Gerat wdhrend des Ladevorgangs zu betreiben.
Wahrend des Ladevorgangs bleibt die Betriebsanzeige am
Ladegerat rot. Warten, bis die griine Anzeige leuchtet, was eine
vollstandige Ladung anzeigt, und dann das Ladegerat abziehen.
Die Batterien entfernen, wenn das Gerdt langere Zeit nicht
verwendet wird.

Batteriewechsel im Laserempfanger

Der Empfanger wird mit 4x1,5 V AA-Alkalibatterien betrieben,
die im Lieferumfang enthalten sind. Das Batteriefach befindet
sich auf der Riickseite des Empfangers.
TauschenSiedieBatterienaus,wenndie Batteriestandsanzeige
auf dem Display wie abgebildet erscheint B_¢. Open the
battery compartment cover, remove the batteries and insert
new ones, observing the correct polarity. Refit the cover until
it clicks into place.

Entfernen Sie die Batterien aus dem Empfanger, wenn
dieser langere Zeit nicht verwendet wird, um Korrosion und
Entladung zu vermeiden.

Fernbedienungsakku laden

Das Gerat wird von einem 3,7 V 3000 mAh Li-lon-Akku mit Strom
versorgt, der im Gehause des Gerats integriert ist.

Laden Sie den Akku auf, wenn die Betriebsanzeige zu blinken
beginnt. Um den Akku zu laden, schlieRen Sie das Ladegerat an
eine Stromquelle an. Stecken Sie das Ladegerat in den Type-C-
Anschluss, um den Ladevorgang zu starten.

Zum Laden des Akkus verwenden Sie das mit dem Produkt
gelieferte Ladegerat. Eine vollstandige Akkuladung dauert 3-4
Stunden. Der Betrieb des Gerats wahrend des Ladevorgangs ist
zulassig.

Rotationslaser ein-/ausschalten
|
Taste O drlcken, um den Laser einzuschalten.

]
Um ihn auszuschalten, Taste O driicken und halten.

BETRIEBSMODI

Automatikmodus (Selbstnivellierung)

Place the rotary laser on a flat, stable surface or a 5/8” tripod in
vertical or horizontal position.

Switch on the rotary laser. The laser beam and levelling indicator
will flash while self-levelling.

Once self-levelling is complete, the laser beam will stop flashing,
and the rotary head will start rotating clockwise at 600 rpm.

If the rotary laser is out of self-levelling range of 5°, the laser
beam and mode indicator will flash simultaneously, and the
device will emit an audible signal. Switch off the rotary laser,
reposition it, and restart.

Manual mode

This mode allows to project inclined planes tilted up to +10%
along the X and Y axes.

Place the device on a stable surface or 5/8” tripod in horizontal
position.

Switch on the device.
Taste den manuellen Moduse-Taste e
den manuellen Modus leuchtet auf.

, die Anzeige fir
Taste @ @drijcken und halten, um den Neigungswinkel

entlan% der X-Achse einzustellen.

Taste@dri)cken und halten, um den Neigungswinkel entlang
der Y-Achse einzustellen.

Um den manuellen Modus zu verlassen, Taste
erneut. Die Anzeigeerlischt und das Gerat kehrt in den
Selbstnivellierungsmodus zurick.

Deaktivierung der automatischen Selbstnivellierung nach einer
Fehistellung

Wenn das Gerdt durch duRere Einwirkung fehlgestellt wird,
stoppt es die Nivellierung. Der rotierende Kopf halt an und
das Gerdt gibt ein durchgehendes Tonsignal ab. Schalten Sie
das Gerdt aus, starten Sie es neu und wiederholen Sie die
Selbstnivellierung.

Um die automatische Selbstnivellierung nach einer Fehlstellung

(&)

zu deaktivieren, Taste . Die Anzeige leuchtet griin.

Erneute Selbstnivellierung nach einer Fehlstellung

Diese Funktion ermdglicht die kontinuierliche Rotation des
rotierenden Kopfes bei leichten Stérungen und sorgt so fur einen
stabilen Betrieb.

Wird der Neigungsbereich fur die Selbstnivellierung
Uberschritten, blinken der Laserstrahl und die Modusanzeige
gleichzeitig, und das Gerat gibt ein akustisches Signal ab. Sobald
die Neigung wieder im Bereich liegt, setzt das Gerat den Betrieb
fort.

Selbstnivellierung nach einer Fehlstellung aktivieren: Taste

= . Die Anzeige leuchtet griin.

Lotpunkte des Lasers

Das Geréat verfugt Uber einen oberen Punkt (Zenit) und einen
unteren Punkt (Nadir). Die Lotpunkte sind in allen Betriebsarten
aktiv.

Statischer Linienprojektionsmodus
Diese Funktion bietet eine Rotationsgeschwindigkeit des
Laserkopfs von 3000 U/min. Durch Driicken einer Taste wird ein
statischer Laserlinieneffekt erzeugt.

Taste  «== in jedem Modus, um die Drehzahl auf 3000 U/
min einzustellen. Die Anzeige leuchtet gruin.
Drehzahl

RPM
Taste ‘/drucken um die Drehzahl des
Lasersenders zu andern. Die Drehzahl andert sich wie folgt:
0/300/600/1000 U/min.
Drehzahl mit DS-Remote-Fernbedienung:
0/300/600/1000/1500/3000 U/min.

Schrittbewegung

~

RPM
Taste #um die Rotationsgeschwindigkeit auf 0 zu setzen.

Der Kopf stopptdie Rotation.
Taste / driicken fur eine Einzelbewegung im Uhrzeigersinn.

Taste \ driicken fiir eine Einzelbewegung gegen den
Uhrzeigersinn.

Scan-Modus
Im Scan-Modus kann die Laserlinie auf groRe Entfernung
gesehen werden.

~

RPM
Taste / driicken, um die Rotationsgeschwindigkeit auf 0 zu

setzen. Der Kopf hort auf,sich zu drehen.

Taste @ driicken, um den Scanmodus zu aktivieren.

Die Taste wiederholt driicken, um den Scanbereich auszuwéahlen:
5°-10°-30°-90°.

Taste / driicken, um den Scanbereich im Uhrzeigersinn

zu verschieben, oder \ to move it counterclockwise.
Um den Scanmodus zu verlassen, Taste @ erneut.

BETRIEB MIT DEM LASEREMPFANGER
Ein-/Ausschalten

0
Taste O um den Empfanger einzuschalten.

Taste O dricken und halten fir 3 Sekunden, um ihn
auszuschalten.

Genauigkeit

StandardmaRig ist hohe Genauigkeit eingestellt.
v

Taste & dricken, um die Genauigkeit auszuwahlen: hoch (+1
mm/50 m), standard (+2 mm/50 m), niedrig (x5 mm/250 m),
minimal (£10 mm/350 m).

Tonanzeige

D Y
Taste ‘ ) dricken, um die Lautstarke einzustellen.

Display-Hintergrundbeleuchtung

|
Im Standard ist die Hintergrundbeleuchtung aus. Taste O
driicken, um die Hintergrundbeleuchtung ein-/auszuschalten.



MaReinheiten

MM

Taste IN driicken, um die MaReinheit auszuwihlen: mm, Zoll,
Bruchzoll.

Nullpunkt-Einstellung

0

Taste SET driicken, um innerhalb der Reichweite des
Empfangers die aktuelle Laserposition als Standard-Nullpunkt
festzulegen.

Arbeiten mit dem Empfanger

Empfanger einschalten und Einstellungen konfigurieren.
Empfanger an einer Nivellierlatte, Metalloberfliche usw.
befestigen.

Platzieren Sie ihn im Strahlengang des Lasers.

Bewegen Sie den Empfanger nach oben oder unten entsprechend
den Pfeilen auf dem LCD-Display (vorne oder hinten, je nachdem,
was bequem ist) und den LED-Anzeigen.

Ein Abwadrtspfeil zeigt an, dass der Empfdanger nach unten
bewegt werden soll; ein Aufwartspfeil zeigt an, dass er nach
oben bewegt werden soll.

o ]
Die Anzeige M. 140 170 I zeigt den genauen Abstand zur

Laserlinie. Wenn der Laserstrahl das Empfangerzentrum trifft
und mit den Nivelliermarken tbereinstimmt, gibt der Empfanger
einen Ton ab (sofern aktiviert), und das Laserdetektionssymbol
erscheint auf dem Display.

BETRIEB MIT DER FERNBEDIENUNG

Die Tasten auf der Fernbedienung entsprechen den Tasten
des Bedienfelds des Rotationslasers und ermoglichen einen
Fernbetrieb bis zu 500 m.

Einstellen des Neigungswinkels mit der Fernbedienung

L%
1. Taste Neigungsmodus-Taste SLOP . Die Modusanzeige

leuchtet auf.

2. Verwenden Sie die Tasten @ @ driicken, um den

Cursor nach links und rechts zu bewegen.

3. Verwenden Sie die Tasten @ dricken, um den
Neigungswinkel um die X- und Y-Achse einzustellen.

4. Bestatigen Sie die eingestellten Werte, indem Sie die

Taste driicken, um den Neigungswinkel festzulegen.

5. Taste 4/ dricken, um die eingestellten Werte
zurtickzusetzen.

GENAUIGKEITSPRUFUNG
X-Achse

1. Platzieren Sie das Gerat 0,5 m von einer Wand und 10 m von
der gegenuberliegenden Wand entfernt, wobei die X-Achse zur
Wand zeigt.

2. Schalten Sie das Gerat ein. Nach dem Nivellieren markieren
Sie die Strahlposition an beiden Wanden als X1 und X2.

3. Schalten Sie das Gerat aus. Bewegen Sie es zur
gegenuberliegenden Wand, ohne die Position des Gerats zu
verandern.

4. Schalten Sie das Gerat ein. Richten Sie die projizierte Linie auf
Punkt X2 aus.

5. Markieren Sie den Strahl an der gegenuberliegenden Wand
als X3.

6. Wenn der Abstand zwischen X1 und X3 0,5 mm Uberschreitet,
schalten Sie das Gerdt aus und wenden Sie sich an das
Servicezentrum.

Y-Achse

1. Platzieren Sie das Gerat 0,5 m von einer Wand und 10 m von
der gegenuberliegenden Wand entfernt, wobei die X-Achse zur
Wand zeigt.

2. Schalten Sie das Gerat ein. Nach der Nivellierung markieren
Sie die Strahlposition an beiden Wanden als X1 und X2.

3. Schalten Sie das Gerdat aus. Bewegen Sie es zur
gegeniberliegenden Wand, ohne die Position des Gerdts zu
verandern.

4. Schalten Sie das Gerat ein. Richten Sie die projizierte Linie auf
Punkt X2 aus.

5. Markieren Sie den Strahl an der gegenuberliegenden Wand
als X3.

6. Wenn der Abstand zwischen X1 und X3 1,5 mm Uberschreitet,
schalten Sie das Gerdt aus und wenden Sie sich an das
Servicezentrum.

PFLEGE UND WARTUNG

Der Rotationslaser ist ein hochprazises Instrument und erfordert
sorgfaltige Handhabung. Vor dem Gebrauch und nach jedem
mechanischen StoB (Stiirze, Schlage) immer die Genauigkeit
uberprifen.

Die Beachtung der folgenden Empfehlungen verldngert die
Lebensdauer des Gerats:

1. Halten Sie das Gerat, Ersatzteile und Zubehor auRerhalb der
Reichweite von Kindern und unbefugten Personen.

2. Transportieren Sie das Gerat nur im ausgeschalteten Zustand
und in seinem Hartschalenkoffer.

3. Lagern Sie das Gerat nicht in staubigen oder schmutzigen
Umgebungen. Das Instrument ist staub- und schmutzresistent,
aber eine langere Einwirkung dieser Elemente kann die internen
beweglichen Teile des Instruments beschadigen.

4. Llagern Sie das Gerdt an einem trockenen Ort. Das
Instrument ist wasserresistent, aber Niederschlag, Feuchtigkeit
und mineralhaltige Flussigkeiten konnen die elektrischen
Schaltkreise des Instruments beschadigen. Versuchen Sie nicht,
das Instrument mit Feuer oder einem Haartrockner zu trocknen.

5. Nicht bei Temperaturen uber +50°C lagern. Hohe Hitze
verkiirzt die Lebensdauer der Elektronik, beschadigt Batterien
und verformt oder schmilzt Kunststoffteile.

6. Nicht bei Temperaturen unter -20°C lagern. Nach
Kalteeinwirkung kann sich beim Hineinbringen in Innenrdaume
Kondenswasser bilden, das die Elektronik beschadigt.

7. Schitzen Sie das Gerat vor StoRen, Stirzen und starken
Vibrationen, um Genauigkeitsverluste zu vermeiden.

8. Uberpriifen Sie regelmiaBig die Genauigkeit (siehe
«Genauigkeitspriifung»). Falls eine Kalibrierung erforderlich ist,
wenden Sie sich an das Servicezentrum.

9. Reinigen Sie das Gerat mit einem weichen, feuchten Tuch.
Verwenden Sie keine scharfen Chemikalien, Losungsmittel oder
Reinigungsmittel.

10. Reinigen Sie die Laseroffnung mit einem fusselfreien Tuch
und Isopropylalkohol.

11. Entfernen Sie die Batterien, wenn das Gerat langere Zeit
nicht benutzt wird.

12. Lagern Sie die Batterie an einem trockenen Ort bei 0°C bis
30°C.

13. Entladene Batterien nicht im Gerat belassen.

VERWENDUNG

Abgelaufene Werkzeuge, Zubehor und Verpackung sollten dem
Recycling zugefiihrt werden. Bitte senden Sie das Gerat zur
ordnungsgemafRen Entsorgung an folgende Adresse:
CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben —
Deutschland

Das Gerat nicht mit dem Hausmdll entsorgen!

GemdR der europdischen Richtlinie 2002/96/EG missen
abgelaufene Messgerdte und deren Komponenten getrennt
gesammelt und einer umweltgerechten Wiederverwertung
zugefuihrt werden.

GARANTIE

Alle Produkte der CONDTROL GmbH durchlaufen eine
Nachkontrolle nach der Produktion und unterliegen den
folgenden Garantiebedingungen. Das Recht des Kaufers auf
Méangelriige und die allgemeinen Bestimmungen der geltenden
Gesetzgebung bleiben unberthrt.

1) Die CONDTROL GmbH verpflichtet sich, alle wahrend der
Garantiezeit festgestellten Mangel am Produkt, die auf Material-
oder Herstellungsfehler zurtickzufiihren sind, vollstandig und auf
eigene Kosten zu beheben.

2) Die Garantiezeit betrdgt 24 Monate und beginnt mit dem
Kaufdatum durch den Endkunden (siehe Originalbeleg).

3) Die Garantie deckt keine Mangel ab, die durch Verschlei
oder unsachgemdRe Verwendung, Fehlfunktionen infolge
Nichtbeachtungder Anweisungenin dieser Bedienungsanleitung,
verspatete Wartung und Pflege, unzureichende Sorgfalt sowie
die Verwendung von nicht originalem Zubehor und Ersatzteilen
entstehen. Anderungen am Design des Produkts entbinden den
Verkaufer von der Garantieverpflichtung. Die Garantie deckt
keine kosmetischen Schaden ab, die den normalen Betrieb des
Produkts nicht beeintrachtigen.

4) Die CONDTROL GmbH behélt sich das Recht vor, tber
Austausch oder Reparatur des Gerats zu entscheiden.

5) Andere Anspriiche, die oben nicht genannt sind, sind von der
Garantie nicht abgedeckt.

6) Nach Durchfihrung von Garantieleistungen durch die
CONDTROL GmbH wird die Garantiezeit weder erneuert noch
verlangert.

7) Die CONDTROL GmbH haftet nicht fiir entgangenen Gewinn
oder Unannehmlichkeiten im Zusammenhang mit einem Defekt
des Gerats sowie fiir Mietkosten von Ersatzgeraten wahrend der
Reparaturzeit.

Diese Garantie unterliegt deutschem Recht mit Ausnahme der
Bestimmungen des Ubereinkommens der Vereinten Nationen
tiber Vertrage Uber den internationalen Warenkauf (CISG).

Im Garantiefall senden Sie das Produkt bitte an den Fachhandler
zuriick oder schicken Sie es mit einer Fehlerbeschreibung an
folgende Adresse:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Deutschland



ROTATIELASER

DIGI ROTO HVG 800

Gebru:kershandle:dmg

Gefeliciteerd met de aankoop van het CONDTROL DIGI ROTO
HVG 800 roterende laserwaterpas. Lees voor het eerste
gebruik van het apparaat zorgvuldig de veiligheidsinstructies
in deze handleiding.

VEILIGHEIDSINSTRUCTIES

Let op! Deze handleiding is een essentieel onderdeel van uw
apparaat. Lees de handleiding zorgvuldig door voordat u begint
te werken. Als het instrument tijdelijk aan iemand anders
wordt gegeven, zorg er dan voor dat de handleiding wordt
meegegeven.

- Misbruik het instrument niet.

- Verwijder geen waarschuwingsstickers en bescherm ze tegen
slijtage, omdat ze informatie bevatten over het veilig gebruik
van het instrument.

Lasersstraling!
Kijk niet in de straal
Klasse 2 laser
<1 mW 515 nm

IEC 60825-1: 2014-05

- Kijk niet direct in de laserstraal of de reflectie ervan, noch
met het blote oog noch via optische instrumenten. Richt de
laserstraal niet zonder noodzaak op mensen of dieren, omdat
dit blindheid kan veroorzaken.

- Sluit uw ogen of kijk weg om uw ogen te beschermen.

- Plaats het apparaat altijd zo dat de laserstralen boven of onder
ooghoogte worden geprojecteerd.

- Laat geen onbevoegden toe in het werkgebied van het
apparaat.

- Houd het apparaat buiten het bereik van kinderen en
onbevoegden.

- Demonteer of repareer het apparaat niet zelf. Onderhoud en
reparaties mogen alleen worden uitgevoerd door gekwalificeerd
personeel met gebruik van originele reserveonderdelen.

- Gebruik het apparaat niet in explosiegevaarlijke omgevingen of
in de buurt van brandbare materialen.

- Laserveiligheidsbrillen worden gebruikt voor een betere
zichtbaarheid van de laserstraal. Gebruik ze niet voor andere
doeleinden. Laserveiligheidsbrillen bieden geen bescherming
tegen laserstraling, zijn niet bedoeld voor UV-bescherming en
beinvloeden het kleurenzicht.

- Laat de batterijen niet oververhitten om explosie en lekkage
van elektrolyt te voorkomen. Komt er vloeistof op de huid, was
het getroffen gebied dan direct met water en zeep. Bij contact
met de ogen, spoel grondig met schoon water gedurende 10
minuten en raadpleeg een arts.

BEDOELD GEBRUIK

DIGI ROTO HVG 800 CONDTROL is een zelfnivellerende
roterende laser, ontworpen voor bouwvakkers, stukadoors
en aannemers, bedoeld voor het projecteren van verticale en
horizontale vlakken en loodpunten.

Het apparaat heeft een uitzonderlijke nauwkeurigheid van
+0,025 mm/m. Het bereikt 3000 tpm met één druk op de knop,
wat een statisch laserlijneffect genereert.

De hellingsinstelfunctie maakt het mogelijk om hellende vlakken
te projecteren die tot +10% gekanteld zijn voor de X- en Y-assen.
De CONDTROL DS-remote digitale afstandsbediening maakt
het mogelijk om de hellingshoek van het laser vlak in te stellen.
De X-actRoto digitale ontvanger biedt nauwkeurigheid op
millimeterniveau bij het positioneren van de straal.

Deze roterende laser is geschikt voor gebruik in zowel binnen-
als buitenbouwgebieden.

TECHNISCHE SPECIFICATIES

Bedrijfsbereik met

detector (diameter) 800m

Nauwkeurigheid +0,025 mm/m

Elektronisch

zelfnivellerend bereik 5

Rotatiesnelheid 0, 300, 600, 1000, 1500, 3000 tpm

Scanmodus Scansector 5°, 10°, 30°, 90°
Maximale

bedrijfsafstandvan de 500 m
afstandsbediening

Batterijwerktijd 30u

Stof- en P66

waterbescherming

Lasertype Klasse 11 515 nm <1 mW
Bedrijfstemperatuur -10°C~ +50°C
Opslagtemperatuur -20°C~ +50°C

Voeding van het 16,8 V 2000 mAh
apparaat oplaadbare Li-lon batterij
Laser_detector 4 x 1,5V AA alkalinebatterijen
voeding

Afstandsbediening 3,7 V 3000 mAh Li-lon
voeding oplaadbare batterij
Statiefbevestigingsdraad 5/8"

Afmetingen 227x227x241 mm
Gewicht 4,4 kg

LEVERINGSOMVANG

Rotatielaser, X-actRoto laserontvanger, DS-Remote digitale
afstandsbediening, oplader, bril, gebruikershandleiding, harde
koffer.

PRODUCTBESCHRUJVING
1. Laseruitgangsvensters

2. Roterende kop

3. Laserpuntsuitgangsvenster
4. Bedieningspaneel

5. Batterijvak, oplaadpoort
6. Voedingsconnector

7. Antenne

8.5/8” statiefschroefdraad

CONDTROL
DIG! Ry
HVG %1;70

Bedieningspaneel

. Roterende laser aan/uit schakelen

. Handmatige modus aan/uit schakelen

. Statische lijnprojectiemodus

. Zelfnivellering gedeactiveerd na uitlijning

. Herhaald zelfnivelleren na verkeerde uitlijning

. Kantelverstelling langs X-as

. Kantelverstelling langs Y-as

. Scansector met de klok mee verschuiven
Scansector tegen de klok in verschuiven

10 Scanmodus/selectie van scansector

11. Selectie van rotatiesnelheid

O 0 ~NOUAE WNPRE

LED-indicatoren:

12. Aan/uit-indicator

13. Zelfnivellerende modus-indicator

14. Handmatige modus-indicator

15. Indicator voor statische lijnprojectie

16. Indicator van gedeactiveerde zelfnivellering na uitlijning
17. Indicator van herhaalde zelfnivellering na uitlijning

CONDTROL

Digi Roto HVG 800

Laserontvanger X-actRoto

1. Display

1.1. Afstandsaanduiding tot de laserlijn

1.2 Meet eenheid

1.3. Nauwkeurigheidsindicator (hoog/standaard/laag/minimaal)
1.4. Richtingsindicator

1.5. Laserlijndetectie-indicator

1.6. Batterijniveau-indicator

1.7. Geluidssignaalindicator

1.8 Nulinstelling

12 ——ecmminft%

. BEEE

2. Toetsenbord:

O Aan/uit schakelen / LCD-achtergrondverlichting

»|lll«

Nauwkeurigheidsinstelling

")) Geluidssignaal aan/uit schakelen
IN  Eenheidselectie

SET Nulinstelling

Ontvangersensor

Libel

Magneten

Niveaumerken

Batterijklep 5 5
1/4” schroefdraad

NV AW

1
6
2
CONDTROL
X-actRoto
4

DS-remote afstandsbediening

Bedieningspaneel

1. Aan/uit schakelen

2. Display

2.1 Hellingshoekwaarde in X-vlak

2.2 Hellingshoekwaarde in Y-vlak

2.3 Scansectorindicator

2.4 Rotatiesnelheidsindicator

2.5 Modusindicator

2.6 Indicator voor herhaalde zelfnivellering na uitlijning
2.7 Indicator van gedeactiveerde zelfnivellering na verkeerde
uitlijning

3. Hellingsinstelmodus

4. Gedeactiveerde zelfnivellering na verkeerde uitlijning

5. Herhaalde zelfnivellering na verkeerde uitlijning

6. Cursorbeweging naar links en rechts

7. Instellen van de hellingshoekwaarde langs de X- en Y-assen
8. Verschuiven van het scanspectrum met de klok mee

9. Verschuiven van het scanspectrum tegen de klok in

10. Scanmodus / selectie van scansector

11. Selectie van rotatiesnelheid

LED-indicatoren

12. Aan/uit-indicator

13. Zelfnivelleringsmodus-indicator

14. Hellingsinstellingsmodus-indicator

15. Indicator voor herhaalde zelfnivellering na verkeerde
uitlijning

16. Indicator voor gedeactiveerde zelfnivellering na verkeerde
uitlijning

CONDTROL

X+ 00.21°
Y + 00.05"

BEDIENING

Batterij opladen in de roterende laser

Het apparaat wordt gevoed door een ingebouwde oplaadbare
Li-lon batterij.

(V)
Als de stroomindicator op het bedieningspaneel — e
begint te knipperen tijdens gebruik, moet de batterij worden
opgeladen.
Om de batterij op te laden, sluit u de oplader aan op een
stroombron. Steek de oplader in de Type-C oplaadpoort op de
batterij. Gebruik alleen de bij het apparaat geleverde oplader om
het batterijpakket op te laden.

Een volledige lading duurt ongeveer 7 uur. Het is toegestaan het
apparaat te gebruiken tijdens het opladen. Tijdens het opladen
blijft de stroomindicator op de oplader rood. Wacht tot het
groene lampje brandt, wat een volledige lading aangeeft, en
koppel daarna de oplader los.

Verwijder de batterijen als het apparaat gedurende langere tijd
niet wordt gebruikt.

Batterijen vervangen in de laserontvanger

De ontvanger werkt op 4x1,5 V AA alkalinebatterijen die bij
de levering zijn inbegrepen. Het batterijvak bevindt zich aan
de achterzijde van de ontvanger.

Vervang de batterijen als het batterijlaadindicator op het
display verschijnt zoals getoond tl_?. Open het deksel van
het batterijvak, verwijder de batterijen en plaats nieuwe,
waarbij u op de juiste polariteit let. Plaats het deksel terug
tot het vastklikt.

Verwijder de batterijen uit de ontvanger als deze gedurende
langere tijd niet wordt gebruikt om corrosie en ontlading van
de batterijen te voorkomen.

Afstandsbediening batterij opladen

Het apparaat werkt op een 3,7 V 3000 mAh Li-lon batterij die in
de behuizing van het apparaat is geintegreerd.

Laad de batterij op als de stroomindicator begint te knipperen.
Sluit de oplader aan op een stroombron om de batterij op te
laden. Steek de oplader in de Type-C poort om het opladen te
starten.

Om de batterij op te laden, gebruikt u de bij het product
geleverde oplader. Een volledige lading van de batterij duurt 3—-4
uur. Gebruik van het apparaat tijdens het opladen is toegestaan.

De rotatielaser in- of uitschakelen

O
Druk op de knop om de laser in te schakelen. 1
Om hem uit te schakelen, houdt u de knop ingedrukt

BEDRIJFSMODI

Automatische modus (zelfnivellerend)

Plaats de rotatielaser op een vlakke, stabiele ondergrond of op
een 5/8” statief in verticale of horizontale positie.

Zet de rotatielaser aan. De laserstraal en het nivellatie-
indicatorlampje knipperen tijdens het zelfnivelleren.

Na voltooiing van het zelfnivelleren stopt de laserstraal met
knipperen en begint het rotatiehoofd met de klok mee te
draaien met 600 tpm.

Als de rotatielaser buiten het zelfnivelleringsbereik van 5° is
knipperen de laserstraal en de modusindicator gelijktijdig en
geeft het apparaat een hoorbaar signaal. Zet de rotatielaser uit,
verplaats hem en start opnieuw.

Handmatige modus

In deze modus kan men hellende vlakken projecteren tot +10%
langs de X- en Y-as.

Plaats het apparaat op een stabiele ondergrond of 5/8” statief
in horizontale positie.
Zet het apparaat aan.
Druk op de handmatige moduse knop —— , het
handmatige modus-indicatielampje zal oplichten.

Houd ingedrukt@ @om de kantelhoek langs de X-as aan

te passen.

Houd ingedrukt @ om de kantelhoek langs de Y-as aan te
passen.

Om de handmatige modus te verlaten, drukt u op
opnieuw. De indicator zaluitgaan en het apparaat keert terug
naar de zelfnivellerende modus.

Deactivering van automatische zelfnivellering na uitlijning

Als het apparaat door externe invloeden uitgelijnd raakt, stopt
het met nivelleren. De roterende kop stopt en het apparaat geeft
een continu geluidssignaal. Schakel het apparaat uit, start het
opnieuw en herhaal de zelfnivellering.

Om automatische zelfnivellering na uitlijning te deactiveren,

drukt u op de knop "= . De indicator zal groen oplichten.

Herhaalde zelfnivellering na uitlijning

Deze functie maakt continue rotatie van de roterende kop
mogelijk bij lichte verstoringen, wat zorgt voor een stabiele
werking.

Als de helling de zelfnivellerende bereik overschrijdt, zullen de
laserstraal en de modusindicator gelijktijdig knipperen en zal het
apparaat een geluidssignaal geven. Zodra de helling weer binnen
het bereik valt, hervat het apparaat de werking.

Om zelfnivellering te activeren na verkeerde uitlijning, drukt u

op de knop === . De indicator licht groen op.

Laserloodpunten
Het apparaat beschikt over een bovenpunt (zenit) en een
onderpunt (nadir). De loodpunten zijn actief in alle bedrijfsmodi.

Statische lijnprojectiemodus

Deze functie biedt een rotatiesnelheid van 3000 tpm van de
laser kop. Door op één knop te drukken wordt het statische
laserlijneffect gegenereerd.

Drukopdeknop =~ == inelke modus omeen rotatiesnelheid
van 3000 tpm in te stellen. De indicator zal groen oplichten.

Rotatiesnelheid

Druk op de knop dom de rotatiesnelheid van de
laseremitter te wijzigen. De rotatiesnelheid verandert als volgt:
0/300/600/1000 tpm.

Rotatiesnelheid met DS-remote
0/300/600/1000/1500/3000 tpm.

afstandsbediening:

Stapsgewijze beweging

ren
Druk op t/om de rotatiesnelheid op 0 in te stellen. De kop

stoptmet draaien.
Druk op / voor eenstapsbeweging met de klok mee.
Druk op \ voor eenstapsbeweging tegen de klok in.

Scanmodus
Scanmodus maakt het mogelijk de laserlijn op grote afstand te
zien.

~

RPM
Druk op dom de rotatiesnelheid op 0 in te stellen. De kop

stoptmet roteren.

Druk op @ om de scanmodus te activeren.

Druk herhaaldelijk op de knop om het scanbereik te selecteren:
5°-10°-30°-90°.

Druk op / om het scanbereik met de klok mee te

verplaatsen, of \ om het tegen de klok in te draaien.
Om de scanmodus te verlaten, drukt u @nogmaals.

BEDIENING MET DE LASERONTVANGER
Aan/uit schakelen

0
Druk op O om de ontvanger in te schakelen.
Houd O gedrukt gedurende 3 seconden om uit te schakelen.

Nauwkeurigheid

Standaard is hoge nauwkeurigheid ingesteld.
v

Druk op de knop 2 omde nauwkeurigheid te selecteren: hoog
(1 mm/50 m), standaard (+2 mm/50 m), laag (£5 mm/250 m),
minimaal (+10 mm/350 m).

Geluidsindicatie

D)
Druk op ‘ ) om het volume aan te passen.

Schermverlichting

[
By default, the backlight is off. Press the button Oto turn the
backlight on/off.



Meet eenheden

MM
Druk op de knop IN om de meeteenheid te selecteren: mm,
inches, fractionele inches.

Nulinstelling

0

Druk op de knop SET binnen het bereik van de ontvanger om
de huidige laserpositie als het standaard nulpunt in te stellen.

Werken met de ontvanger

Zet de ontvanger aan en configureer de instellingen. Bevestig de
ontvanger op een meetlat, metalen oppervlak, enz.

Plaats het in het pad van de laserstraal.

Beweeg de ontvanger omhoog of omlaag volgens de pijlen op
het LCD-scherm (voor- of achterkant, afhankelijk van wat handig
is) en de LED-indicatoren.

Een pijl naar beneden geeft aan dat de ontvanger omlaag
moet worden bewogen; een pijl naar boven geeft aan dat deze
omhoog moet worden bewogen.

(ot (ot vy
De indicator 2. 124 2 (09 geeft de exacte afstand tot de laserlijn

aan. Wanneer de laserstraal het midden van de ontvanger
raakt en uitlijnt met de markeringen, geeft de ontvanger
een geluidssignaal (indien ingeschakeld) en verschijnt het
laserdetectiesymbool op het display.

BEDIENING MET DE AFSTANDSBEDIENING

De knoppen op de afstandsbediening dupliceren de knoppen
van het bedieningspaneel van de roterende laser, waardoor
bediening op afstand tot 500 m mogelijk is.

De hellingshoek instellen met behulp van de afstandsbediening

L%
SLOPE

1. Druk op de hellingsmodusknop . De modusindicator

zal oplichten.

2. Gebruik de knoppen @ @ om de cursor naar links en

rechts te verplaatsen.

3. Gebruik de knoppen @ om de hellingshoek rond de X- en
Y-as in te stellen.

A
I SLU?JéE

4. Bevestig de ingestelde waarden door op de
drukken om de hellingshoek in te stellen.
5. Druk op dom de ingestelde waarden te resetten.

Nauwkeurigheidscontrole

X-as

1. Plaats het apparaat 0,5 m van één muur en 10 m van de
tegenoverliggende muur, met de X-as naar de muur gericht.

2. Zet het apparaat aan. Na nivellering markeert u de positie van
de straal op beide muren als X1 en X2.

3. Zet het apparaat uit. Verplaats het naar de tegenoverliggende
muur zonder de positie van het apparaat te veranderen.

4. Zet het apparaat aan. Lijn de geprojecteerde lijn uit met punt
X2.

5. Markeer de straal op de tegenoverliggende muur als X3.

6. Als de afstand tussen X1 en X3 groter is dan 0,5 mm, schakel
het apparaat uit en neem contact op met het servicecentrum.

Y-as

1. Plaats het apparaat 0,5 m van één muur en 10 m van de
tegenoverliggende muur, met de X-as naar de muur gericht.

2. Schakel het apparaat in. Na nivellering markeert u de
straalpositie op beide muren als X1 en X2.

3. Schakel het apparaat uit. Verplaats het naar de
tegenoverliggende muur zonder de positie van het apparaat te
veranderen.

4. Schakel het apparaat in. Lijn de geprojecteerde lijn uit met
punt X2.

5. Markeer de straal op de tegenoverliggende muur als X3.

6. Als de afstand tussen X1 en X3 groteris dan 1,5 mm, schakel het
apparaat dan uit en neem contact op met het servicecentrum.

ONDERHOUD EN VERZORGING

Het roterende laserwaterpas is een precisie-instrument
en vereist zorgvuldige behandeling. Controleer altijd de
nauwkeurigheid voér gebruik en na elke mechanische schok
(vallen, stoten).

Het opvolgen van de volgende aanbevelingen verlengt de
levensduur van het apparaat:

1. Houd het apparaat, reserveonderdelen en accessoires buiten
het bereik van kinderen en onbevoegden.

2. Vervoer het apparaat alleen wanneer het is uitgeschakeld en
zich in de harde koffer bevindt.

3. Bewaar het apparaat niet in stoffige of vuile omgevingen.
Het instrument is bestand tegen stof en vuil, maar langdurige
blootstelling aan deze elementen kan de interne bewegende
delen van het instrument beschadigen.

4. Bewaar het apparaat op een droge plaats. Het instrument
is waterbestendig, maar neerslag, vochtigheid en vloeistoffen
die mineralen bevatten kunnen de elektrische circuits van het
instrument beschadigen. Probeer het instrument niet te drogen
met vuur of een fohn.

5. Niet opslaan bij temperaturen boven +50°C. Hoge
temperaturen verkorten de levensduur van elektronica,
beschadigen batterijen en vervormen of smelten kunststof
onderdelen.

6. Niet opslaan bij temperaturen onder -20°C. Na blootstelling
aan kou kan er condens ontstaan bij het naar binnen brengen,
wat elektronica kan beschadigen.

7.Bescherm het apparaat tegen stoten, vallen en sterke trillingen
om nauwkeurigheidsverlies te voorkomen.

8.  Controleer  periodiek de  nauwkeurigheid (zie
«Nauwkeurigheidscontrole»). Neem contact op met het
servicecentrum als kalibratie nodig is.

9. Reinig het apparaat met een zachte, vochtige doek.
Gebruik geen agressieve chemicalién, oplosmiddelen of
reinigingsmiddelen.

10. Reinig de laseropening met een pluisvrije doek en
isopropylalcohol.

11. Verwijder de batterijen als het apparaat langere tijd niet
wordt gebruikt.

12. Bewaar de batterij op een droge plaats bij 0°C tot 30°C.

13. Laat geen ontladen batterijen in het apparaat achter.

GEBRUIK

Verlopen gereedschap, accessoires en verpakkingen dienen te
worden aangeboden voor recycling. Stuur het instrument naar
het volgende adres voor correcte recycling:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben —
Duitsland

Gooi het instrument niet bij het huishoudelijk afval!

Volgens de Europese richtlijn 2002/96/EG moeten afgedankte
meetinstrumenten en hun onderdelen apart worden ingezameld
en milieuvriendelijk worden gerecycled.

GARANTIE

Alle producten van CONDTROL GmbH ondergaan een
eindcontrole en vallen onder de volgende garantievoorwaarden.
Het recht van de koper om aanspraak te maken op gebreken en
de algemene bepalingen van de geldende wetgeving vervallen
niet.

1) CONDTROL GmbH verbindt zich ertoe alle gebreken aan het
product die tijdens de garantieperiode worden ontdekt en die
een materiaal- of fabricagefout vormen, volledig en op eigen
kosten te verhelpen.

2) De garantieperiode bedraagt 24 maanden en gaat in op de
datum van aankoop door de eindgebruiker (zie het originele
aankoopbewijs).

3) De garantie dekt geen gebreken als gevolg van slijtage of
onjuist gebruik, storingen van het product veroorzaakt door
het niet naleven van de instructies in deze handleiding, te late
onderhoudsbeurten en onvoldoende zorg, het gebruik van
niet-originele accessoires en reserveonderdelen. Wijzigingen
in het ontwerp van het product ontslaan de verkoper van de
garantieaansprakelijkheid. De garantie dekt geen cosmetische
schade die de normale werking van het product niet belemmert.

4) CONDTROL GmbH behoudt zich het recht voor te beslissen
over vervanging of reparatie van het apparaat.

5) Andere aanspraken die hierboven niet zijn genoemd, vallen
niet onder de garantie.

6) Na het uitvoeren van garantie werkzaamheden door
CONDTROL GmbH wordt de garantietermijn niet vernieuwd of
verlengd.

7) CONDTROL GmbH is niet aansprakelijk voor winstderving of
ongemak in verband met een defect aan het apparaat, noch
voor de huurkosten van vervangende apparatuur gedurende de
reparatieperiode.

Deze garantie is onderworpen aan het Duitse recht, met
uitzondering van de bepalingen van het Verdrag der Verenigde
Naties inzake internationale koopovereenkomsten betreffende
roerende zaken (CISG).

In geval van garantie dient u het product terug te brengen naar
de winkelier of met een beschrijving van het defect te sturen
naar het volgende adres:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Duitsland



NIVEAU LASER ROTATIF

DIGI ROTO HVG 800

Notice d’utilisation

Félicitations pour l'achat du niveau laser rotatif CONDTROL
DIGI ROTO HVG 800. Avant d'utiliser I'appareil pour la
premiére fois, veuillez lire attentivement les consignes de
sécurité fournies dans ce manuel d'utilisation.

CONSIGNES DE SECURITE

Attention ! Ce manuel d'utilisation fait partie intégrante de votre
appareil. Avant de commencer a travailler, lisez attentivement
le manuel. Si l'instrument est prété temporairement, veillez ay
joindre le manuel d'utilisation.

- N'utilisez pas l'instrument de maniére inappropriée.

- Ne retirez pas les étiquettes d'avertissement et protégez-les de
I'usure, car elles contiennent des informations sur |'utilisation
en toute sécurité de l'instrument.

Rayonnement laser !
Ne regardez pas dans le faisceau
Classe 2 laser
<1 mW 515 nm
IEC 60825-1 : 2014-05
- Ne regardez pas directement dans le faisceau laser ou son
reflet, que ce soit a I'eeil nu ou a travers des instruments
optiques. Ne dirigez pas le faisceau laser vers des personnes ou
des animaux sans nécessité, car cela peut provoquer la cécité.
- Pour protéger vos yeux, fermez-les ou détournez le regard.
- Installez toujours |'appareil de maniére a ce que les faisceaux
laser soient projetés au-dessus ou en dessous du niveau des
yeux.
- Ne laissez pas de personnes non autorisées pénétrer dans la
zone de travail de 'appareil.
- Gardez l'appareil hors de portée des enfants et des personnes
non autorisées.
- Ne démontez pas et ne réparez pas l'appareil vous-méme.
Lentretien et les réparations doivent étre effectués uniquement
par du personnel qualifié utilisant des piéces de rechange
d’origine.
- N'utilisez pas I'appareil dans des environnements explosifs, a
proximité de matériaux inflammables.
- Les lunettes laser sont utilisées pour une meilleure visibilité
du faisceau laser. Ne les utilisez pas a d’autres fins. Les lunettes
laser ne protégent pas contre le rayonnement laser, ne sont
pas destinées a la protection UV et altérent la perception des
couleurs.
- Ne laissez pas les piles surchauffer afin d’éviter toute explosion
et fuite d’électrolyte. En cas de contact du liquide avec la peau,
lavez immédiatement la zone concernée avec de l'eau et du
savon. En cas de contact avec les yeux, rincez abondamment a
I’'eau claire pendant 10 minutes et consultez un médecin.

UTILISATION PREVUE

DIGI ROTO HVG 800 CONDTROL est un laser rotatif auto-nivelant,
congu pour les ouvriers du batiment, platriers et entrepreneurs,
destiné a projeter des plans verticaux et horizontaux ainsi que
des points d’aplomb.

L'appareil offre une précision exceptionnelle de +0,025 mm/m.
Il atteint 3000 tr/min par simple pression d’un bouton, ce qui
géneére un effet de ligne laser statique.

La fonction de réglage de la pente permet de projeter des plans
inclinés jusqu’a 10 % pour les axes X et Y.

La télécommande numérique CONDTROL DS-remote permet
de régler l'angle d’inclinaison du plan laser. Le récepteur
numérique X-actRoto offre une précision au millimétre pres
pour le positionnement du faisceau.

Ce laser rotatif convient a une utilisation aussi bien en intérieur
qu’en extérieur sur les chantiers de construction.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Température de

-20°C~ +50°C
stockage
Alimentation de 16,8 V 2000 mAh
I'appareil batterie Li-lon rechargeable

Récepteur laser

alimentation 4% 1,5V piles alcalines AA
électrique

Telécommande 3,7V 3000 mah Li-lon
alimentation .

. . batterie rechargeable
électrique

Filetage de montage

sur trépied 5/8

Dimensions 227x227x241 mm

Poids 4,4 kg

Portée de
fonctionnement avec 800 m
détecteur (diamétre)

Précision +0,025 mm/m

Electronique plage

: +5°
d’auto-nivellement

Vitesse de rotation 0, 300, 600, 1000, 1500, 3000 tr/min

Mode de balayage Secteur de balayage 5°, 10°, 30°, 90°

Fonctionnement
maximaldistance de la 500 m
télécommande

Autonomie de la

batterie 30h

Protection contre la

poussiére et I'eau P66

Type de laser Classe I1 515 nm <1 mW

Température de 110°C ~ +50°C

fonctionnement

CONTENU DE LA LIVRAISON

Laser rotatif, récepteur laser X-actRoto, télécommande
numérique DS-Remote, chargeur, lunettes, manuel d'utilisation,
mallette rigide.

DESCRIPTION DU PRODUIT

1. Fenétres de sortie du laser

2. Téte rotative

3. Fenétre de sortie du point laser

4. Panneau de commande

5. Compartiment a piles, port de charge
6. Connecteur d'alimentation

7. Antenne

8. Filetage de trépied 5/8”
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Panneau de commande

. Allumer/éteindre le laser rotatif

. Activer/désactiver le mode manuel

Mode de projection de ligne statique

. Auto-nivellement désactivé aprés désalignement
Nivellement automatique répété apres désalignement
Réglage d'inclinaison selon I'axe X

Réglage d'inclinaison selon l'axe Y

Déplacement du secteur de balayage dans le sens horaire
9. Déplacement du secteur de balayage dans le sens
antihoraire

10. Mode de balayage/sélection du secteur de balayage
11. Sélection de la vitesse de rotation

PNO LA BN e

Indicateurs LED :

12. Indicateur de mise sous/hors tension

13. Indicateur du mode d’auto-nivellement

14. Indicateur du mode manuel

15. Indicateur de projection de ligne statique

16. Indicateur de désactivation de l'auto-nivellement apres
désalignement

17. Indicateur de répétition de l'auto-nivellement apres
désalignement

Digi Roto HVG 800

Récepteur laser X-actRoto

1. Affichage

1.1. Indication de la distance a la ligne laser

1.2 Unité de mesure

1.3. Indicateur de précision (élevée/standard/faible/minimale)
1.4. Indicateur de direction

1.5. Indicateur de détection de la ligne laser

1.6. Indicateur de niveau de batterie

1.7. Indicateur de signal sonore

1.8 Réglage du zéro

12 ——ecmmin ft %

L BEEE

2. Clavier :

0
O Allumer/éteindre / Rétroéclairage LCD

I«

A Réglage de la précision

D
‘ ) Activer/désactiver le signal sonore

MM
IN  Sélection de I'unité

0

SET Mise a zéro

3. Capteur récepteur

4. Niveau a bulle

5. Aimants

6. Repéres de niveau

7. Couvercle de la batterie
8. Filetage 1/4”

1
6
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Télécommande DS-remote

Panneau de controle

1. Marche/arrét

2. Affichage

2.1 Valeur de I'angle de pente dans le plan X

2.2 Valeur de I'angle de pente dans le plan Y

2.3 Indicateur de secteur de balayage

2.4 Indicateur de vitesse de rotation

2.5 Indicateur de mode

2.6 Indicateur de réinitialisation automatique aprées
désalignement

2.7 Indicateur de désactivation de I'auto-nivellement aprés
désalignement

3. Mode de réglage de la pente

4. Auto-nivellement désactivé aprés désalignement

5. Auto-nivellement répété apres désalignement

6. Déplacement du curseur vers la gauche et la droite

7. Réglage de la valeur de I'angle de pente selon les axes X et Y
8. Déplacement du secteur de balayage dans le sens horaire

9. Déplacement du secteur de balayage dans le sens antihoraire
10. Mode de balayage / sélection du secteur de balayage

11. Sélection de la vitesse de rotation

Indicateurs LED

12. Indicateur de mise sous/hors tension

13. Indicateur du mode d’auto-nivellement

14. Indicateur du mode de réglage de la pente

15. Indicateur de ré-activation de l'auto-nivellement apres
désalignement

16. Indicateur de désactivation de I'auto-nivellement apres
désalignement

CONDTROL

X+ 00.21°
Y + 00.05"

FONCTIONNEMENT

Chargement de la batterie dans le laser rotatif

L'appareil est alimenté par une batterie Li-lon rechargeable
intégrée.

Si |

indicateur d'alimentation sur le panneau de commande

«= se met a clignoter pendant le fonctionnement, la
batterie doit étre rechargée.
Pour charger la batterie, connectez le chargeur a une source
d'alimentation. Insérez le chargeur dans le port de charge
Type-C de la batterie. Utilisez uniquement le chargeur fourni
avec |'appareil pour charger la batterie.

Une charge compléte prend environ 7 heures. Il est permis
d'utiliser I'appareil pendant la charge. Pendant la charge,
l'indicateur d'alimentation du chargeur reste rouge. Attendez
que l'indicateur vert s'allume, indiquant une charge compléte,
puis débranchez le chargeur.

Retirez les batteries si I'appareil ne doit pas étre utilisé pendant
une longue période.

Remplacement des piles du récepteur laser

Le récepteur est alimenté par 4 piles AA alcalines de 1,5 V
incluses dans le kit de livraison. Le compartiment a piles se
trouve a l'arriére du récepteur.

Remplacez les piles si I'indicateur de charge de la batterie sur
I'affichage apparait comme indiqué l_¢. Ouvrez le couvercle
du compartiment a piles, retirez les piles et insérez-en de
nouvelles en respectant la polarité correcte. Remettez le
couvercle en place jusqu'a ce qu'il s'enclenche.

Retirez les piles du récepteur si celui-ci ne doit pas étre
utilisé pendant une longue période afin d'éviter la corrosion
et la décharge des piles.

Chargement de la batterie de la télécommande

L'appareil est alimenté par une batterie Li-lon de 3,7 V 3000 mAh
intégrée dans le boitier de I'appareil.

Rechargez la batterie si I'indicateur d'alimentation commence a
clignoter. Pour charger la batterie, connectez le chargeur a une
source d'alimentation. Insérez le chargeur dans le port Type-C
pour commencer la charge.

Pour charger la batterie, utilisez le chargeur fourni avec le
produit. Une charge compléte de la batterie prend 3 a 4 heures.
L'utilisation de I'appareil pendant la charge est autorisée.

Allumer/éteindre le laser rotatif

O f
Appuyez sur le bouton pour allumer le las, f

Pour I'éteindre, maintenez le bouton enfoncé

MODES DE FONCTIONNEMENT

Mode automatique (auto-nivellement)

Placez le laser rotatif sur une surface plane et stable ou sur un
trépied 5/8” en position verticale ou horizontale.

Mettez le laser rotatif sous tension. Le faisceau laser et
I'indicateur de nivellement clignoteront pendant [I'auto-
nivellement.

Une fois l'auto-nivellement terminé, le faisceau laser cessera de
clignoter et la téte rotative commencera a tourner dans le sens
horaire a 600 tr/min.

Si le laser rotatif dépasse la plage d’auto-nivellement de
5°, le faisceau laser et lindicateur de mode clignoteront
simultanément, et I'appareil émettra un signal sonore. Eteignez
le laser rotatif, repositionnez-le et redémarrez.

Mode manuel

Ce mode permet de projeter des plans inclinés jusqu’a £10 % le
long des axes X et Y.

Placez I'appareil sur une surface stable ou un trépied 5/8” en
position horizontale.

Mettez I'appareil sous tension.

Appuyez sur le bouton de mode manuele
de mode manuel s’allumera.

@ @ pour régler langle

, indicateur
Appuyez et maintenez

d’inclinaison selon I'axe X.

Appuyez et maintenez@pour régler I'angle d’inclinaison selon
I'axe Y.

Pour quitter le mode manuel, appuyez sur anouveau.
Le témoin s’éteindra,et I'appareil reviendra en mode d’auto-
nivellement.

Désactivation de lauto-nivellement automatique apres
désalignement

Si I'appareil est désaligné par une action extérieure, il cessera
de se niveler. La téte rotative s'arrétera et l'appareil émettra
un signal sonore continu. Eteignez I'appareil, redémarrez-le et
répétez I'auto-nivellement.

Pour désactiver I'auto-nivellement automatique apres

désalignement, appuyez sur le bouton == . Le témoin

s’allumera en vert.

Répétition de I'auto-nivellement aprés désalignement

Cette fonction permet la rotation continue de la téte rotative en
cas de légéres perturbations, garantissant un fonctionnement
stable.

Si I'inclinaison dépasse la plage d’auto-nivellement, le faisceau
laser et lindicateur de mode clignoteront simultanément,
et I'appareil émettra un signal sonore. Une fois I'inclinaison
revenue dans la plage, I'appareil reprendra son fonctionnement.
Pour activer I'auto-nivellement aprés un désalignement, appuyez

sur le bouton e . Lindicateur sallumera en vert.

Points d’aplomb laser

L'appareil dispose d’un point vers le haut (zénith) et d’un point
vers le bas (nadir). Les points d’aplomb sont actifs dans tous les
modes de fonctionnement.

Mode de projection de ligne statique

Cette fonction offre une vitesse de rotation de la téte laser de
3000 tr/min. Lappui sur un bouton génére un effet de ligne laser
statique.

Appuyez sur le bouton == dans n'importe quel mode
pour régler la vitesse de rotation a 3000 tr/min. Le témoin
s'allumera en vert.

Vitesse de rotation

RPM
Appuyez sur le bouton 1/ pour changer la vitesse de rotation
de I'émetteur laser. La vitesse de rotation changera de la maniére
suivante: 0/300/600/1000 tr/min.
Vitesse de rotation avec la télécommande DS-remote:
0/300/600/1000/1500/3000 tr/min.

Mouvement par pas

~

RPM
Appuyez dpour régler la vitesse de rotation a 0. La téte
s'arrétede tourner.

Appuyez sur/ pour un déplacement pas a pas dans le sens
horaire.

Appuyez sur \ pour un déplacement pas a pas dans le sens
antihoraire.

Mode balayage
Le mode balayage permet de voir la ligne laser a longue distance.

~

RPM
Appuyez sur d pour régler la vitesse de rotation a 0. La téte

cesse derotater.

Appuyez sur@pour activer le mode de balayage.

Appuyez plusieurs fois sur le bouton pour sélectionner le secteur
de balayage: 5°-10°-30°-90°.

Appuyez sur pour déplacer le secteur de balayage

dans le sens horaire, ou pour le déplacer dans le
sens antihoraire. Pour quitter le mode de balayage, appuyez de

nouveau sur

FONCTIONNEMENT AVEC LE RECEPTEUR LASER
Mise en marche/arrét

Appuyez sur O pour allumer le récepteur.

0
Appuyez et maintenezo pendant 3 secondes pour |'éteindre.
Précision
Par défaut, la haute précision est activée.

v

Appuyez sur le bouton T pour sélectionner la précision: haute
(1 mm/50 m), standard (2 mm/50 m), faible (£5 mm/250 m),
minimale (£10 mm/350 m).

Indication sonore
D .
Appuyez sur ‘ ) pour régler le volume.

Rétroéclairage de l'affichage
Par défaut, le rétroéclairage est éteint. Appuyez sur le bouton

Opour allumer/éteindre le rétroéclairage.



Unités de mesure

MM
Appuyez sur le bouton IN  pour sélectionner 'unité de mesure
: mm, pouces, pouces fractionnaires.

Mise a zéro

Appuyez sur le bouton SET dans la plage du récepteur pour
définir la position actuelle du laser comme point zéro par défaut.

Utilisation avec le récepteur

Allumez le récepteur et configurez les parametres. Fixez le
récepteur sur une mire de nivellement, une surface métallique,
etc.

Placez-le dans le trajet du faisceau laser.

Déplacez le récepteur vers le haut ou vers le bas en suivant les
fleches sur I'affichage LCD (avant ou arriére, selon ce qui est le
plus pratique) et les indicateurs LED.

Une fleche vers le bas indique que le récepteur doit étre déplacé
vers le bas ; une fleche vers le haut indique qu'il doit étre
déplacé vers le haut.

7] R
L'indicateur A \I. affiche la distance exacte jusqu'a

la ligne laser. Lorsque le faisceau laser atteint le centre du
récepteur et s'aligne avec les repéres de niveau, le récepteur
émet un son (si activé), et le symbole de détection laser apparait
sur 'affichage.

FONCTIONNEMENT AVEC LA TELECOMMANDE

Les boutons de la télécommande dupliquent ceux du panneau
de commande du laser rotatif, permettant une utilisation a
distance jusqu'a 500 m.

Réglage de I'angle de pente a I'aide de la télécommande

1. Appuyez sur le bouton du mode pente . Le témoin

du mode s’allumera.

2. Utilisez les boutons@ @pour déplacer le curseur vers

la gauche et la droite.

3. Utilisez les boutons@pour régler l'angle d’inclinaison
autour des axes X et V.

4. Confirmez les valeurs définies en appuyant sur le
bouton pour régler I'angle d’inclinaison.
5. Appuyez d pour réinitialiser les valeurs définies.

VERIFICATION DE LA PRECISION
axe X

1. Placez I'appareil @ 0,5 m d'un mur et a 10 m du mur opposé,
I'axe X faisant face au mur.

2. Allumez |'appareil. Apreés le nivellement, marquez la position
du faisceau sur les deux murs comme X1 et X2.

3. Eteignez l'appareil. Déplacez-le vers le mur opposé sans
changer la position de I'appareil.

4. Allumez I'appareil. Alignez la ligne projetée avec le point X2.
5. Marquez le faisceau sur le mur opposé comme X3.

6. Si la distance entre X1 et X3 dépasse 0,5 mm, éteignez
|'appareil et contactez le centre de service.

Axes Y

1. Placez I'appareil a 0,5 m d'un mur et a 10 m du mur opposé,
avec |'axe X orienté vers le mur.

2. Allumez I'appareil. Apres le nivellement, marquez la position
du faisceau sur les deux murs comme X1 et X2.

3. Eteignez I'appareil. Déplacez-le vers le mur opposé sans
changer la position de I'appareil.

4. Allumez |'appareil. Alignez la ligne projetée avec le point X2.
5. Marquez le faisceau sur le mur opposé comme X3.

6. Si la distance entre X1 et X3 dépasse 1,5 mm, éteignez
|'appareil et contactez le centre de service.

SOIN ET ENTRETIEN

Le niveau laser rotatif est un instrument de haute précision et
nécessite une manipulation soigneuse. Avant utilisation, et
aprés tout choc mécanique (chutes, impacts), vérifiez toujours
la précision.

L'observation des recommandations suivantes prolongera la
durée de vie de I'appareil :

1. Gardez l'appareil, les pieces de rechange et les accessoires
hors de portée des enfants et des personnes non autorisées.

2. Transportez |'appareil uniquement lorsqu'il est éteint et dans
sa mallette rigide.

3. Ne stockez pas l'appareil dans des environnements
poussiéreux ou sales. L'instrument est résistant a la poussiére et
a la saleté, mais une exposition prolongée a ces éléments peut
endommager les piéces mobiles internes de l'instrument.

4. Stockez l'appareil dans un endroit sec. L'instrument est
résistant a I'eau, mais les précipitations, I'humidité et les
liquides contenant des minéraux peuvent endommager les
circuits électriques de l'instrument. N'essayez pas de sécher
I'instrument au feu ou avec un séche-cheveux.

5. Ne pas stocker a des températures supérieures a +50°C.
Une chaleur excessive réduit la durée de vie de I'électronique,
endommage les batteries et déforme ou fait fondre les piéces
en plastique.

6. Ne pas stocker a des températures inférieures a -20°C. Apres
exposition au froid, de la condensation peut se former lors du
passage a l'intérieur, endommageant I'électronique.

7. Protégez l'appareil des chocs, des chutes et des fortes
vibrations afin d’éviter toute perte de précision.

8. Vérifiez périodiquement la précision (voir «Vérification de la
précision»). Si un étalonnage est nécessaire, contactez le centre
de service.

9. Nettoyez I'appareil avec un chiffon doux et humide. N'utilisez
pas de produits chimiques agressifs, de solvants ou de
détergents.

10. Nettoyez I'ouverture du laser avec un chiffon non pelucheux
et de l'alcool isopropylique.

11. Retirez les piles si I'appareil ne doit pas étre utilisé pendant
une longue période.

12. Stockez la batterie dans un endroit sec a une température
comprise entre 0°C et 30°C.

13. Ne laissez pas de piles déchargées a I'intérieur de I'appareil.

UTILISATION
Les outils, accessoires et emballages usagés doivent étre
recyclés. Veuillez envoyer l'instrument a |'adresse suivante pour

un recyclage approprié :
—

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4
85570 Markt Schwaben
Allemagne

Ne jetez pas I'instrument avec les déchets municipaux !
Conformément a la directive européenne 2002/96/CE, les
instruments de mesure usagés et leurs composants doivent étre
collectés séparément et soumis a un recyclage respectueux de
I'environnement.

GARANTIE

Tous les produits CONDTROL GmbH sont soumis a un contrdle
apres production et sont régis par les conditions de garantie
suivantes. Le droit de I'acheteur de faire une réclamation pour
défauts ainsi que les dispositions générales de la législation en
vigueur ne sont pas affectés.

1) CONDTROL GmbH s’engage a éliminer tous les défauts du
produit découverts pendant la période de garantie, qui relévent
d’un défaut de matériau ou de fabrication, dans leur intégralité
et a ses propres frais.

2) La période de garantie est de 24 mois et commence a la date
d’achat par le client final (voir le document justificatif original).

3) La garantie ne couvre pas les défauts résultant de
I'usure normale ou d’une utilisation inappropriée, les
dysfonctionnements du produit causés par le non-respect des
instructions de ce manuel d’utilisation, un entretien et une
maintenance non effectués en temps voulu ou un manque
de soin, l'utilisation d’accessoires et de piéces détachées
non d’origine. Les modifications de la conception du produit
dégagent le vendeur de toute responsabilité au titre de la
garantie. La garantie ne couvre pas les dommages esthétiques
qui n’entravent pas le fonctionnement normal du produit.

4) CONDTROL GmbH se réserve le droit de décider du
remplacement ou de la réparation de I'appareil.

5) Les autres réclamations non mentionnées ci-dessus ne sont
pas couvertes par la garantie.

6) Aprés l'exécution des travaux de garantie par CONDTROL
GmbH, la période de garantie n’est ni renouvelée ni prolongée.

7) CONDTROL GmbH n’est pas responsable de la perte de
bénéfices ou des désagréments liés a un défaut de I'appareil,
ni des frais de location d’'un équipement de remplacement
pendant la période de réparation.

Cette garantie est soumise au droit allemand a I'exception des
dispositions de la Convention des Nations Unies sur les contrats
de vente internationale de marchandises (CVIM).

En cas de garantie, veuillez retourner le produit au vendeur ou
'envoyer avec une description du défaut a I'adresse suivante :

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Allemagne



LIVELLO LASER ROTATIVO

| DIGI ROTO HVG 800

Manuale de"'utente

Congratulazioni per I'acquisto del livello laser rotativo
CONDTROL DIGI ROTO HVG 800. Prima di utilizzare il dispositivo
per la prima volta, leggere attentamente le istruzioni di
sicurezza fornite in questo manuale utente.

ISTRUZIONI DI SICUREZZA

Attenzione!Questo manuale utente & una parte essenziale del
dispositivo. Prima di iniziare a lavorare, leggere attentamente
il manuale. Se lo strumento viene ceduto temporaneamente a
qualcun altro, assicurarsi di allegare il manuale utente.

- Non utilizzare lo strumento in modo improprio.

- Non rimuovere i segnali di avvertimento e proteggerli
dall'abrasione,  poiché  contengono informazioni  sul
funzionamento sicuro dello strumento.

Radiazione laser!
Non guardare direttamente nel raggio
Classe laser 2
<1 mW 515 nm
IEC 60825-1: 2014-05
- Non guardare direttamente nel raggio laser o nel suo riflesso,
né a occhio nudo né attraverso strumenti ottici. Non puntare il
raggio laser su persone o animali senza necessita, poiché puo
causare cecita.
- Per proteggere gli occhi, chiuderli o guardare altrove.
- Posizionare sempre il dispositivo in modo che i raggi laser siano
proiettati sopra o sotto il livello degli occhi.
- Non consentire a persone non autorizzate di accedere all'area
di lavoro del dispositivo.
- Tenere il dispositivo fuori dalla portata dei bambini e delle
persone non autorizzate.
- Non smontare né riparare il dispositivo da soli. Lassistenza e le
riparazioni devono essere eseguite solo da personale qualificato
utilizzando ricambi originali.
- Non utilizzare il dispositivo in ambienti esplosivi o vicino a
materiali inflammabili.
- Gli occhiali laser sono utilizzati per una migliore visibilita
del raggio laser. Non usarli per altri scopi. Gli occhiali laser
non proteggono dalle radiazioni laser, non sono destinati alla
protezione UV e alterano la percezione dei colori.
- Non lasciare surriscaldare le batterie per evitare esplosioni e
perdite di elettrolita. In caso di contatto del liquido con la pelle,
lavare immediatamente la zona interessata con acqua e sapone.
In caso di contatto con gli occhi, sciacquare abbondantemente
con acqua pulita per 10 minuti e consultare un medico.

USO PREVISTO

DIGIROTO HVG 800 CONDTROL & un laser rotativo autolivellante,
progettato per operai edili, intonacatori e appaltatori, destinato
a proiettare piani verticali e orizzontali nonché punti a piombo.
Il dispositivo offre un'eccezionale precisione di 0,025 mm/m.
Raggiunge 3000 giri/min con la semplice pressione di un
pulsante, generando un effetto linea laser statica.

La funzione di impostazione della pendenza consente di
proiettare piani inclinati fino a £10% sugli assi X e Y.

Il telecomando digitale CONDTROL DS-remote permette di
impostare |'angolo di inclinazione del piano laser. Il ricevitore
digitale X-actRoto garantisce un posizionamento del raggio con
precisione millimetrica.

Questo laser rotativo & adatto sia per l'uso in ambienti interni
che esterni nei cantieri edili.

SPECIFICHE TECNICHE

Campo operativo con

rilevatore (diametro) 800m
Precisione +0,025 mm/m
Elettronico

intervallo di +5°

autolivellamento

Velocita di rotazione 0, 300, 600, 1000, 1500, 3000

giri/min
Moda‘hta di Settore di scansione 5°, 10°, 30°, 90°
scansione
Distanza operativa
massimadel 500 m
telecomando
Durata della batteria 30h

Protezione contro

polvere e acqua P66

Tipo di laser Classe I1 515 nm <1 mW;
Tempg_ratura di 110°C ~ +50°C
esercizio

Tempera_tura di 20°C ~ +50°C
stoccaggio

Alimentazione del
dispositivo

16,8 V 2000 mAh
batteria ricaricabile Li-lon

ricevitore laser

" 4 x 1,5V batterie alcaline AA
alimentatore

telecomando
alimentatore

3,7V 3000 mAh Li-lon
batteria ricaricabile

Filettatura per

montaggio su 5/8"
treppiede
Dimensioni 227x227x241 mm

Peso 4,4 kg

CONFEZIONE DI CONSEGNA

Laser rotativo, ricevitore laser X-actRoto, telecomando digitale
DS-Remote, caricabatterie, occhiali, manuale utente, valigetta
rigida.

DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

1. Finestre di uscita del laser

2. Testa rotante

3. Finestra di uscita del punto laser
4. Pannello di controllo

5. Vano batteria, porta di ricarica
6. Connettore di alimentazione

7. Antenna

8. Filettatura per treppiede 5/8”
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DigiRota HVG 800
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Pannello di controllo

. Accensione/spegnimento laser rotativo

. Attivazione/disattivazione modalita manuale

Modalita proiezione linea statica

. Autolivellamento disattivato dopo disallineamento

. Autolivellamento ripetuto dopo disallineamento
Regolazione dell'inclinazione sull'asse X

Regolazione dell'inclinazione sull'asse Y

. Spostamento del settore di scansione in senso orario

. Spostamento del settore di scansione in senso antiorario
10 Modalita di scansione/selezione del settore di scansione
11. Selezione della velocita di rotazione

©ONDU A WN R

Indicatori LED:

12. Indicatore di accensione/spegnimento

13. Indicatore della modalita di autolivellamento
14. Indicatore della modalita manuale

15. Indicatore di proiezione della linea statica

16. Indicatore di autolivellamento disattivato dopo
disallineamento

17. Indicatore di ripetuto autolivellamento dopo
disallineamento

CONDTROL
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Digi Roto HVG 800

Ricevitore laser X-actRoto

1. Display

1.1. Indicazione della distanza dalla linea laser

1.2 Unita di misura

1.3. Indicatore di precisione (alta/standard/bassa/minima)
1.4. Indicatore di direzione

1.5. Indicatore di rilevamento della linea laser

1.6. Indicatore del livello della batteria

1.7. Indicatore del segnale acustico

1.8 Azzeramento
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2. Tastierino:

O Accensione/spegnimento / retroilluminazione LCD
Yy
A

Impostazione della precisione

D N |
‘ ) Attivazione/disattivazione segnale acustico
IN  selezione dell'unita

SET Impostazione dello zero

3. Sensore ricevitore

4. Livella a bolla

5. Magneti

6. Segni di livello

7. Copribatteria 5 5
8. Filettatura 1/4”

1
6
2
CONDTROL
X-actRoto
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DS-remote telecomando

Pannello di controllo

1. Accensione/spegnimento

2. Display

2.1 Valore dell’angolo di inclinazione nel piano X
2.2 Valore dell’angolo di inclinazione nel piano Y
2.3 Indicatore del settore di scansione

2.4 Indicatore della velocita di rotazione

2.5 Indicatore della modalita

2.6 Indicatore di auto-livellamento ripetuto dopo
disallineamento

2.7 Indicatore di autolivellamento disattivato dopo
disallineamento

3. Modalita impostazione pendenza

4. Autolivellamento disattivato dopo disallineamento

5. Ripetizione autolivellamento dopo disallineamento

6. Movimento cursore a sinistra e a destra

7. Impostazione valore angolo di pendenza sugli assi Xe Y

8. Spostamento settore di scansione in senso orario

9. Spostamento settore di scansione in senso antiorario

10. Modalita di scansione / selezione del settore di scansione
11. Selezione della velocita di rotazione

Indicatori LED

12. Indicatore di accensione/spegnimento

13. Indicatore della modalita di autolivellamento

14. Indicatore della modalita di impostazione della pendenza
15. Indicatore di ripetuto autolivellamento dopo
disallineamento

16. Indicatore di autolivellamento disattivato dopo
disallineamento

CONDTROL

X+ 00.21°
Y + 00.05"

FUNZIONAMENTO

Ricarica della batteria nel laser rotativo

Il dispositivo e alimentato da una batteria Li-lon ricaricabile
integrata.

Se lindicatore di alimentazione sul pannello di controllo

= inizia a lampeggiare durante il funzionamento, la
batteria deve essere ricaricata.
Per caricare la batteria, collegare il caricabatterie a una fonte
di alimentazione. Inserire il caricabatterie nella porta di ricarica
Type-C sulla batteria. Utilizzare solo il caricabatterie fornito con il
dispositivo per caricare il pacco batteria.

Una carica completa richiede circa 7 ore. E consentito utilizzare
il dispositivo durante la ricarica. Durante la ricarica, 'indicatore
di alimentazione sul caricabatterie rimarra rosso. Attendere che
si accenda l'indicatore verde, che segnala la carica completa,
quindi scollegare il caricabatterie.

Rimuovere le batterie se il dispositivo non verra utilizzato per un
lungo periodo di tempo.

Sostituzione delle batterie nel ricevitore laser

Il ricevitore & alimentato da 4 batterie AA alcaline da 1,5 V
incluse nella confezione. Il vano batterie si trova sul retro del
ricevitore.

Sostituire le batterie se_l’indicatore di carica sul display
appare come mostrato tl_#. Aprire il coperchio del vano
batterie, rimuovere le batterie e inserire quelle nuove,
rispettando la corretta polarita. Richiudere il coperchio fino
a quando non scatta in posizione.

Rimuovere le batterie dal ricevitore se non verra utilizzato
per un lungo periodo, per evitare corrosione e scaricamento
delle batterie.

Ricarica della batteria del telecomando

Il dispositivo e alimentato da una batteria Li-lon da 3,7 V 3000
mAh integrata nel corpo del dispositivo.

Ricaricare la batteria se I'indicatore di alimentazione inizia a
lampeggiare. Per caricare la batteria, collegare il caricabatterie a
una fonte di alimentazione. Inserire il caricabatterie nella porta
Type-C per iniziare la ricarica.

Per caricare la batteria, utilizzare il caricabatterie fornito con il
prodotto. Una carica completa della batteria richiede 3—4 ore. E
consentito I'uso del dispositivo durante la ricarica.

Accensione/spegnimento del laser rotativo
O
Premere il pulsante per accendere il laser.

]
Per spegnerlo, tenere premuto il pulsante O

MODALITA DI FUNZIONAMENTO

Modalita automatica (autolivellante)

Posizionare il laser rotativo su una superficie piana e stabile o su
un treppiede da 5/8” in posizione verticale o orizzontale.
Accendere il laser rotativo. Il raggio laser e l'indicatore di
livellamento lampeggeranno durante I'autolivellamento.

Una volta completato l'autolivellamento, il raggio laser smettera
di lampeggiare e la testa rotante iniziera a ruotare in senso
orario a 600 giri/min.

Se il laser rotativo e fuori dal campo di autolivellamento di
5°, il raggio laser e lindicatore di modalita lampeggeranno
contemporaneamente e il dispositivo emettera un segnale
acustico. Spegnere il laser rotativo, riposizionarlo e riavviare.

Modalita manuale

Questa modalita consente di proiettare piani inclinati fino a
+10% lungo gliassi X e Y.

Posizionare il dispositivo su una superficie stabile o su un
treppiede da 5/8” in posizione orizzontale.

Accendere il dispositivo.

Premere il tasto modalita manualee e , 'indicatore della

modalita manuale si illuminera.

Tenere premuto per regolare lI'angolo di
inclinazione sull'asse X.

Tenere premuto@per regolare I'angolo di inclinazione
sull'asse Y.

Per uscire dalla modalita manuale, premere 'di nuovo.
Lindicatore si spegnerae il dispositivo tornera alla modalita di
autolivellamento.
Disattivazione  dell’autolivellamento
disallineamento

Se il dispositivo viene disallineato da un’azione esterna, smettera
di livellare. La testa rotante si fermera e il dispositivo emettera
un segnale acustico continuo. Spegnere il dispositivo, riavviarlo
e ripetere I'autolivellamento.

Per  disattivare  l'autolivellamento

automatico  dopo

automatico  dopo

disallineamento, premere il pulsante e== . Lindicatore si

illuminera di verde.

Ripetizione dell’autolivellamento dopo disallineamento
Questa funzione consente la rotazione continua della testa
rotante in caso di lievi disturbi, garantendo un funzionamento
stabile.

Se l'inclinazione supera il range di autolivellamento, il raggio
laser e I'indicatore di modalita lampeggeranno simultaneamente
e il dispositivo emettera un segnale acustico. Una volta che
Iinclinazione rientra nel range, il dispositivo riprendera il
funzionamento.

Per attivare lautolivellamento dopo un disallineamento,

premere il pulsante === . Lindicatore si illuminera di verde.

Punti a piombo laser

Il dispositivo dispone di un punto superiore (zenit) e di un punto
inferiore (nadir). | punti a piombo sono attivi in tutte le modalita
operative.

Modalita di proiezione linea statica

Questa funzione fornisce una velocita di rotazione della testa
laser di 3000 giri/min. Premendo un pulsante si genera I'effetto
linea laser statica.

Premereil pulsante ~ ==  in qualsiasi modalita per impostare
la velocita di rotazione a 3000 rpm. L'indicatore si illuminera di
verde.

Velocita di rotazione

RPM
Premere il pulsante dper cambiare la velocita di rotazione
del emettitore laser. La velocita di rotazione cambiera come
segue: 0/300/600/1000 rpm.
Velocita di  rotazione con telecomando
0/300/600/1000/1500/3000 rpm.

DS-remote:

Movimento a passi

RPM
Premere dper impostare la velocita di rotazione a 0. La
testa si fermadi ruotare.

Premere/ per il movimento a passo singolo in senso orario.

Premere \ per il movimento a passo singolo in senso
antiorario.

Modalita scansione
La modalita scansione consente di vedere la linea laser a lunga
distanza.

RPM
Premere 1/per impostare la velocita di rotazione a 0. La

testa smette diruotare.

Premere@per attivare la modalita di scansione.

Premere ripetutamente il pulsante per selezionare il settore di
scansione: 5°-10°-30°-90°.

Premere / per spostare il settore di scansione in senso

orario, oppure \ per spostarlo in senso antiorario.
Per uscire dalla modalita di scansione, premere@di nuovo.

FUNZIONAMENTO CON IL RICEVITORE LASER
Accensione/spegnimento

PremereOper accendere il ricevitore.
Premere e tenere premutoOper 3 secondi per spegnerlo.

Precisione

Per impostazione predefinita, & selezionata I'alta precisione.
A4

Premere il pulsante T per selezionare la precisione: alta (+1
mm/50 m), standard (+2 mm/50 m), bassa (*5 mm/250 m),
minima (+10 mm/350 m).

Indicazione acustica
‘))) .
Premere per regolare il volume.
Retroilluminazione display
Per impostazione predefinita, la retroilluminazione & spenta.

Premere il pulsante O per accendere o spegnere la
retroilluminazione.



Unita di misura

MM
Premere il pulsante IN per selezionare I'unita di misura: mm,
pollici, pollici frazionari.

Impostazione dello zero

0

Premere il pulsante SET entro il raggio d'azione del ricevitore
per impostare la posizione attuale del laser come punto zero
predefinito.

Lavorare con il ricevitore

Accendere il ricevitore e configurare le impostazioni. Fissare il
ricevitore su una stadia, una superficie metallica, ecc.

Posizionarlo nel percorso del raggio laser.

Spostare il ricevitore verso |'alto o verso il basso seguendo le
frecce sul display LCD (anteriore o posteriore, a seconda della
comodita) e gli indicatori LED.

Una freccia verso il basso indica che il ricevitore deve essere

spostato verso il basso; una freccia verso I'alto indica che deve
essere spostato verso |'alto.

[ (]

L'indicatore 1. mostra la distanza esatta dalla linea
laser. Quando il raggio laser colpisce il centro del ricevitore e
si allinea con i segni di livello, il ricevitore emette un segnale
acustico (se abilitato) e il simbolo di rilevamento laser appare
sul display.

FUNZIONAMENTO CON IL TELECOMANDO

| pulsanti del telecomando duplicano i pulsanti del pannello di
controllo del laser rotativo, consentendo il funzionamento a
distanza fino a 500 m.

Impostazione dell'angolo di inclinazione tramite il telecomando

1. Premere il pulsante modalita pendenza
L'indicatore di modalita si illuminera.

2. Utilizzare i pulsanti @ @ per spostare il cursore a

sinistra e a destra.

3. Utilizzare i puIsanﬁ@per impostare I'angolo di inclinazione
sugliassiXeY.

4. Confermare i valori impostati premendo i
per impostare I'angolo di inclinazione.
5. Premere dper ripristinare i valori impostati.

CONTROLLO DI PRECISIONE
Asse X

1. Posizionare il dispositivo a 0,5 m da una parete e a 10 m dalla
parete opposta, con I'asse X rivolto verso la parete.

2. Accendere il dispositivo. Dopo l'autolivellamento, segnare la
posizione del raggio su entrambe le pareti come X1 e X2.

3. Spegnere il dispositivo. Spostarlo sulla parete opposta senza
cambiare la posizione del dispositivo.

4. Accendere il dispositivo. Allineare la linea proiettata con il
punto X2.

5. Segnare il fascio sulla parete opposta come X3.

6. Se la distanza tra X1 e X3 supera 0,5 mm, spegnere il
dispositivo e contattare il centro assistenza.

Asse Y

1. Posizionare il dispositivo a 0,5 m da una parete e a 10 m dalla
parete opposta, con |'asse X rivolto verso la parete.

2. Accendere il dispositivo. Dopo l'autolivellamento, segnare la
posizione del fascio su entrambe le pareti come X1 e X2.

3. Spegnere il dispositivo. Spostarlo sulla parete opposta senza
cambiare la posizione del dispositivo.

4. Accendere il dispositivo. Allineare la linea proiettata con il
punto X2.

5. Segnare il fascio sulla parete opposta come X3.

6. Se la distanza tra X1 e X3 supera 1,5 mm, spegnere il
dispositivo e contattare il centro assistenza.

CURA E MANUTENZIONE

Il livello laser rotante & uno strumento ad alta precisione e
richiede una manipolazione accurata. Prima dell’'uso e dopo
qualsiasi urto meccanico (cadute, impatti), verificare sempre la
precisione.

Osservare le seguenti raccomandazioni prolunghera la vita del
dispositivo:

1. Tenere il dispositivo, le parti di ricambio e gli accessori fuori
dalla portata dei bambini e delle persone non autorizzate.

2. Trasportare il dispositivo solo quando é spento e all'interno
della sua custodia rigida.

3. Non conservare il dispositivo in ambienti polverosi o sporchi.
Lo strumento & resistente alla polvere e allo sporco, ma
I'esposizione prolungata a questi elementi puo danneggiare le
parti mobili interne dello strumento.

4. Conservare il dispositivo in un luogo asciutto. Lo strumento
e resistente allacqua, ma precipitazioni, umidita e liquidi
contenenti minerali possono danneggiare i circuiti elettrici dello
strumento. Non tentare di asciugare lo strumento con il fuoco o
un asciugacapelli.

5. Non conservare a temperature superiori a +50°C. Il calore
eccessivo riduce la durata dell’elettronica, danneggia le batterie
e deforma o fonde le parti in plastica.

6. Non conservare a temperature inferiori a -20°C. Dopo
I'esposizione al freddo, puo formarsi condensa quando il
dispositivo viene portato all’interno, danneggiando I'elettronica.

7. Proteggere il dispositivo da urti, cadute e forti vibrazioni per
evitare la perdita di precisione.

8. Controllare periodicamente la precisione (vedere «Controllo
della precisione»). Se & necessaria la calibrazione, contattare il
centro di assistenza.

9. Pulire il dispositivo con un panno morbido e umido. Non
utilizzare prodotti chimici aggressivi, solventi o detergenti.

10. Pulire I'apertura del laser con un panno privo di lanugine e
alcol isopropilico.

11. Rimuovere le batterie se il dispositivo non verra utilizzato per
un lungo periodo.

12. Conservare la batteria in un luogo asciutto a una temperatura
compresa tra 0°C e 30°C.

13. Non lasciare batterie scariche all'interno del dispositivo.

UTILIZZO

Gli strumenti, accessori e imballaggi scaduti devono essere
avviati al riciclo dei rifiuti. Si prega di inviare lo strumento al
seguente indirizzo per un corretto riciclaggio:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben —
Germania

Non gettare lo strumento nei rifiuti urbani!

Secondo la direttiva europea 2002/96/CE, gli strumenti di
misura scaduti e i loro componenti devono essere raccolti
separatamente e sottoposti a riciclaggio ecologico dei rifiuti.

GARANZIA

Tutti i prodotti CONDTROL GmbH sono sottoposti a controllo
post-produzione e sono regolati dai seguenti termini di garanzia.
I diritto dell’acquirente di reclamare per difetti e le disposizioni
generali della legislazione vigente non decadono.

1) CONDTROL GmbH si impegna a eliminare tutti i difetti
del prodotto, riscontrati durante il periodo di garanzia, che
rappresentano difetti di materiale o di fabbricazione, in modo
completo e a proprie spese.

2) Il periodo di garanzia & di 24 mesi e decorre dalla data
di acquisto da parte del cliente finale (vedere il documento
originale di supporto).

3) La garanzia non copre i difetti derivanti da usura o uso
improprio, malfunzionamento del prodotto causato dal
mancato rispetto delle istruzioni di questo manuale utente,
manutenzione e assistenza non tempestive e cura insufficiente,
uso di accessori e parti di ricambio non originali. Le modifiche
al design del prodotto sollevano il venditore dalla responsabilita
per i lavori in garanzia. La garanzia non copre i danni estetici che
non impediscono il normale funzionamento del prodotto.

4) CONDTROL GmbH si riserva il diritto di decidere sulla
sostituzione o riparazione del dispositivo.

5) Altri reclami non menzionati sopra non sono coperti dalla
garanzia.

6) Dopo I'esecuzione dei lavori in garanzia da parte di CONDTROL
GmbH, il periodo di garanzia non viene rinnovato né esteso.

7) CONDTROL GmbH non é responsabile per la perdita di profitto
o per gli inconvenienti associati a un difetto del dispositivo, né
per i costi di noleggio di apparecchiature alternative durante il
periodo di riparazione.

Questa garanzia & soggetta alla legge tedesca, ad eccezione delle
disposizioni della Convenzione delle Nazioni Unite sui contratti
di vendita internazionale di merci (CISG).

In caso di garanzia, restituire il prodotto al rivenditore oppure
inviarlo con la descrizione del difetto al seguente indirizzo:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Germania



B NIVEL LASER ROTATIVO

DIGI ROTO HVG 800

Manual de usuario

Felicidades por la compra del nivel laser rotativo CONDTROL
DIGI ROTO HVG 800. Antes de utilizar el dispositivo por
primera vez, lea atentamente las instrucciones de seguridad
proporcionadas en este manual de usuario.

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

jAtencidon! Este manual de usuario es una parte esencial de su
dispositivo. Antes de comenzar a trabajar, lea cuidadosamente
el manual. Si el instrumento se entrega a otra persona para su
uso temporal, asegurese de adjuntar el manual de usuario.

- No utilice el instrumento de manera incorrecta.

- No retire las sefiales de advertencia y protéjalas del desgaste, ya
que contienen informacién sobre el uso seguro del instrumento.

iRadiacion laser!
No mire directamente al haz
Laser de clase 2
<1 mW 515 nm
IEC 60825-1: 2014-05

- No mire directamente al haz laser ni a su reflejo, ya sea a
simple vista o a través de instrumentos 6pticos. No apunte el
haz ldser a personas o animales sin necesidad, ya que puede
causar ceguera.
- Para proteger sus 0jos, ciérrelos o mire hacia otro lado.
- Siempre instale el dispositivo de manera que los haces laser se
proyecten por encima o por debajo del nivel de los ojos.
- No permita que personas no autorizadas entren en el area de
trabajo del dispositivo.
- Mantenga el dispositivo fuera del alcance de los nifios y
personas no autorizadas.
- No desmonte ni repare el dispositivo usted mismo. El servicio
y las reparaciones solo deben ser realizados por personal
calificado utilizando repuestos originales.
- No opere el dispositivo en ambientes explosivos, cerca de
materiales inflamables.
- Las gafas laser se utilizan para una mejor visualizacion del haz
laser. No las use para otros fines. Las gafas laser no protegen
contra la radiacién laser, no estan destinadas para proteccién
UV y afectan la percepcidn de los colores.
- No permita que las baterias se sobrecalienten para evitar
explosiones y fugas de electrolito. Si el liquido entra en
contacto con la piel, lave la zona afectada inmediatamente
con agua y jabon. En caso de contacto con los ojos, enjuague
abundantemente con agua limpia durante 10 minutos y
consulte a un médico.

USO PREVISTO

DIGI ROTO HVG 800 CONDTROL es un laser rotativo
autonivelante, disefiado para trabajadores de la construccion,
yeseros y contratistas, destinado a proyectar planos verticales y
horizontales, asi como puntos de plomada.

El dispositivo ofrece una precision excepcional de 0,025
mm/m. Alcanza 3000 rpm con solo presionar un botén, lo que
genera un efecto de linea laser estatica.

La funcidn de ajuste de pendiente permite proyectar planos
inclinados hasta +10% para los ejes X e Y.

El control remoto digital CONDTROL DS-remote permite ajustar
el dngulo de inclinaciéon del plano laser. El receptor digital
X-actRoto proporciona precision a nivel milimétrico en la
posicion del haz.

Este laser rotativo es adecuado para su uso tanto en areas de
construccion interiores como exteriores.

ESPECIFICACIONES TECNICAS

Rango de funcionamiento

con detector (diametro) 800m

Precision +0,025 mm/m

Electrénico

. - £5°
rango de autonivelacion

Velocidad de rotacion 0, 300, 600, 1000, 1500, 3000 rpm

Modo de escaneo Sector de escaneo 5°, 10°, 30°, 90°

Distancia méaxima de
funcionamientodel 500 m
control remoto

Duracién de la bateria 30h

Proteccidn contra polvo
y agua

1P66

Tipo de laser Clase 11 515 nm <1 mW

Temperatura de

' . -10°C~ +50°C
funcionamiento
Temperatur‘a de 20°C ~ +50°C
almacenamiento
Alimentacion del 16,8 V 2000 mAh

dispositivo bateria recargable de iones de litio

Receptor laser

fuente de alimentacion 4x1,5V pilas alcalinas AA

Control remoto
fuente de alimentacion

3,7 V 3000 mAh de iones de litio
bateria recargable

Rosca de montaje para

tripode 5/8
Dimensiones 227x227x241 mm
Peso 4,4 kg

PAQUETE DE ENTREGA
Laser rotativo, receptor laser X-actRoto, control remoto digital
DS-Remote, cargador, gafas, manual de usuario, maletin rigido.

DESCRIPCION DEL PRODUCTO
1. Ventanas de salida del laser

2. Cabezal rotativo

3. Ventana de salida del punto laser

4. Panel de control

5. Compartimento de bateria, puerto de carga
6. Conector de alimentacion

7. Antena

8. Rosca para tripode de 5/8”

CONDT}
DIG m'fé’ =
G 800

Panel de control

Encender/apagar el laser rotativo
Encender/apagar el modo manual

Modo de proyeccidn de linea estatica

. Autonivelacién desactivada tras desalineacion

. Auto-nivelacidn repetida después de desalineacion
Ajuste de inclinacion a lo largo del eje X

. Ajuste de inclinacion a lo largo del eje Y
Desplazamiento del sector de escaneo en sentido horario
9. Desplazamiento del sector de escaneo en sentido
antihorario

10. Modo de escaneo/seleccién del sector de escaneo
11. Seleccién de velocidad de rotacion

®NO U A WN e

Indicadores LED:

12. Indicador de encendido/apagado

13. Indicador de modo autonivelante

14. Indicador de modo manual

15. Indicador de proyeccion de linea estética

16. Indicador de autonivelacion desactivada tras desalineacion
17. Indicador de repeticion de autonivelacion tras desalineacion

igi Roto HVG 800

Receptor laser X-actRoto

1. Pantalla

1.1. Indicacién de distancia a la linea laser

1.2 Unidad de medida

1.3. Indicador de precision (alta/estandar/baja/minima)
1.4. Indicador de direccién

1.5. Indicador de deteccidn de linea laser

1.6. Indicador de nivel de bateria

1.7. Indicador de sefial sonora

1.8 Ajuste a cero

12 ——ecmmin ft %

2. Teclado:

0
O Encender/apagar / retroiluminacién LCD

I«

A Configuracion de precision

D) dctdesactivar s
‘ ) Activar/desactivar sefial sonora

MM
IN  Seleccién de unidad

0

SET Ajuste a cero

3. Sensor receptor

4. Nivel de burbuja

5. Imanes

6. Marcas de nivel

7. Tapa de la bateria

8. Rosca de 1/4” 5 5

1
6
2
CONDTROL
X-actRoto
4

Control remoto DS-remote

Panel de control

1. Encender/apagar

2. Pantalla

2.1 Valor del angulo de inclinacién en el plano X

2.2 Valor del angulo de inclinacién en el plano Y

2.3 Indicador de sector de escaneo

2.4 Indicador de velocidad de rotacion

2.5 Indicador de modo

2.6 Indicador de auto-nivelacion repetida después de
desalineacion

2.7 Indicador de autonivelacion desactivada después de
desalineacion

3. Modo de ajuste de pendiente

4. Autonivelacion desactivada después de desalineacion

5. Repeticidn de autonivelacion después de desalineacion

6. Movimiento del cursor a la izquierda y a la derecha

7. Ajuste del valor del dngulo de pendiente en los ejes X e Y

8. Desplazamiento del sector de escaneo en sentido horario

9. Desplazamiento del sector de escaneo en sentido antihorario
10. Modo de escaneo / seleccidn del sector de escaneo

11. Seleccion de velocidad de rotacion

Indicadores LED

12. Indicador de encendido/apagado

13. Indicador de modo de autonivelacion

14. Indicador de modo de ajuste de pendiente

15. Indicador de autonivelacidn repetida después de
desalineacion

16. Indicador de autonivelacion desactivada después de
desalineacion

CONDTROL

X+ 00.21°
Y + 00.05"

OPERACION

Carga de la bateria en el laser rotativo

El dispositivo funciona con una bateria recargable de Li-lon
incorporada.

Si el indicador de encendido en el panel de control e
comienza a parpadear durante el funcionamiento, la bateria
debe cargarse.

Para cargar la bateria, conecte el cargador a una fuente de
alimentacion. Inserte el cargador en el puerto de carga Type-C de
la bateria. Utilice solo el cargador suministrado con el dispositivo

para cargar el paquete de baterias.

Una carga completa tarda aproximadamente 7 horas. Se permite
operar el dispositivo mientras se esta cargando. Durante la
carga, el indicador de encendido en el cargador permanecera en
rojo. Espere hasta que el indicador verde se encienda, lo que
indica carga completa, y luego desconecte el cargador.

Retire las baterias si el dispositivo no se va a utilizar durante un
periodo prolongado.

Sustitucion de las baterias en el receptor laser

El receptor funciona con 4 pilas AA alcalinas de 1,5 V
incluidas en el paquete de entrega. El compartimento de las
pilas se encuentra en la parte trasera del receptor.

Sustituya las pilas si el indicador de carga de la bateria en
la pantalla aparece como se muestra l_#. Abra la tapa del
compartimento de las pilas, retire las pilas e inserte unas
nuevas, respetando la polaridad correcta. Vuelva a colocar la
tapa hasta que encaje en su sitio.

Retire las pilas del receptor si no va a utilizarlo durante un
largo periodo de tiempo para evitar la corrosion y la descarga
de las pilas.

Carga de la bateria del control remoto

El dispositivo funciona con una bateria Li-lon de 3,7 V y 3000
mAh integrada en la carcasa del dispositivo.

Cargue la bateria si el indicador de encendido comienza a
parpadear. Para cargar la bateria, conecte el cargador a una
fuente de alimentacion. Inserte el cargador en el puerto Type-C
para iniciar la carga.

Para cargar la bateria, utilice el cargador suministrado con el
producto. Una carga completa de la bateria tarda 3—4 horas. Se
permite el funcionamiento del dispositivo durante la carga.

Encender/apagar el laser rotativo

O
Pulse el botén para encender el laser. '
Para apagarlo, mantenga pulsado el botén 0

MODOS DE FUNCIONAMIENTO

Modo automatico (autonivelacion)

Coloque el laser rotativo sobre una superficie plana y estable o
en un tripode de 5/8” en posicion vertical u horizontal.
Encienda el laser rotativo. El haz laser y el indicador de nivelacion
parpadearan mientras se autonivela.

Una vez completada la autonivelacion, el haz laser dejara de
parpadear y la cabeza rotativa comenzara a girar en sentido
horario a 600 rpm.

Si el Iaser rotativo esta fuera del rango de autonivelacion de 5°, el
haz laser y el indicador de modo parpadearan simultaneamente
y el dispositivo emitird una sefial acUstica. Apague el laser
rotativo, reposicionelo y reinicie.

Modo manual

Este modo permite proyectar planos inclinados con una
inclinacion de hasta £10% a lo largo de los ejes X e Y.

Coloque el dispositivo sobre una superficie estable o un tripode
de 5/8” en posicion horizontal.
Encienda el dispositivo.
Presione el botén de modo manual e
modo manual se encendera.

Mantenga presionado @ @ para ajustar el angulo de

inclinacion a lo largo del eje X.

, el indicador de

Mantenga presionado@para ajustar el dngulo de inclinacion
alo largo del eje Y.

Para salir del modo manual, presione nuevamente.
El indicador seapagara y el dispositivo volvera al modo de
autonivelacion.

Desactivacion de la autonivelacion automatica después de un
desalineamiento

Si el dispositivo se desalined por una accidn externa, dejard de
nivelarse. La cabeza rotativa se detendra y el dispositivo emitira
una sefial sonora continua. Apague el dispositivo, reinicielo y
repita la autonivelacion.

Para desactivar la autonivelacién automatica después de un

desalineamiento, pulse el boton == . El indicador se iluminara
en verde.

Repeticion de la autonivelacion después de un desalineamiento
Esta funcion permite la rotacion continua de la cabeza rotativa en
caso de ligeras perturbaciones, garantizando un funcionamiento
estable.

Si la inclinacién supera el rango de autonivelacién, el haz laser
y el indicador de modo parpadearan simultdaneamente, y el
dispositivo emitira una sefial sonora. Una vez que la inclinacion
vuelva a estar dentro del rango, el dispositivo reanudara su
funcionamiento.

Para activar la autonivelacién después de un desalineamiento,

pulse el botén == . El indicador se iluminara en verde.

Puntos de plomada laser

El dispositivo cuenta con un punto superior (cenit) y un punto
inferior (nadir). Los puntos de plomada estan activos en todos
los modos de funcionamiento.

Modo de proyeccion de linea estatica

Esta funcion proporciona una velocidad de rotacion de la cabeza
laser de 3000 rpm. Al pulsar un botdn se genera el efecto de
linea laser estatica.

Pulse el botén = encualquier modo para establecer una
velocidad de rotacién de 3000 rpm. El indicador se iluminara en
verde.

Velocidad de rotacion

RPM
Pulse el botdn # para cambiar la velocidad de rotacidon del
emisor laser. La velocidad de rotacidon cambiara de la siguiente
manera: 0/300/600/1000 rpm.
Velocidad de rotaciéon con el control remoto DS-remote:
0/300/600/1000/1500/3000 rpm.

Movimiento por pasos

RPM
Pulse O/ para ajustar la velocidad de rotacion a 0. El cabezal

deja derotar.

Presione
horario.

para un movimiento de un solo paso en sentido

Presione \ para un movimiento de un solo paso en sentido
antihorario.

Modo de escaneo
El modo de escaneo permite ver la linea laser a larga distancia.

RPM
Pulse dpara establecer la velocidad de rotacién en 0. La

cabeza deja derotar.

Pulse @ para activar el modo de escaneo.

Presione repetidamente el boton para seleccionar el sector de
escaneo: 5°-10°-30°-90°.

Pulse / para mover el sector de escaneo en sentido

horario, o \ para moverlo en sentido antihorario.

Para salir del modo de escaneo, pulse@nuevamente.

FUNCIONAMIENTO CON EL RECEPTOR LASER
Encender/apagar

Pulse O para encender el receptor.

|
Mantenga pulsado O durante 3 segundos para apagarlo.
Precision

Por defecto, se establece alta precision.
v

Pulse el botén ‘A para seleccionar la precision: alta (+1 mm/50
m), estandar (2 mm/50 m), baja (x5 mm/250 m), minima (£10
mm/350 m).

Indicacién sonora

D .

Pulse ‘ ) para ajustar el volumen.

lluminacién de la pantalla

Por defecto, la retroiluminacion esta apagada. Pulse el botdn

Opara encender o apagar la retroiluminacién.



Unidades de medida

MM

Pulse el botén IN  para seleccionar la unidad de medida: mm,
pulgadas, pulgadas fraccionarias.

Ajuste a cero

0

Pulse el botén SET dentro del alcance del receptor para
establecer la posicion actual del laser como el punto cero
predeterminado.

Trabajar con el receptor

Encienda el receptor y configure los ajustes. Fije el receptor a
una mira de nivelacion, superficie metalica, etc.

Coldquelo en la trayectoria del haz laser.

Mueva el receptor hacia arriba o hacia abajo siguiendo las
flechas en la pantalla LCD (delantera o trasera, segin sea
conveniente) y los indicadores LED.

Una flecha hacia abajo indica que el receptor debe moverse
hacia abajo; una flecha hacia arriba indica que debe moverse
hacia arriba.

[y}
El indicador 4. #2M 2y 5%, muestra la distancia exacta a la linea
laser. Cuando el haz laser alcanza el centro del receptor y se
alinea con las marcas de nivel, el receptor emite un sonido (si
esta habilitado) y el simbolo de deteccidn laser aparece en la
pantalla.

FUNCIONAMIENTO CON EL CONTROL REMOTO

Los botones del control remoto duplican los botones del panel
de control del laser rotativo, permitiendo la operaciéon remota
hasta 500 m.

Ajuste del angulo de inclinaciéon usando el control remoto

1. Pulse el boton de modo de pendiente . El indicador

de modo se iluminara.

2. Use los botones @ @ para mover el cursor a la

izquierda y a la derecha.

3. Use los botones@para ajustar el angulo de inclinacién
sobre los ejes X e Y.

4. Confirme los valores establecidos presionando el
botdn para fijar el angulo de inclinacion.
5. Pulse d para restablecer los valores establecidos.

VERIFICACION DE PRECISION

Eje X

1. Coloque el dispositivo a 0,5 m de una pared y a 10 m de la
pared opuesta, con el eje X orientado hacia la pared.

2. Encienda el dispositivo. Después de nivelar, marque la
posicion del haz en ambas paredes como X1y X2.

3. Apague el dispositivo. Muévalo a la pared opuesta sin cambiar
la posicidn del dispositivo.

4. Encienda el dispositivo. Alinee la linea proyectada con el
punto X2.

5. Marque el haz en la pared opuesta como X3.

6. Si la distancia entre X1 y X3 supera los 0,5 mm, apague el
dispositivo y contacte con el centro de servicio.

Eje Y
1. Coloque el dispositivo a 0,5 m de una pared y a 10 m de la
pared opuesta, con el eje X orientado hacia la pared.

2. Encienda el dispositivo. Después de nivelar, marque la
posicion del haz en ambas paredes como X1y X2.

3. Apague el dispositivo. Muévalo a la pared opuesta sin cambiar
la posicién del dispositivo.

4. Encienda el dispositivo. Alinee la linea proyectada con el
punto X2.

5. Marque el haz en la pared opuesta como X3.

6. Si la distancia entre X1 y X3 supera los 1,5 mm, apague el
dispositivo y contacte con el centro de servicio.

CUIDADO Y MANTENIMIENTO

El nivel laser rotativo es un instrumento de alta precision y
requiere un manejo cuidadoso. Antes de usarlo y después
de cualquier golpe mecanico (caidas, impactos), compruebe
siempre la precision.

La observacion de las siguientes recomendaciones prolongara
la vida util del dispositivo:

1. Mantenga el dispositivo, las piezas de repuesto y los accesorios
fuera del alcance de los nifios y personas no autorizadas.

2. Transporte el dispositivo solo cuando esté apagado y dentro
de su estuche rigido.

3. No almacene el dispositivo en ambientes polvorientos o
sucios. El instrumento es resistente al polvo y la suciedad, pero la
exposicion prolongada a estos elementos puede dafiar las partes
moviles internas del instrumento.

4. Guarde el dispositivo en un lugar seco. El instrumento es
resistente al agua, pero la precipitacion, la humedad y los
liquidos que contienen minerales pueden dafiar los circuitos
eléctricos del instrumento. No intente secar el instrumento con
fuego ni con un secador de pelo.

5. No almacene a temperaturas superiores a +50°C. El calor
excesivo acorta la vida util de la electrdnica, dafia las baterias y
deforma o derrite las piezas de plastico.

6. No almacene a temperaturas inferiores a -20°C. Después de
la exposicion al frio, puede formarse condensacion al llevar el
dispositivo al interior, lo que dafia la electrénica.

7. Proteja el dispositivo de impactos, caidas y vibraciones fuertes
para evitar la pérdida de precision.

8. Verifique periddicamente la precision (consulte «Verificacion
de precision»). Si se requiere calibracién, contacte al centro de
servicio.

9. Limpie el dispositivo con un pafio suave y himedo. No utilice
productos quimicos agresivos, disolventes ni detergentes.

10. Limpie la abertura del Iaser con un pafio sin pelusa y alcohol
isopropilico.

11. Retire las baterias si el dispositivo no se va a utilizar durante
un periodo prolongado.

12. Almacene la bateria en un lugar seco a una temperatura de
0°Ca30°C.

13. No deje baterias descargadas dentro del dispositivo.

UTILIZACION

Las herramientas, accesorios y embalajes caducados deben
ser enviados para reciclaje de residuos. Por favor, envie el
instrumento a la siguiente direccion para su reciclaje adecuado:
CONDTROL GmbH
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iNo arroje el instrumento a los residuos municipales!

Segun la directiva europea 2002/96/EC, las herramientas de
medicion caducadas y sus componentes deben recogerse por
separado y someterse a un reciclaje ecoldgico de residuos.

GARANTIA

Todos los productos de CONDTROL GmbH pasan por un control
posterior a la produccion y se rigen por los siguientes términos
de garantia. El derecho del comprador a reclamar defectos y las
disposiciones generales de la legislacion vigente no expiran.

1) CONDTROL GmbH se compromete a eliminar todos los
defectos del producto, descubiertos durante el periodo
de garantia, que representen un defecto de material o de
fabricacion, en su totalidad y a su propio cargo.

2) El periodo de garantia es de 24 meses y comienza a partir de la
fecha de compra por el cliente final (véase el documento original
de respaldo).

3) La garantia no cubre los defectos resultantes del desgaste o
uso inadecuado, el mal funcionamiento del producto causado
por el incumplimiento de las instrucciones de este manual de
usuario, el mantenimiento y servicio no oportunos y el cuidado
insuficiente, el uso de accesorios y piezas de repuesto no
originales. Las modificaciones en el disefio del producto eximen
al vendedor de la responsabilidad por trabajos de garantia.
La garantia no cubre dafios cosméticos que no impidan el
funcionamiento normal del producto.

4) CONDTROL GmbH se reserva el derecho de decidir sobre la
sustitucidn o reparacion del dispositivo.

5) Otras reclamaciones no mencionadas anteriormente no estan
cubiertas por la garantia.

6) Después de realizar trabajos de garantia por parte de
CONDTROL GmbH, el periodo de garantia no se renueva ni se
extiende.

7) CONDTROL GmbH no es responsable de la pérdida de
beneficios ni de las molestias asociadas con un defecto del
dispositivo, ni del coste de alquiler de equipos alternativos
durante el periodo de reparacion.

Esta garantia se rige por la legislacion alemana, excepto por las
disposiciones de la Convencidn de las Naciones Unidas sobre los
contratos de compraventa internacional de mercaderias (CISG).
En caso de garantia, devuelva el producto al vendedor minorista
o envielo con una descripcion del defecto a la siguiente direccion:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4
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POTALMOHHDIN JIA3EPHbIA HUBENNP

DIGI ROTO HVG 800

PyKOBOACTBO N0 3KCn/yaTaumm

Mosapasnaem ¢ npuobpeTeHMeM POTALMOHHOrO /la3epHOro
Husenupa DIGI ROTO HVG 800 CONDTROL. Mepea nepsbim
ucnonb3oBaHnem npubopa, noxanyicra, BHUMAaTENbHO
03HaKOMbTECh C NpaBuaammn 6e3onacHoCT, NpuBeAeHHbIMU B
AaHHOM PYKOBOZCTBE MO SKCNAyaTaLmn.

YKA3AHUA NO TEXHUKE BE3OMNACHOCTU

BHuMaHue! [laHHaA MHCTPYKUMA MO 3KCnayaTauuu ssaserca
HeoTbemnemol 4vacTblo Bawero npubopa. Mpexsge yem
npucTynuTb K pabote ¢ NpuBoOpom, BHMMATENbHO MpPOYTUTE
MHCTpyKumio. Mpu  nepepaye npubopa BO BpemeHHoe
nonb3oBaHve o6s3aTeNbHO Mpwaaraite K Hemy [aHHYH
MHCTPYKLMIO.

- He ucnonb3yiite npubop He No HasHAYEeHWIO.

- He ypanaite Haknemkn u Tabanuku v npepoxpaHanTe ux ot
CTUpaHusA, T.K. OHU cogepsaT MHdopmaumio o 6GesonacHoi
aKcnayaTaumm npubopa.

NasepHoe usnyyexne!
He HanpasnsiiTe B ra3a
JNlasep knacca 2
<1 mBT 515 Hm
IEC 60825-1: 2014-05
- He cmoTpuTe B 1a3epHbIii 1yY, @ TAKXKE B €r0 OTPAXKEHUE, KaK
He3alUMLLEHHbIM [1a30M, TaK U Yepes ONTUYEeCKUe YCTPOMCTBa.
He HanpasnsaiTe nasepHbiid iyd Ha NOAEN M KUBOTHbIX 6e3
HeOGXOAVIMOCTM. Bbl MOXKeTe UX 0CNenuTb.
- 3awuTa a3 o6bl4HO OCYLLECTBAAETCA NyTeM OTBEAEHUA
B3rna4a Uauv 3aKpbiTUEM BEK.
- Bcerga yctaHaBauBaiTe Npubop Tak, YTOObI Na3epHble Jiyun
NPOXOAUNN HA PACCTOAHMM BbILLE UNN HUXKE YPOBHA rnas.
- He ponyckaiiTe MOCTOPOHHMX NUL, B 30HY 3KCMayaTauum
npubopa.
- XpaHuTte npubop BHE LOCAraeMoCTV AeTeill U MOCTOPOHHMX
g,
- He pa3bupaiite u He peMOHTUPYITE NPUBOP CAMOCTOATENBHO.
O6Cny:KMBaHMe M PEMOHT  CAefyeT  MopyvaTb  TO/bKO
KBaNMOULMPOBAHHBIM CNELMANNCTAM U C
ApUMEHEHUEM OPUTUHA/IbHbBIX 3aNAaCHbIX HaCTeﬁ.
- 3anpelaeTtca sKcnayatauua npubopa BO B3pbIBOOMACHOMN
cpeae, B6M3M NerKoBOCMNAMEHAIOLLMXCA MATEPUANOB.
- OYKM Ana paboTbl C N1a3ePHBIM UHCTPYMEHTOM CAY¥KaT Asia
NIyYlIero pacrosHaBaHUA /1IA3€PHOTO /lyya, He WCNOoAb3yiiTe
X ONA ApYrMX Ueneit. JlasepHble OYKM He 3aliuliatoT oT
Na3epHOro M3/ny4yeHusa, He npefHasHavyeHbl ANA 3aWuTbl OT
YyNbTPahMONETOBOrO U3NYYEHUA W YXYALIAT BOCNPUATUE
LiBeToB.
- He ponyckailTe HarpeBaHWA 3N1EMEHTOB NWUTAHWA BO
n3bexaHne pUCKa B3pbIBA U BbITEKAHUA 3nekTponuTa. Mpu
nonajaHUmM KUAKOCTU Ha KOXKY HEMELJ/IEHHO NpOMOoMTe
NOpPasKEHHbIN YY4aCTOK BOAOM C MblIOM. B cnyyae nonagaHus 8
rnasa, NPOMOMTE MX YNCTOM BOZLOM B TedeHne 10 MUHYT, 3aTem
obpaTtuTech K Bpayy.

HA3HAYEHUE NPUBOPA
DIGI ROTO HVG 800 CONDTROL — camoBblpaBHWBAMOLWMIACA

POTaLMOHHbIN NasepHbIn HuBenup, pa3paboTaHHbIi
cneumanbHo  Ana  NpodeccMoHaslbHbIX  HYXA B chepe
CTPOWUTENbCTBA,  PEMOHTA,  faHAwadTHOro  Aus3aitHa  u

npefHa3HaYeHHbIN AN MNOCTPOEHUA TOPU3OHTA/ILHOW WU
BEPTWKANbHOW NJIOCKOCTU U INHWIA OTBECA (3EHUT U HAZMP).
MNpubop obnagaet Henpes3onAeHHOMN TOYHOCTbIO £0,025 mm/m
1 UMeeT GYHKLMIO BPaLLLEHUA NAa3ePHOW FONOBKM CO CKOPOCTbIO
3000 06/mMuH ans cospaHua addekTa cTaTMuHOW nasepHomn
NNHUN.

POTaLUMOHHbBIN  NasepHbii  HUBeAUpP  MMeeT  dyHKUMIO
CKaHMPOBaHUA A/1A MOCTPOEHUA 3aJaBaemoli Nonb3osaTenem
Yyactn nasepHoﬁ NIOCKOCTU, @ TaK¥Xe CTPOUT MNAOCKOCTU NoL
yKnoHOM A0 +10% no ocam X u Y.

Undposoint nynst CONDTROL DS-remote, BxogAwmi B
KOMMNAEKT MOCTaBKW, MO3BONAET 334aBaTb Yron HakAOHa
nasepHoit nnockoctn. LUudposoit npuémHuk CONDTROL
X-actRoto obecneunBaeT  MUAAMMETPOBYD TOYHOCTb B
NO3MLMOHNPOBAHUM NlyYa.

Mprbop NpurogeH AN 3KCMAyaTaumMm Kak Ha 3aKpbITbiX, TakK 1
Ha OTKPbITbIX CTPOUTENbHbIX NIOLWAAKAX.

TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

[unanasoH paboTbl

C JeTeKTopoM 800 m

(8 amametpe)

To4YHOCTb +0,025 mm/m
JvnanasoH

3/1eKTPOHHOTO +5°

CaMoBbIpaBHMUBAHMA

CKopocTb BpaleHna 0, 300, 600, 1000, 1500, 3000 06/MmunH

CeKTOp CKaHMpOBaHWA

Pexunm ckaHMpoBaHua 5°,10°, 30°, 90°

MakcmanbHas
AncTaHuma paboTbl
nynbTa ynpasieHna

500 m

Bpems pabortbl
3/1eEMEHTOB 30y
nuTaHua npubopa

Mbine- 1 Bnarosawuta IP66

Twun nasepa Knacc II 515 Hm <1 mBT
Pabouas Temnepartypa -10°C~ +50°C
Temnepatypa 120°C ~ +50°C
XpaHeHwA

16,8 B 2000 MAY AUTUR-NOHHbIN
nepesapaxaemblii akKymynaTop

SnemMeHTbl NUTaHKA
npubopa

SnemeHTbl NUTaHUA

NasepHoro 4 x 1,5V AA wenoyHble 6atapeiku
npYemHuKa

dnemeHTbl NUTaHUA 3,7 B 3000 MAY INTUIA-UOHHBI
nynbTa ynpasneHus aKKyMynaTop

Tun pe3bbbl

ONA Kpennenus 5/8"

Ha WwraTms

[abapuTHble pasmepbl 227x227x241 mm

Bec 4,4 kr

KOMMNANEKTALMA

POTaLUMOHHbIN  Na3epHbIl  HUBEAUP, Na3epPHbI  NPUEMHUK
CONDTROL X-actRoto, uudpoBOM nNynbT AUCTaHLUOHHOTO
ynpasnedna CONDTROL DS-Remote, 3apsgHoe ycTpoOMCTBO,
OYKM, UHCTPYKLMA NO SKCNAyaTaLmm, NAaCTUKOBbIN Kelic.

BHELUIHWIA BUA NPUBOPA

OKHa nlasepHoro usnyyartens

PoTauunoHHan ronoska

OTBepcTUe 414 BbIXOAA OTBECHOIO Ny4a

MaHenb ynpasnexHua

BaTapeliHblii OTCeK, pasbem ANA 3apAAKM aKKyMmynaTopa
Pasbem gna nuTaHKA oT cetn

AHTeHHa

Pe3bba nog wratune 5/8”

O NN R WNE

CONDT}
DIGI ao'fé’ =
800

MaHenb ynpasnexnua
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9.

10. Pexknm CKaHMpOBaHWMA/BbIGOP CEKTOPA CKaHWPOBaHMA
11. 3meHeHMne CKOpOCTY BpalLeHna

CBeToBble MHAMKATOPbI:

12. UHaukatop pabotsl npubopa/nutaHus

13. MHAMKATOP aBTOMATUYECKOrO BblPaBHUBAHUSA

14. UHAMKATOP PYYHOTO pexunma paboTbl

15. UHAMKATOP NPOEKLMM CTaTUYHOMN IMHUK

16. UHAMKATOP OTKNHOYEHUA aBTOMATUYECKOTO BbIPaBHUBaHUA

17. UHaMKaTop NOBTOPHOIO BblpaBHUBAHMWA

JlasepHblii npuemHuK X-actRoto
1.

1
1
1

1
1
1
1
1

2

O BKAtoueHue/BbikNOYEHNE npuemHuKa,

‘))
) BKﬂl’O"IeHVle/BblKﬂl'O“leHMe 3BYKOBOrO CMrHana

MM

SET VYcraHoska Hons

3
4
5
6

.1. IHAMKaTOp paccToAHWA [0 Na3ePHOW NMHUK
.2 EanHMLa nsmepenus
.3. UIHauKaTop TOYHOCTH

4. UHanKaTop HanpasieHna ABUKEHUA

.5. lHAMKaTop 0BHApYKeHUA Na3epHOW NMHUU
.6. lHAuKaTop ypoBHA 3apaaa 6aTtapen

.7. IHaMKaTop 3BYKOBOrO CUrHana

.8 YcTaHOBKa HoNA

. Knasunarypa:

7. Kpblwka 6aTtapeitHoro otceka
8. Pesbba 1/4”

CONDTROL
X-actRoto

Digi Roto HVG 800

Bk/toueHWe/BbIKIOYeHWe nprbopa
BK/ItOYEHWe/BbIK/IOYEHWE PYYHOTO peXMma paboTbl
PeXu1m NpoeKuMn CTaTUYHOW IMHUN

OTKAlOYeHMEe aBTOMATUYECKOTO BbIPaBHUBAHUA
nocne pasropM3oHTUPOBaHUA

MoBTOPHOE BbIPaBHMBAHWE NOC/E PA3rOPU3OHTUPOBAHMA
HacTpoiika yria HaknoHa no ocun X

HacTpoiika yria HaknoHa no ocn Y

MepeHoC NasepHoOi TOYKM/CEKTOPaA CKAHUPOBAHMA
0 YacoBOW CTpesike

MepeHoc NasepHoOW TOYKM/CEKTOPa CKAHMPOBAHMA
NPOTUB YaCOBOW CTPesIKK

nocsie pasropu3oHTUPOBaHMA

nocsie pasropu3oHTUPOBaHMA

MynbT AnCTaHUMOHHOrO ynpasneHua DS-remote

MaHenb ynpasneHua

Oucnnen 1. BrkAoYeHue/BbIK/IOHYEHNE

2. [Oucnnent

2.1 3HayeHwue yrna HakNoHa B NIOCKOCTM X

2.2 3HayeHwue yrna HakNoHa B NiockocTn Y

2.3 WNHpMKaTOp CeKTopa CKaHMpOBaHUA

2.4 NHpmMKaToOp CKOPOCTU BpalleHna

2.5 UHpuKaTop pexunuma

2.6 IHaMKaTop NOBTOPHOTO BbIpaBHMBAHMA
nocse pasropu3oHTUPOBaHUA

2.7 HAMKATOP OTKNIOYEHUA aBTOMATUYECKOrO BblpaBHUBAHMA
rnocne pas3ropu3oHTUPOBaHUA

(BblcoKkas/cTaHAapTHanA/HU3Kan/MUHUMaNbHARA)

1.2 ———ecmmin ft %
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. Bk/toueHune/BbikNtoYeHe
PY4HOro pexxunma pabotbl
4. OTKAlOYeHne
aBTOMaTUYECKOro
BbIPaBHUBaHUA nocne
Pa3ropmM3oHTMPOBaHUA
. NosTOpHOE
BbIpaBHMBaHWe nocne
Pa3ropmM3oHTMPOBaHUA
6. NepeasukeHne Kypcopa
B/IEBO U BMPaBO
7. 3apaHvie BeIMYUHDI
yrna HaknoHa
noocam XunY
8. MepeHoc nasepHom To4Ku/
CeKTopa CKaHMPOBaHUA
M0 4acoBoOI cTpenke
. NepeHoc nasepHoi Toukm/
0 CeKTopa CKaHMPOBaHUA
NPOTWB YacoOBOM CTPENKK
10. Pexknm ckaHupoBaHus/
BbI6Op cekTopa

CONDTROL

w

x+ 00.2l"
aY + 00.05°

e 015°

BK/IIOYEHME/BbIK/IOYEHME NOACBETKM

\
= 11
A

HacTpoiika To4HOCTH

IN Bbi6op eanHuubl M3mepeHusa

o

. doTonpuemMHuK CKaHMpoBaHMA

. My3bIpbKOBbIN YpoBEHb 11. Usmenenne
CKOPOCTK BpalLeHua

. MarHutbl

. OTMeTKM ypoBHA

CeeToBble MHANKATOPbI

12. UHamKaTtop nuTaHmAa

13. IHAMKaTOp aBTOMAaTUYECKOro BblpaBHUBaHUA

14. HaMKaTop peXkrma NOCTPOEHMA HaKNOHHbIX M0CKOCTeN

15. IHamKaTop NOBTOPHOrO BblpaBHMBAHMA
nocne pasropM3oHTUPOBAHUA

16. HAMKaTOP OTKNIOYEHUA aBTOMATUYECKOrO BbipaBHUBaHWA
nocne pasropM3oHTUPOBAHUA

PABOTA C MPUBOPOM

3apAAKa aKKYMynaTopa B POTaLMOHHOM HUBENUpPE

MuTaHne npnbopa ocyLLECTBAAETCA C MOMOLLbBIO IMTUIA-MOHHOTO
AKKyMy/ISITOPa, BCTPOEHHOTO B KOpMyc npubopa.

Ecav Bo Bpemsa paboTbl MHAMKATOP NUTAHWUA p— Ha
NaHenn ynpaBieHUa HayHeT MUraTb — HeOBXOAMMO 3apAaauTb
aKKyMy/iATOP.

[InA 3apAKM aKKYMYyNATOpa NOAKNIOYUTE 3apAAHOE YCTPOUCTBO
K UCTOYHWUKY NUTaHWA. BcTaBbTe 3apAgHOe YCTPOMCTBO B pasbem
Type-C ana 3apagku.

[nA 3apAAKM aKKYMyNATOpa UCMO/b3yiiTe 3apaHOe YCTPOICTBO,
BXOAALLEE B KOMMNEKT NOCTaBKM.

MonHas 3apaAKa  aKKyMyNaTopoB  3aHMMaeT 7
KcnnyaTauma npubopa Bo Bpema 3apaaKM JOMNYCKaeTcs.
Mpu 3TOM MHAMKATOP NWUTAaHUA Ha 3apAAHOM YCTPOiCTBe
6yAeT HenpepbIBHO ropeTb KpacHbiM. [JOXAWUTECh NOABAEHUA
3e/1eHOr0 MHANKATOPA, CUrHAZM3UPYIOLLEro O MOHOM 3apaske
AKKYMY/IATOPA, U OTK/IIOUMTE 3apALHOE YCTPOICTBO.
BblHUMaWTE 371eMeHTbl NUTaHUA M3 npubopa, €cAn OH He
MCMNONb3YeTCA B TeUeHUe AINTENbHOTO BPEMEHMU.

4acos.

3ameHa 3N1eMeHTOB NUTAHUA B 1a3ePHOM NPUEMHUKe
MuTaHne nNpuemHuKa ocyuiecTensetca ¢ nomouwbto 4x1,5B
AA WenoyHbIx 6atapeeK, BXOAALWMX B KOMMAEKT MOCTaBKU.
batapeWHblii OTCEK HaxXxoAuUTCA Ha 3afHel CTOpOHe
npuemHuKa.

3amMeHuUTe 3N1eMEHTbI NUTAHWA, eCIM Ha gucnsiee NHAMUKaTop
3apAga 6atapeu BbirnAauT Tak . OTKpoOiTe KPbIWKY
6atapeiiHoro oTceka, 0cBo6OAMB  3allesiky, BblHbTE
3NeMeHTbl MUTaHWA W YyCTaHOBUTE HoBble, cobnlogan
NONAPHOCTb. YCTaHOBUTE KpbIWKY baTapeiiHOro oTceka
06paTHO A0 Wenyka.

BblHMMaTe 3neMeHTbl NWUTaHWA W3 NPUEeMHUKa, ecau
OH [ANUTeNbHOE BpemMAa He MUCnonb3yeTca BO U3bexaHue
KOppo3uK u paspaga b6atapeit.

3apAgKa akkymynatopa

B Ny/NbTe AUCTAHLMOHHOTO YNpPaBAeHUA

MuTaHue npubopa ocyuectaseTca ¢ nomolypio 3,7 B 3000 mAY
JIMTUIA-MOHHOTO aKKYMYNATOPA, BCTPOEHHOTO B Kopnyc npubopa.
3apaguTe akKyMynaTop, €CAM WHAMKATOp MUTaHWMA Havan
murate. [NA 3apAfKM akkymynaTopa NOAKAOUMTE 3apafHoe
YCTPOWCTBO K WCTOYHMKY nuUTaHuA. BctaBbTe 3apagHoe
yCTpoWiCcTBO B pasbem Type-C AnsA 3apaaku.

[nAa 3apAagkn akkymynatopa 6n0Ka Mcnonb3yiTe 3apagHoe
YCTPOWCTBO, BXOAALLEE B KOMNAEKT NocTaBky. MonHan 3apaaka
aKKYMyNATOPOB 3aHMMaeT 3-4 yaca. dKkcnyatauma npubopa Bo
BPEeMA 3apAAKM AOnycKaeTca.

BkntoueHue/BbikNIOYEHNe npubopa

[}
HaxmuTe Ha KHOMKY O 4TO6bI BKAOUUTL NPUBOP.
[na BblkAtOYeHUA npubopa HakMWUTe U yaepkKuBainTe
]

KHOMKY

PEXXUMbI PABOTbI

ABTOMaTUYECKUi1 peXXUm (camoBbipaBHMBaHME)

YcTtaHoBUTEe NpubOp Ha TBEPAYIO YCTOWYMBYHO MOBEPXHOCTb,
WTaTMB 5/8” B BEPTUKANIbHOM U/ TOPU3OHTANBHOM MONOKEHUN.
Bkntounte  npubop.  JlasepHbli  Nyd M MHAMKaTOp
CaMOBbIPaBHUBAHWA MUIAtOT B MpoLiecce caMoBbIPaBHUBAHUA
POTaLMOHHOI rONOBKU.

Mo 3aBepLUeHNI0 CaMOBbIPaBHMBAHUA Ia3epHbI Ny4 nepecTaeT
MUraTb, U rOJI0BKa S1a3ePHOTO U3ly4eHWUA HauHeT BPaLLaTbCa No
4acoBOW CTPesIKe CO CKOPOCTbio 600 06/MMH.

Ecnv  HaknoH Kopnyca npubopa npesbillaeT  AManasoH
CaMOBbIPaBHUBAHWA 5°, NasepHbIi Iyd U MHAMKATOP pexuma
pabotbl 6yayT muraTb of4HOBpEeMeHHO, Npubop byaeT nsgasatb
3BYKOBOW CUrHan. BelkatounTe npubop v ycTaHoBUTE ero CHoBa.

PyuHolii pexxum

[laHHbIN peXknM NO3BONAET CTPOWUTL HAKNOHHbIE MJIOCKOCTU NOA,
yrnom Ao +10% no ocam X n Y.

YcTtaHoBMUTEe NpubOp Ha TBEPAYIO YCTOWYMBYHO MOBEPXHOCTb,
WTaTMB 5/8” B ropU3OHTaNbHOM MONOMKEHNU.

Bkatounte npubop. HakMUTE KHOMKY PEXRUMA e ;
3aropuTCA MHANKATOP PYYHOrO pexunma.

Haxmute v yaepusaiite @ @ ANA HACTPOWMKKW yrna
HaknoHa no ocu X.

HaxmuTe 1 yaepxusaite @,qnﬂ HaCTPOWKM yr1a HaK/IoHa no

ocn Y.

[N BbIXOAA M3 PYYHOTO PeXMMa HaXKMUTE KHOMKY
MHAMKaTOP pyYHOTo pexnma BblkaounTca. Mpubop BepHeTca B
peXMUM CamoBbIPaBHUBaHMA.

OTKAlOYeHMe aBTOMATMYECKOro BbIPaBHUBAHUA

nocne pasropusoHTMPOBaHUA

Mpn6op, BbiBEAEHHDI U3 PaBHOBECUA BHELUHUM BO3AENCTBUEM,
He ByaeT BblpaBHMBATbCA. POTaLMOHHAA roONOBKA nepecTaHeT
BpalatbcA, npubop byaeT v3AaBaTb HenpepbiBHbIN 3BYKOBOM
curHan. HeobxoAMMO BbIKKOUUTE NPUBOP, BKAIOUNUTb €0 CHOBA
1 NOBTOPUTb CAMOBbIPaBHUBAHWE.

[nA  OTK/MIOYEHUA aBTOMATUYECKOTO BbIPaBHMBAHWA nocne

Pasropu3oHTUPOBAHUA HAKMUTE KHOMKY e
6yAeT ropeTb 3e/1eHbIM.

. Uhankatop

MoBTOpHOE BblpaBHUBaHWE NOC/E Pa3rOPU3OHTUPOBAHUA
[aHHas ¢yHKuMA obecneunBaeT HenpepbiBHOE BpaLUeHUe
POTALMOHHOM FONOBKM MPU  HE3HAYWUTENbHOM  BbiBEAEHWUM
13 PaBHOBECUA BHELWHWUM BO3AENCTBMEM ANA MOAAEPKaHUA
cTabunbHoM paboTbl. ECv B pesynbraTte BHELWWHEro BO3AEeNCTBUA
HaKNOH Npubopa NpeBbIWAET AMANa30H CaMOBbIPAaBHUBAHWA,
NasepHbld  lyd M MHAWMKATOP pexuma paboTel  6yayT
MUraTb OfHOBpemeHHO, npubop 6yAeT M3aaBaTb 3BYKOBOM
curHan. Mpu BO3BpaLlEHUM HaKNOHA npubopa B AnanasoH
CaMOBbIPaBHUBaHWA, NPUGOP NPOJOIKMUT paboTy.

Ona 3anycka NOBTOPHOTO BblpaBHMBAHUA nocne

Pa3ropn3oHTUPOBAHMNA HAXKMUTE KHOMKY e . MlHauKaTop

6yLeT ropetb 3e1eHbIM.

BepxHUi1 U HUXKHUIA OTBECHbIE Iyun

B npubope npeaycMoTpeHa BO3MOXHOCTb paboTbl C BEPXHUM
U HUXKHWUM OTBECOM (3€HMT U Hagup). Touku OoTBECa CBETATCA B
ntobom pexknume paboTbl npubopa.

PeXMUM NPOeKLUUM CTaTUYHOW NNHUKN
[aHHaa GyHKUMA obecneynsaeT BpalLeHWe Na3epHON roN0BKU
co ckopocTbio 3000 06/MMH B OQHO HakaTve A/iA CO3LaHUA
addeKTa CTaTUYHON N1a3epHON INMHUN.

HaxXmute KHonKy — B 1060M peume AN YCTAaHOBKM
cKkopocTu BpatieHus 3000 o6/muH. UHaukatop Byaer ropetb
3e/1eHbIM.

UsmeHeHMe ckopocTU BpalLeHna

~

RPM

HasmuTe KHOMKy d‘-lTOﬁbl M3MEHUTb CKOPOCTb BpaLleHns
nasepHoro  wuanydatens. CKopocTb  BpaleHus npubopa:
0/300/600/1000 06/MuH.

C nynsTom ynpasnenus DS-remote: 0/300/600/1000/1500/3000
06/MUH.

EAnHUYHOE ABUXKEHUe

~

RPM
HaxmuTe KHOMKy '/HTOGbI VN3MEHWUTb CKOPOCTb BPaLLEeHUA
nasepHoro usnyyatensa Ha 0. POTaLMOHHaA ronoBKa nepectaHeT
BpaLLaTbes.

Haxmute / OJ15 OAHOKPATHOTO ABUMKEHWUA MO YacoBOW
CTpenkKe.

Haxmute \  ana OAHOKPATHOro ABUXEeHUA MNpoTUB
YacoBOW CTPEsIKM.



PeXXum cKkaHupoBaHuA

(o
HakmmnTe KHOMKy V 4TO6bI U3MEHUTL CKOPOCTb BPALLEHUA
nasepHoro msnyvartensa Ha 0. PoTauMOHHaA ronoBKa nepectaHeT
BpALLATbCA.

Haxmute  KHOMKy @ ANA aKTMBALMKM  peuma

CKaHMpoOBaHUA.

MocnesoBatenbHbIM HaxaTrem KHOMKM Bbl6epuTe
HeobXxoaMMbIi ceKTop ckaHMpoBaHua — 5°-10°-30°-90°.

/ ANA nepeHoca cekTopa

CKaHWPOBaHUA MO YacOBOW CTPesiKe, KHOMKY \ ana

Haxmute KHONKy

nepeHoca NPOTUB YaCOBOW CTPEKU.

[na BbIXOAa U3 pexxnma CKaHUPOBAHUA HAXXMUTE

PABOTA C NTPUEMHUKOM NNASEPHOIO U3NYYEHUA
BK/itoueHue/BbIKNIOYEHNE NPUEMHUKA N1a3ePHOTO U3NYUEeHUA

Haxmute KHOMKY O ANA BKIKOYEHUNA MPUEMHUKA.

HaxmuTe 1 yaepsusaite KHOMKY O 3 CeKyHabl AnA
BbIK/NOYEHWUA NPUEMHMKA.

TOYHOCTb NPUEMHMKa 1a3ePHOro UsnyyeHusa

Mo ymon4yaHuio HacTpoeHa BbICOKaA TOYHOCTb.
v

HamuTe KHOMKY A A1A BbIGOPa TOYHOCTM: BbicoKas (1
MM/50 M), cTaHgapTHan (£2 mm/50 m), HusKas (5 mm/250 m),
MUHMMabHasA (210 mm/350 m).

3BYyKOBaA UHA, B np PHOTO U3nyyeHus

)
HaxXmuTe Ha KHOMKy ‘ ) ANs BbIbOpa rpOMKOCTU.

MoaceeTka gucnnen B NpUEMHUKE N1a3epHOro U3yyeHus

Mo ymonyaHuio MOACBETKA AWcnaes BblkAloyeHa. Haxmure

O ana BK/IOYEHUA/BbIK/IHOHYEHUA noACBETKM Aucnaen.

EAUHULbI U3MepeHun
Haxmute Ha kHonky  IN  ans sbiBopa eanHuubl nsmepenns:
MM, AoViMbl, APO6HbIE AOMMbI.

YctaHoBKa HOAA

Haxmute kHonky SET 8 npepenax ananasona npuémnmka,
uTOBbl YCTAaHOBUTL TEKyLUEe MONOXKEeHWe sla3epa B KayecTse
HYNeBO¥ TOUKM MO YMONUAHWIO.

PaboTa c NnpMeMHUKOM /1a3epHOro U3Nly4YeHus

BKAOUMTE  NPUEMHWK NasepHoro  w3nydenua. Caenaitte
Heobxogumble HacTpPoVKW. 3adUKCUMpyTe MPUEMHMK Ha
HUBENVPHOI peiike, METANNINYECKON NOBEPXHOCTU U T.4,

MomecTnTe NPpUEMHUK nepes, 1a3epHbIM IyHOM.

MepemelyaiTe NpUeMHUK BBEPX / BHW3, CeAys CTPesKam Ha
K-gucnnee (cnepegun unm c3agm, B 3aBUCMMOCTU OT TOTO, rae
yaobHee) 1 CBETOAMOAHBIM MHAMKATOPAM.

CTpenka BHM3 Ha AMCNIEe yKa3blBaeT, YTO NPUEMHUK JO/KeH
6biTb NepemellleH BHM3, CTPefKa BBEPX YKa3blBaeT, YTO OH
noNKeH BbITb NepemelLieH BBepX.

w7 W o
Muankatop AN I8N 10 I, nokasblBaeT TOYHOe paccTosHMe
[0 nasepHoit AMHUKM. Koraa nasepHblii iyd nonagaet B LEHTp
$OTONPUEMHMKA U NONOXKEHME Na3epHOro iyda coBnaaaeT C
OTMETKaMM YPOBHS, MPUEMHMK M3A4aeT 3BYKOBOI curHan (ecau
3BYKOBOI CUrHaN BKIOYEH), M Ha AWCRAee NOABAAETCA CUMBON
0B6HapyKEHHOW Na3epHON INHUK.

PABOTA C NYN1bTOM AUCTAHUMOHHOIO YNPABNEHUA
KHOMKK Ha nynbTe AyBAMPYIOT KHOMKW Ha NaHenu ynpasaeHus
npubopa 1 No3BONAOT yNpasAATb NPUEOPOM ANUCTAHLUMOHHO [0
500 m.

YCTaHOBKA YrMa HaKAOHA € NyAbTOM  JAUCTaHLMOHHOTO
ynpasneHus
1. HamuTe KHOMKY pexuma YCTaHOBKM Yrna HakIoHa

Ha nynbte.

2. C NomoLLbio KHOMOK @ @ nepegnsuraiTe Kypcop
B/1€BO 1 BNPaBo.

3. C nomoLLblo KHOMOK @ 3a/aliTe BE/IMYUHY YIa HaKNOHa
noocamXu Y.

3aropuTcA MHAMKATOP PEXUMA.

4. TMopatsepauTe 3aAaHHble 3HAYEHUA HaXKaTMEM KHOMKK

[ANA YCTAHOBKM YI/1a HAK/IOHa.

~

RPM
5. Haxkmurte ‘/ YTO6bI COPOCUTL 3a4aHHbIE 3HAYEHUA.

NPOBEPKA TOYHOCTU

Ocb X

1. YctaHosuTe npubop Ha paccTosHum 0.5 M OT OAHOW CTeHbl
M Ha 10 m oT gpyroit Takum o6pasom, ytobbl ocb X 6bina
Hanpas/ieHa Ha CTeHy.

2. Bkatouute npubop. Mocne Toro, Korga ypoBeHb YCTaHOB/EH,
OTMETbTE MOJIOKEHUE Ny4a Ha 06eunx cTeHax Toukamum X1 n X2.

3. BblkatouuTte Npubop. MepeHecuTe ero, He MeHss NOOXKEHMUA
Koprnyca, K NPOTUBOMONOKHOM CTEHE.

4. Bkntouute npubop. CoBMECTUTE MPOELUPYEMYIO JIUHUIO C
paHee caenaHHoM TouKoM X2.

5. OTmeTbTe Ha MPOTUBOMOJIONKHOW CTEHE TOYKY X3.

6. Ecnn pacctosiHne mexay Todkamu X1 n X3 6osblwe 0,5 mm —
BbIK/OYMTE NPUBOP M 06PaTUTECH B CEPBUCHBIV LEHTP.

Ocb Y

1. [InA nNpoBepKM TOYHOCTM mpubopa Mo ocu Y ycTaHoBUTE
npubop Takum obpasom, YTobbl ocb Y 6blia HanpasieHa Ha
CTEHy.

7. Bkntounte npubop. Mocne Toro, Korga ypoBeHb YCTaHOB/EH,
OTMETLTE NONOKEHNE Nyya Ha o6enx cTeHax Toukamm Y1 n Y2.

8. Bbikatoumnte npubop. MepeHecute ero, He MeHss NONOXKEHUS
Kopnyca, K MPOTUBOMO/ONKHOM CTEHE.

9. Bkntounte npubop. CoBMECTUTE MPOELMPYEMYIO SIUHUIO C
paHee caenaHHoM Toukom Y2.

10. OTmeTbTe Ha NPOTVUBONMOJIONKHOW CTEHE TOUKY Y3.

11. Ecnm pacctosHne mexay Toukamu Y1 u Y3 6onblue 0,5 mm —
BbIK/tOUMTE NPUBOP M 06PaTUTEC B CEPBUCHBIV LEHTP.

YXO/A, U SKCNNTYATALMA

POTaLMOHHbBIV Na3epHbI HUBEIMP — BbICOKOTOYHbIM Npubop
n Tpebyet bepexHoro obpaleHus. Mepep Havyanom paboT, a
TaKXXe Mocne MexaHWYeckux BO3AeiCTBuMiA (napeHue, yaapbl)
NpoBOAUTE NPOBEPKY TOUHOCTU Npubopa.

CobnoaeHue cnegyoWmMX PeKOMEHAAUUIH NPOANUT CPOK
cnyx6bl npubopa:

1) XpaHuTte npnbop, 3anacHble YacTu 1 aKkceccyapbl K HEMY BHe
[0CAraeMoCTV AeTeN U NOCTOPOHHUX NN,

2) NepemeLluaiite NPUBOP TONBLKO B BbIKNHOYEHHOM COCTOAHUM U
B NOCTaBAAEMOM C HUM Kelice.

3) He xpaHuTe NpubOp B NbIbHBLIX UAKU FPA3HBIX MOMELLEHWAX.
Mpubop ycTOMuYMB K MblAM W PA3K, OALHAKO AAWUTENbHOE
BO3AEMCTBME 3TUX 31IEMEHTOB MONET NOBPeAUTb BHYTPEeHHUe
ABUKYyLLMeECcs yacTv npubopa.

4) Xpanute npubop B cyxom mecte. [pubop aAsnAeTca
B/1aro3allMLEHHbIM, O4HAKO, OCaZ0K, BNAXKHOCTb U XKUAKOCTH,
KOTOpblE COAEpPKaT MUHEPasibHble BeLecTBa MOryT NoBpeanuTb
3N1eKTpUYeckme cxembl npubopa. He nbiTaliTecb npocywutb
npubop C NOMOLLBIO OTHA UK SNEeKTPOodeHa.

5) He xpaHute npubop B NOMELLEHUAX C TEMMNEPATYypOit Bbille
+50°C. BbiCcOKMe TemmepaTypbl COKpalaloT CPOK TOAHOCTU
3/1IEKTPOHHbLIX NpubopoB, noBpexaaloT 6aTapen nuTaHuA,
AehOPMUPYIOT MU NNABAT HEKOTOPbIE AeTaNun U3 NNACTUKA.

6) He xpaHute npubop B XONOAHLIX MOMELLEHUAX C
TemnepaTtypoi Huxe -20°C. Mocne XxpaHeHUA B YCI0BUAX HU3KMX
TemnepaTyp 1 NocaeAyloLero nepeHoca B Tenioe nometleHue,
npubop HarpeBaeTcA, B pe3ynbTaTe 4yero BHyTPM npubopa
MOXET KOHAEHCMPOBATLCA BAara v NoBpeAnTb MUKPOCXEMBbI.

7) O6eperaitite npubop OT yAAPOB, NALEHWUN, CUAbHBIX
BUBPALMIA. ITO MOXKET NPUBECTU K NOTEPE TOYHOCTU.

8) Nepuoguyeckn nposepaiTe NpMBOP Ha TOYHOCTL (cM. pasgen
«MpoBepKka To4HOCTU»). EcAnM no pesynbTatam NpoBepKku Ha
TOYHOCTb MpUBOP HyXAaeTcA B Kanubposke — obpaTtutech B
CEepPBUCHBIN LIEHTP.

9) Yuctky npubopa cneayetT NPOBOAWUTb MATKOM BAANKHOMN
candetkoi. He  uCnonb3yiTe  arpeccuBHbIE  XMMUKaTbI,
OuMLLAIOLLME PACTBOPUTENIN MW MOIOLLME CPEACTBA.

10) AnepTypy nasepa NepUOAWYECKM MPOTUPANTE MATKOW
candeTKol 6e3 Bopca ¢ M30MPONUIOBLIM CMIUPTOM.

11) BblHUMaWTe anemeHTbl NUTaHUA U3 Npubopa, ecin OH He
MCMONb3YeTCA B TeYeHUEe A/IUTENbHOTO BPEMEHN.

12) XpaHUTe aKKyMynaToOp B CyXOM MeCTe npu TemnepaType ot
0°C pgo 30°C.

12) He octaBnsaiTe B npubope paspsMKEHHble 3/NEeMEeHTbI
nuTaHus.

YTUNU3ALMUA

OTCNyKMBLUME CBOW CPOK MHCTPYMEHTbI, NPUHAANENKHOCTU
M yNaKkoBKAa [JO/MKHbl  BblTb  YTUAW3MPOBAHbI  COMMACHO
AENCTBYIOLWMM 3aKOHaM BaLLEi CTPaHbl.

He BbibpacbiBaitTe akkymynstopbl/6aTapenm B KOMMYyHasbHbIN
mycop, He 6pocaiiTe UX B OTOHb WU BOAY. AKKYMyNATOpbl/
6aTapeu cnegyet cobupaTtb M cAaBaTb Ha PeKynepaLuio Uamn Ha
3KONOTMYECKM YUCTYIO YTUAUZALMIO.

ToneKo 015 cmpaH-4neHos EC:

He BbibpacbiBaiiTe MHCTPYMEHTbI B KOMMYHa IbHbIM Mycop!
CornacHo Esponeiickoit Oupektnse 2002/96/EC o cTapbix
3/IEKTPUYECKUX U 3NIEKTPOHHbBIX MHCTPYMEHTaX v npubopax u ee
NPEeTBOPEHMIO B HALMOHANbHOE NPaBO, OTCNYXKMBLUME CBOW CPOK
N3MepUTe/IbHbIE UHCTPYMEHTbI JOMKHbBI COBUPaTbCA OTAENbHO
1 6bITb nepeaaHbl Ha 3KOMOTMYECKM YUCTYIO peKynepauuio
OTXOZ08B.

HeuncnpaBHbie Wan NpuweALwne B HErOAHOCTb aKKyMynAaTopbl/
6atapen AOMKHbI BbiTb YyTUAM3MPOBaHbI COrNacHo [upekTuse
2006/66/EC.

MNpownssoauTens octaBnfeT 3a coboii NpaBo BHOCUTb U3MEHEHNA
B KOHCTPYKLMIO, anropuTmbl paboTbl, Komnaektauuio npubopa
6e3 npeABapuUTENbHOMO YBEAOMEHUA.

FAPAHTUMHbBIE OBA3ATE/IbCTBA

FapaHTUIHbINA Nepuog cocTaBnfeT 24 mecAua ¢ AaTbl MPOAANKMK.
CpokK cny»6bl npubopa - 36 mecaues.

[apaHTUA NOKPbLIBAET BCE PACXOAbl MO PEMOHTY WU 3aMeHe
npubopa. apaHTUA He MNOKPbLIBAET TPAHCMOPTHbIE PACXOAbl,
cBA3aHHble C BO3BPAaTOM Npubopa B PEMOHT.

lapaHTUiiHble o06A3aTenbcTBAa HE  PacmpoCTPaHAETCcA  Ha
NOBpeXeHus, CTaBlUME Pe3ynbTaTOM MexaHU4YeCcKoro Wan
MHOTO BO3AEWCTBMA, HApyLIeHUA NpaBWA  IKCMAyaTauuu,
CaMOCTOATE/IbHOTO PEMOHTA, @ TaKKe Ha 3/1eMEHTbI NUTaHUSA.
FapaHTUiiHble 06A3aTeNbCTBA He PAacNpPOCTPAHAOTCA Ha Cydan
noTepy TOYHOCTM, BO3HMKLIME B NpOLECcce 3KCmyaTauuu
npubopa He No MpuuMHe 3aBoAcKOro 6paka, a TaKkke B
cnyyae obpbiBa MOABMXKHbIX Lenei nuTaHuA KomneHcatopa
B pe3y/ibTaTe MHTEHCMBHOM 3KCMyaTauMu WM HapyLleHwWit
NpaBuA aKCNayaTaLumm.

Pacxofbl No HacTpovike Npubopa oniaunBaloTCA OTAENbHO.
MpounssoauTeNb He HEeCET OTBETCTBEHHOCTD 3a:

- Motepto npubbiAn Uan HeyaobcTBa, CBA3aHHbIE C AedeKTom
npubopa.

- Pacxoabl No apeHge anbTepHaTMBHOrO 06OPYAOBaHWA Ha
nepuoga pemoHTa npubopa.

CEPBUC U KOHCYNIbTALLMOHHBIE YCNYTU
KOHTaKTbl AN1A CBA3M, KOHCYNbTALLMM MOMKHO MOMYYUTL Ha cainTe

www.condtrol.ru



