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User manual
Congratulations on purchasing the CONDTROL ROTO HVG 600
rotary laser level. Before using the device for the first time,
please carefully read the safety instructions provided in this
manual.
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SAFETY INSTRUCTIONS

Attention! This user manual is an essential part of your
device. Before starting work, carefully read the manual. If the
instrument is given to someone for temporary use, be sure to
enclose user manual to it.

- Do not misuse the instrument.

- Do not remove warning signs and protect them from
abrasion, because they contain information about safe
operation of the instrument.

Laser radiation!
Do not stare into beam
Class 2 laser
<1 mW 515 nm
IEC 60825-1: 2014-05

- Do not look directly into the laser beam or its reflection,
either with the naked eye or through optical instruments. Do
not aim the laser beam at people or animals without the need,
as it may cause blindness.

- To protect your eyes close them or look aside.

- Always set up the device so that the laser beams
are projected above or below eye level.

- Do not allow unauthorized persons into the working area
of the device.

- Keep the device beyond reach of children and unauthorized
people.

- Do not disassemble or repair the device yourself. Servicing
and repairs should only be carried out by qualified personnel
using original spare parts.

- Do not operate the device in explosive environments, close
to flammable materials.

- Laser glasses are used for better recognition of the laser
beam. Do not use them for other purposes. Laser glasses do
not protect against laser radiation, are not intended for UV
protection, and impair colour perception.

- Do not allow the batteries to overheat to avoid explosion
and electrolyte leakage. If liquid comes into contact with the
skin, wash the affected area immediately with soap and water.
In case of eye contact, rinse thoroughly with clean water for
10 minutes and consult a doctor.

INTENDED USE

ROTO HVG 600 CONDTROL is a self-levelling rotary laser,
designed for construction workers, plasterers, and contractors
intended to project vertical and horizontal planes as well as
the laser plumb dots. Slope setting function allows to project
inclined planes tilted up to £10% for the axes X and Y.

This rotary laser is suitable for use at both indoor and outdoor
building areas.

TECHNICAL SPECIFICATIONS

Operating range with
detector (diameter)

600 m

Accuracy +0,05 mm/m

Electronic self-leveling
range

Tilt angle for axes Xu'Y +10%
0, 300, 600, 1000 rpm

Scanning sector
5°,10°, 30°,90°

+5°

Rotation speed

Scanning mode

Maximum remote control

operating distance 150m

Battery operating time 22h

Dust and water

protection P66

Laser type Class 11 515 nm <1 mW
Operating temperature -10°C ~ +50°C

Storage temperature -20°C~ +50°C

16,8 V 2000 mAh

Device power supply rechargeable Li-lon battery

Laser receiver
power supply

Remote control power
supply
Tripod mounting thread | 5/8"

2 x 1,5V AA alkaline batteries

2 x 1,5V AA alkaline batteries

Dimensions 232x189%230 mm

Weight 3,7kg

DELIVERY PACKAGE
Rotary laser, laser receiver, remote control, charger, glasses,
user manual, hard case.

PRODUCT DESCRIPTION
1. Laser exit windows

2. Rotary head

3. Laser dot exit window

4. Control panel

5. Battery compartment

6. Power connector 3
7.5/8" tripod thread
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Control Panel
Switch on/off rotary laser
Manual mode
Deactivated self-levelling after misalignment

Repeated self-levelling after misalignment

Tilt adjustment along X-axis

Tilt adjustment along Y-axis

Shifting scan sector clockwise

Shifting scan sector counterclockwise

Scanning mode/selection of scanning sector

10. Rotation speed selection

LED indicators:

11. Switch on/off indicator

12. Self-levelling mode indicator

13. Manual mode indicator

14. Indicator of deactivated self-levelling after misalignment
15. Indicator of repeated self-levelling after misalignment
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Laser Receiver

1. Display L l
i

1.1. Accuracy indicator
(coarse / high)

1.2. Direction indicator 1.2 —
1.3. Laser line v
detection indicator 1.3 —.T
1.4. IBattle‘ry(;hatrge 12
evel indicator AR

1.5. Sound signal indicator

2. Keypad:

< | ’ Switch on/off
y
A/! Accuracy

ry

‘))) Sound signal

3. Receiver sensor 5 5
4. Bubble level
5. Magnets

6. Level marks
7. Battery cover
8.1/4"” thread

CONDTROL
RotoSence

Remote Control
Control Panel

1. Switch on/off
2. Manual mode
3. Deactivated self-levelling after misalignment
4. Repeated self-levelling after misalignment

5. Tilt adjustment along X-axis

6. Tilt adjustment along Y-axis

7. Shifting scan sector clockwise

8. Shifting scan sector counterclockwise

9. Scanning mode/selection of scanning sector
10. Rotation speed adjustment

LED indicators:

11. Power indicator

12. Self-levelling mode indicator

13. Manual mode indicator

14. Indicator of deactivated self-levelling after misalignment
15. Indicator of repeated self-levelling after misalignment

OPERATION

Charging battery in the rotary laser

The device is powered by a built-in rechargeable lithium-ion
battery.

]
If the power indicator on the control panel starts

flashing during operation, the battery must be charged.

To charge the battery, connect the charger to a power source.
Insert the chargerinto the Type-C charging port on the battery.
Use only the charger supplied with the device to charge the
battery pack.

A full charge takes about 7 hours. It is allowed to operate the
device while charging.

During charging, the power indicator on the charger will
remain red. Wait until the green indicator lights up, indicating
full charge, and then disconnect the charger.

Remove the batteries if the device will not be used for a long
period of time.

Replacing batteries in the laser receiver

The receiver is powered by 2x1,5V AA alkaline batteries,
included in the delivery package. The battery compartment is
on the back side of the receiver.

Replace the batteries if the power indicator starts flashing.
Open the battery compartment cover, remove the batteries,
and insert new ones, observing the correct polarity. Refit the
cover until it clicks into place.

Remove the batteries from the receiver if it will not be used
for a long period to prevent corrosion and battery discharging.

Replacing batteries in the remote control

The remote control is powered by 2x1,5V AA alkaline batteries,
included in the delivery package. The battery compartment is
located on the back of the receiver.

Replace the batteries if the power indicator starts flashing. To
replace the batteries, open the battery compartment cover by
releasing the latch, remove the old batteries, and insert new
ones, observing the correct polarity. Refit the cover until it
clicks into place.

Remove the batteries if the device will not be used for a long
period to prevent corrosion and battery drain.

Switch on/off the rotary laser

Press the button 0 to switch on the laser.

To switch it off, press and hold the button C) .

OPERATION MODES

Automatic mode (self-levelling)

Place the rotary laser on a flat, stable surface or a 5/8” tripod
in vertical or horizontal position.

Switch on the rotary laser. The laser beam and levelling
indicator will flash while self-levelling.

Once self-levelling is complete, the laser beam will stop
flashing, and the rotary head will start rotating clockwise at
600 rpm.

If the rotary laser is out of self-levelling range of 5°, the laser
beam and mode indicator will flash simultaneously, and the
device will emit an audible signal. Switch off the rotary laser,
reposition it, and restart.

Manual mode
This mode allows to project inclined planes tilted up to +10%
along the X and Y axes.

Place the device on a stable surface or 5/8” tripod in horizontal
position.

Switch on the device.

Press the manual mode button
indicator will light up.

; the manual mode

Press and hold to adjust the tilt angle along the Y-axis.

To exit manual mode, press again. The indicator
will turn off, and the device will return to self-levelling mode.

Deactivation of automatic self-levelling after misalignment
If the device is misaligned by external action, it will stop
levelling. The rotating head will stop, and the device will emit
a continuous sound signal. Switch off the device, restart it, and
repeat self-levelling.
To deactivate automatic self-levelling after misalignment,
press the button . The indicator will light green.
%

Repeated self-levelling after misalignment

This function allows continuous rotation of the rotary head in
case of slight disturbances, ensuring stable operation.

If the tilt exceeds the self-levelling range, the laser beam and
mode indicator will flash simultaneously, and the device will
emit a sound signal. Once the tilt returns within range, the
device will resume operation.

To activate self-levelling after misalignment, press the button

@1 . The indicator will light green.

Laser plumb dots
The device features an up dot (zenith) and down dot (nadir).
The plumb dots are active in all operation modes.

Rotation speed \
G{PM

Press the button / to change the rotation speed of the
laser emitter. Rotation speed will change in the following way:
0/300/600 /1000 rpm.

Attention! The slower the rotation speed, the brighter the
beam.

Step movement

Press (Rp} to set rotation speed to 0. The head stops

rotating.
Press ﬂ

Press r\ for single-step movement counterclockwise.

for single-step movement clockwise.

Scan mode
Scan mode allows seeing laser line at long distance.

Press GQ to set rotation speed to 0. The head stops

rotating.

Press @ to activate scanning mode.

Repeatedly press the button @ to select the scanning
sector: 5°~10°-30°-90°.

Press f‘ to move the scanning sector clockwise, or

’\ to move it counterclockwise.

To exit scanning mode, press @ again.

OPERATION WITH THE LASER RECEIVER
Switch on/off

Press ‘ ! ’ to switch on the receiver.
Press and hold ‘ ! ’ for 3 seconds to switch it off.

Accuracy
By default, high accuracy is set.
v
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Press to select accuracy:

High (+1 mm), Coarse (+1,5 mm)

Sound indication

Press ‘))) to adjust volume.

Display backlight 0
By default, the backlight is off. Press the button

to turn the backlight on/off.

Working with the receiver

Switch on the receiver and configure settings. Fix the receiver
onto a levelling rod, metal surface, etc.

Place it in the laser beam path.

Move the receiver up or down following the arrows on the LCD
display (front or back, whichever is convenient).

A down arrow indicates that the receiver should be moved
down; an up arrow indicates it should be moved up.

When the laser beam hits the receiver center and aligns with
the level marks, the receiver emits a sound (if enabled), and
the laser detection symbol appears on the display.

OPERATION WITH THE REMOTE CONTROL
The buttons on the remote duplicate the rotary laser control
panel buttons, allowing remote operation up to 150 m.

ACCURACY CHECK

X-axis

1. Place the device 0.5 m from one wall and 10 m from the
opposite wall, with the X-axis facing the wall.

2. Switch on the device. After levelling, mark the beam position
on both walls as X1 and X2.

3. Switch off the device. Move it to the opposite wall without
changing position of the device.

4. Switch on the device. Align the projected line with point X2.
5. Mark the beam on the opposite wall as X3.

6. If the distance between X1 and X3 exceeds 1.5 mm, switch
off the device and contact the service center.

Y-axis

1. Place the device with the Y-axis facing the wall.

2.Switch on the device. After levelling, mark the beam position
on both walls as Y1 and Y2.

3. Switch off the device. Move it to the opposite wall without
rotating the housing.

4. Switch on the device. Align the projected line with point Y2.
5. Mark the beam on the opposite wall as Y3.

6. If the distance between Y1 and Y3 exceeds 1.5 mm, switch
off the device and contact the service center.

CARE AND MAINTENANCE

The rotary laser level is a high-precision instrument and
requires careful handling. Before use, and after any mechanical
shock (falls, impacts), always check accuracy.

Observation of the following recommendations will extend
the life of the device:

1. Keep the device, spare parts, and accessories out of reach of
children and unauthorized persons.

2. Transport the device only when switched off and inside its
hard case.

3. Do not store the device in dusty or dirty environments. The
instrument is dust and dirt resistant, but long-time exposure
to these elements may damage internal moving parts of the
instrument.

4. Store the device in a dry place. The instrument is water
resistant, but precipitate, humidity and liquids containing
minerals may damage the electrical circuits of the instrument.
Do not try to dry the instrument by fire or a hairdryer.

5. Do not store in temperatures above +50°C. High heat
shortens electronics lifespan, damages batteries and deforms
or melts plastic parts.

6. Do not store in temperatures below -20°C. After exposure to
cold, condensation may form when moved indoors, damaging
electronics.

7. Protect the device from impacts, falls, and strong vibrations
to avoid accuracy loss.

8. Periodically check accuracy (see «Accuracy check»). If
calibration is required, contact the service center.

9. Clean the device with a soft damp cloth. Do not use harsh
chemicals, solvents, or detergents.

10. Clean the laser aperture with a lint-free cloth and isopropyl!
alcohol.

11. Remove batteries if the device will not be used for an
extended period.

12. Store the battery in a dry place at 0°C to 30°C.

13. Do not leave discharged batteries inside the device.

UTILIZATION
Expired tools, accessories and package should be passed for
waste recycle. Please send the instrument to the following

address for proper recycling:
R

Do not throw the instrument in municipal waste!

According to European directive 2002/96/EC expired
measuring tools and their components must be collected
separately and submitted to environmentally friendly recycle
of wastes.

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Germany

WARRANTY

All CONDTROL GmbH products go through post-production
control and are governed by the following warranty terms. The
buyer’s right to claim about defects and general provisions of
the current legislation do not expire.

1) CONDTROL GmbH agrees to eliminate all defects
in the product, discovered while warranty period, that
represent the defect in material or workmanship in full volume
and at its own expense.

2) The warranty period is 24 months and starts from the date
of purchase by end customer (see the original supporting
document).

3) The warranty doesn’t cover defects resulting from wear
and tear or improper use, malfunction of the product caused
by failure to observe the instructions of this user manual,
untimely maintenance and service and insufficient care, the
use of non-original accessories and spare parts. Modifications
in design of the product relieve the seller from responsibility
for warranty works. The warranty does not cover cosmetic
damage, that doesn’t hinder normal operation of the product.
4) CONDTROL GmbH  reserves the right to decide
on replacement or repair of the device.

5) Other claims not mentioned above, are not covered by the
warranty.

6) After holding warranty works by CONDTROL GmbH warranty
period is not renewed or extended.

7) CONDTROL GmbH is not liable for loss of profit
orinconvenience associated with a defect of the device, rental
cost of alternative equipment for the period of repair.

This warranty applies to German law except provision of the
United Nations Convention on contracts for the international
sale of goods (CISG).

In warranty case please return the product to retail seller
or send it with description of defect to the following address:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Germany
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Bedlenungsanleltung
Wir gratulieren Ihnen zum Kauf des Rotationslasers ROTO HVG
600 CONDTROL. Bitte lesen Sie vor der ersten Inbetriebnahme
die in dieser Bedienungsanleitung aufgefiihrten
Sicherheitsvorschriften sorgfaltig durch.

SICHERHEITSHINWEISE

Achtung! Diese Bedienungsanleitung ist ein wesentlicher
Bestandteil lhres Gerdts. Lesen Sie sie aufmerksam durch,
bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen. Falls Sie das Gerat
weitergeben, legen Sie diese Anleitung unbedingt bei.

- Verwenden Sie das Gerat nur bestimmungsgemaR.

- Entfernen Sie keine Aufkleber oder Typenschilder
und schiutzen Sie diese vor Abnutzung, da sie wichtige
Informationen zur sicheren Nutzung enthalten.

Laserstrahlung!
Nicht in den Strahl blicken
Laserklasse 2
<1 mW 515 nm
IEC 60825-1: 2014-05

- Schauen Sie weder mit ungeschiitztem Auge noch mit
optischen Instrumenten direkt in den Laserstrahl oder
dessen Reflexion. Richten Sie den Laserstrahl nicht ohne
Notwendigkeit auf Menschen oder Tiere — es besteht die
Gefahr einer Blendung.

- Der Schutz der Augen erfolgt in der Regel durch Wegsehen
oder SchlieRen der Augenlider.

- Positionieren Sie das Gerat stets so, dass die Laserstrahlen
Uber oder unter Augenhéhe verlaufen.

- Halten Sie Unbefugte vom Arbeitsbereich des Gerats fern.

- Bewahren Sie das Gerdt auBerhalb der Reichweite von
Kindern und Unbefugten auf.

-Nehmen Sie keine eigenstandigen Reparaturen oder
Demontagen am Geréat vor. Wartung und Reparatur dirfen
nur von qualifiziertem Fachpersonal unter Verwendung von
Original-Ersatzteilen durchgefiihrt werden.

- Die Verwendung des Gerdts in explosionsgefdhrdeten
Bereichen oder in der Nahe von leicht entflammbaren
Materialien ist verboten.

- Die mitgelieferten Laser-Schutzbrillen dienen nur zur
besseren Sichtbarkeit des Laserstrahls und sind nicht fir
andere Zwecke geeignet. Sie bieten keinen Schutz gegen
Laserstrahlung oder UV-Strahlung und beeintrdchtigen die
Farbwahrnehmung.

- Schiitzen Sie die Batterien vor Uberhitzung, um das Risiko
von Explosion oder Auslaufen zu vermeiden. Bei Hautkontakt
mit ausgelaufener Flussigkeit sofort mit Wasser und Seife
abwaschen. Bei Augenkontakt 10 Minuten mit Wasser spllen
und einen Arzt aufsuchen.

GERATEBESTIMMUNG

CONDTROL Roto HVG 600 ist ein selbstnivellierender
Rotationslaser und wurde fur Bauarbeiter, Stuckateure
und Bauunternehmer entwickelt. Er wird zur Ermittlung
von horizontalen und vertikalen Linien sowie Lotpunkten
(Zenit, Nadir) verwendet. Das Instrument verfligt Uber eine
ScanFunktion, diese ermoglicht eine vom Benutzer definierte
teilweise Projizierung der Laserlinie sowie Erstellung von
geneigten Ebenen bis £10% auf den X und Y Achsen. Das
Produkt ist fir den Auen- und Innenbereich geeignet.

TECHNISCHE DATEN

Arbeitsbereich mit Empfanger

600 m
(@)
Genauigkeit +0,05 mm/m
Bereich der elektronischen +5°

Selbstnivellierung
Neigewinkel fir X und Y Achsen | +10%

Rotationsgeschwindigkeit 0, 300, 600, 1000 upm

Scanwinkel

Scanmodus 5° 10°, 30°, 90°
Reichweite Fernbedienung 150 m

Betriebszeit 22 Std.

Schutzart IP66

Lasertyp Klasse 11 515 nm <1 mW
Betriebstemperatur -10°C~ +50°C
Lagertemperatur -20°C~ +50°C

Stromversorgung Gerat 16,8V 2000 mAh

Li-lon Akku

Stromversorgung Empfanger 2x1L5VAA

gung Emprang Alkaline-Batterien
Stromversorgung 2x1,5VAA
Fernbedienung Alkaline-Batterien
Stativgewinde 5/8"
Abmessungen 232x189%230 mm
Gewicht 3,7kg

LIEFERUMFANG

Rotationslaser, Laserempfdnger, Fernbedienung, Ladegerat,

Schutzbrille, Bedienungsanleitung, Kunststoffkoffer.

GERATEANSICHT
1. Laserstrahl-Austrittsfenster
2. Rotationskopf

3. Austrittsoffnung
4. Bedienfeld

5. Batteriefach

6. Stromanschluss

7. 5/8"-Stativgewinde

conpTROL

BEDIENFELD
1. Ein-/Ausschalten des Gerits

2. Ein-/Ausschalten des manuellen Modus

3. Deaktivierung der automatischen Nivellierung nach
Verstellung

4. Erneute Nivellierung nach Verstellung

5. Einstellung des Neigungswinkels entlang der X-Achse

6. Einstellung des Neigungswinkels entlang der Y-Achse

7. Verschiebung des Laserpunkts/Scan-Sektors im
Uhrzeigersinn

8. Verschiebung des Laserpunkts/Scan-Sektors gegen den
Uhrzeigersinn

9. Scanmodus/Sektorwahl

10. Anderung der Rotationsgeschwindigkeit

Lichtanzeigen:

11. Anzeige Betrieb / Stromversorgung

12. Anzeige automatische Nivellierung

13. Anzeige manueller Modus

14. Anzeige Deaktivierung der automatischen Nivellierung
nach Verstellung

15. Anzeige erneute Nivellierung nach Verstellung

Roto HVG 600

CONDTROL 15

Laserempfanger

1. Display 1.2 =
1.1. Genauigkeitsanzeige v
(grob +1,5 mm / hoch +1 mm) 1.3 ——O—A
1.2. Richtungsanzeige

ichtungsanzeig 12— AR
1.3. Anzeige Laserlinien-Erkennung A

1.4. Batteriestandsanzeige

1.5. Tonsignal-Anzeige

2. Tastatur:

C) Ein-/Ausschalten des Empfangers

A

!/ Genauigkeitseinstellung
v
a

")) Ein-/Ausschalten des Tonsignals

5 5
3. Fotodetektor
4. Libelle
5. Magnete

6. Nivelliermarkierungen
7. Batteriefachdeckel
8.1/4"-Gewinde

CONDTROL
RotoSence

Fernbedienung
Bedienfeld

1. Ein-/Ausschalten
2. Ein-/Ausschalten manueller Modus

3. Deaktivierung der automatischen Nivellierung nach
Verstellung

4. Erneute Nivellierung nach Verstellung

5. Einstellung Neigungswinkel X-Achse

6. Einstellung Neigungswinkel Y-Achse

7. Verschiebung Laserspot/Scan-Sektor im Uhrzeigersinn

8. Verschiebung Laserspot/Scan-Sektor gegen Uhrzeigersinn
9. Scanmodus/Sektorwahl

10. Anderung Rotationsgeschwindigkeit

Lichtanzeigen:

11. Anzeige Stromversorgung

12. Anzeige manueller Modus

13. Anzeige automatische Nivellierung

14. Anzeige erneute Nivellierung nach Verstellung

15. Anzeige Deaktivierung der automatischen Nivellierung

nach Verstellung R
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ARBEIT MIT DEM GERAT
Akkuladen im Rotationslaser

Die Stromversorgung erfolgt Uber einen in das Gehduse
integrierten Lithium-lonen-Akku.

Wenn wahrend des Betriebs die Stromversorgungsanzeige

L_) auf dem Bedienfeld zu blinken beginnt, muss der
Akku geladen werden. Zum Laden schlieRen Sie das Ladegerat
an eine Stromquelle an. Stecken Sie das Ladegerat in den Type-
C-Anschluss.

Verwenden Sie zum Laden ausschlieRlich das mitgelieferte
Ladegerat.

Die vollsténdige Aufladung dauert 7 Stunden. Der Betrieb
wdhrend des Ladevorgangs ist zuldssig.

Wahrend des Ladevorgangs leuchtet die Anzeige am Ladegerat
konstant rot. Warten Sie, bis die Anzeige griin leuchtet — dies
signalisiert volle Ladung — und trennen Sie das Ladegerat.
Entnehmen Sie die Batterien aus dem Gerat, wenn es Uber
langere Zeit nicht benutzt wird.

Batteriewechsel im Laserempféanger

Die Stromversorgung des Empfangers erfolgt Uber
2 x 1,5V AA Alkaline-Batterien, die im Lieferumfang
enthalten sind. Das Batteriefach befindet sich auf der
Rickseite des Empféangers.

Ersetzen Sie die Batterie, wenn die Stromanzeige
zublinkenbeginnt.OffnenSiedenBatteriefachdeckel,indem
Sie die Verriegelung |6sen, entnehmen Sie die Batterien
und setzen Sie neue gemdR der Polaritdt ein. SchlieBen Sie
den Deckel wieder, bis er einrastet.

Entnehmen Sie die Batterien, wenn der Empfanger langere
Zeit nicht verwendet wird, um Korrosion und Entladung
zu vermeiden.

Batteriewechsel in der Fernbedienung

Die Fernbedienung wird mit 2 x 1,5 V AA Alkaline-Batterien
betrieben, dieim Lieferumfang enthaltensind. Das Batteriefach
befindet sich auf der Rickseite der Fernbedienung.

Wechseln Sie die Batterien, wenn die Stromanzeige zu blinken
beginnt. Offnen Sie dazu den Batteriefachdeckel, l6sen Sie
die Verriegelung, entnehmen Sie die Batterien und setzen Sie
neue gemaR der Polaritat ein. SchlieRen Sie den Deckel wieder,
bis er einrastet.

Entnehmen Sie die Batterien, wenn die Fernbedienung ldngere
Zeit nicht verwendet wird, um Korrosion und Entladung
zu vermeiden.

Ein-/Ausschalten des Gerits
. : ! ey
Driicken Sie O , um das Gerat einzuschalten.

|
Zum Ausschalten halten Sie O gedriickt.

BETRIEBSMODI

Automatischer Modus (Selbstnivellierung)

Stellen Sie das Gerat auf eine stabile, feste Flache oder auf ein
Stativ 5/8” in vertikaler oder horizontaler Position.

Schalten Sie das Gerat ein. Wahrend der Selbstnivellierung
blinken der Laserstrahl und die Anzeige.

Nach Abschluss der Selbstnivellierung hort der Laserstrahl
auf zu blinken und der Laserkopf beginnt sich mit 600 upm im
Uhrzeigersinn zu drehen.

Uberschreitetdie NeigungdesGeratsdenSelbstnivellierbereich
von 5° blinken Laserstrahl und Anzeige gleichzeitig und es
ertont ein Signalton. Schalten Sie das Gerdt aus und stellen Sie
es neu auf.

Manueller Modus

Dieser Modus ermoglicht das Erstellen geneigter Ebenen bis
+10 % entlang der X- und Y-Achse.

Stellen Sie das Gerat auf eine stabile, feste Flache oder ein
Stativ 5/8” in horizontaler Position.

Schalten Sie das Gerat ein. Driicken Sie
Modus, die Anzeige fiir manuellen Modus leuchtet.

Halten Sie @ @ gedrickt, um den Neigungswinkel

entlang der X-Achse einzustellen.

Halten Sie gedriickt, um den Neigungswinkel entlang der

Y-Achse @ einzustellen.

Zum Beenden des manuellen Modus driicken Sie
Die Anzeige erlischt und das Gerat kehrt in den automat|schen
Modus zuriick.

Deaktivierung der automatischen
Verstellung
Wird das Gerdt durch &duRere Einflisse aus der Position
gebracht, erfolgt keine automatische Nachnivellierung. Der
Rotationskopf stoppt und es ertdnt ein Dauerton. Schalten
Sie das Gerat aus, wieder ein und fiihren Sie die Nivellierung
erneut durch.
Zum Deaktivieren der automatischen Nivellierung nach
Verstellung driicken Sie . Die Anzeige leuchtet griin.

8 )34; g 8

Nivellierung nach

Erneute Nivellierung nach Verstellung

Diese Funktion sorgt dafilir, dass der Rotationskopf bei
geringen duBeren Einwirkungen weiterlduft, um einen
stabilen Betrieb zu gewéhrleisten. Uberschreitet die Neigung
den Selbstnivellierbereich, blinken Laserstrahl und Anzeige
gleichzeitig und ein Signalton ertdnt. Kehrt die Neigung wieder
in den Bereich zurtick, setzt das Gerat die Arbeit fort.

Zum Aktivieren dieser Funktion driicken Sie nilin | Die Anzeige
leuchtet griin. .

Oberer und unterer Lotstrahl

Das Gerat ermoglicht die Arbeit mit einem oberen und unteren
Lotstrahl, Zenit und Nadir. Die Lotpunkte leuchten in jedem
Betriebsmodus des Gerats.

Anderung der Rotationsgeschwindigkeit

Dricken Sie RPM , um die Rotationsgeschwindigkeit
des Laserkopfs zu &ndern. Die Geschwindigkeiten sind:
600: 0/300/600 /1000 upm

Achtung! Je niedriger die Drehgeschwindigkeit, desto heller
erscheint der Strahl.

Einzelschrittbewegung

RPM

Driicken Sie ( / ,um die Geschwindigkeit auf O zu setzen.

Der Rotationskopf stoppt.
Driicken Sie ﬂ , um den Laserkopf einmalig im

Uhrzeigersinn zu bewegen. Driicken Sie ,umihn gegen
den Uhrzeigersinn zu bewegen.

Scanmodus G*

Driicken Sie , um die Geschwindigkeit auf 0 zu setzen.
Der Rotationskopf stoppt.
Driicken Sie , um den Scanmodus zu aktivieren.

Wahlen Sie @ durch wiederholtes Driicken den

gewiinschten Scanwinkel —5° /10° /30° /90°.

Driicken Sie ﬂ , um den Scanbereich im Uhrzeigersinn zu
verschieben,’oder r\ , um ihn gegen den Uhrzeigersinn
zu verschieben.

Zum Beenden des Scanmodus driicken Sie

BETRIEB MIT DEM LASEREMPFANGER
Ein-/Ausschalten des Empfingers

|
Driicken Sie O , um den Empfanger einzuschalten.
Zum Ausschalten halten Sie (') 3 Sekunden lang gedrtickt.

Genauigkeit des Empfangers
StandardmaRig ist hohe Genauigkeit eingestellt.
Dricken Sie — , um die Genauigkeit zu wahlen:

»ill«

hoch (+1 mm), grob (+1,5 mm).

Tonsignal im Laserempfanger
Dricken Sie ‘))) , um die Lautstarke einzustellen.

Hintergrundbeleuchtung im Laserempfinger
StandardmaRig ist die Hintergrundbeleuchtung ausgeschaltet.
Driicken Sie C), umdie Beleuchtungein-oderauszuschalten.

Arbeiten mit dem Laserempfanger

Schalten Sie den Laserempfanger ein und nehmen Sie die
gewdtinschten Einstellungen vor. Befestigen Sie den Empféanger
an einer Messlatte, einer Metallflache usw.

Platzieren Sie den Empfdnger vor dem Laserstrahl.

Bewegen Sie den Empfanger nach oben/unten entsprechend
den Pfeilen auf dem LCD-Display (vorne oder hinten, je nach
Bedarf).

Der Pfeil nach unten auf dem Display zeigt an, dass der
Empfanger nach unten bewegt werden muss, der Pfeil nach
oben zeigt an, dass er nach oben bewegt werden muss. Wenn
der Laserstrahl auf die Mitte des Fotosensors trifft und die
Position des Laserstrahls mit den Nivelliermarkierungen
Ubereinstimmt, gibt der Empfanger ein Tonsignal aus (falls
aktiviert) und auf dem Display erscheint das Symbol der
erkannten Laserlinie.

Arbeiten mit der Fernbedienung

Die Tasten auf der Fernbedienung entsprechen den Tasten am
Bedienfeld des Gerats und ermoglichen die Fernsteuerung bis
150 m.

PRUFUNG DER GENAUIGKEIT

X-Achse

1. Stellen Sie das Gerat in 0,5 m Entfernung von einer Wand
und in 10 m Entfernung von der gegentiberliegenden Wand
auf, sodass die X-Achse auf die Wand zeigt.

2. Schalten Sie das Gerat ein. Nach der Nivellierung markieren
Sie den Laserstrahl auf beiden Wanden (Punkte X1 und X2).

3. Schalten Sie das Gerat aus. Versetzen Sie es, ohne das
Gehduse zu verdrehen, zur gegentiberliegenden Wand.

4. Schalten Sie das Gerét ein. Richten Sie die projizierte Linie
auf den Punkt X2 aus.

5. Markieren Sie auf der gegenuiberliegenden Wand Punkt X3.
6. Wenn der Abstand zwischen X1 und X3 mehr als 1,5 mm
betragt— Gerat ausschalten und Servicezentrum kontaktieren.

Y-Achse

1. Stellen Sie das Gerat so auf, dass die Y-Achse auf eine Wand
zeigt.

2. Schalten Sie das Geréat ein. Markieren Sie den Strahl auf
beiden Wanden (Y1 und Y2).

3. Schalten Sie das Gerat aus. Versetzen Sie es, ohne das
Gehduse zu verdrehen, zur gegenuiberliegenden Wand.

4. Schalten Sie es ein. Richten Sie die projizierte Linie auf Punkt
Y2 aus.

5. Markieren Sie Punkt Y3.

6. Wenn der Abstand zwischen Y1 und Y3 mehr als 1,5 mm
betragt— Gerat ausschalten und Servicezentrum kontaktieren.

PFLEGE

Der Rotationslaser ist ein Prazisionsgerat und erfordert
sorgfiltige Behandlung. Uberpriifen Sie die Genauigkeit
vor Arbeitsbeginn sowie nach mechanischen Einwirkungen
(z. B. Sturz, StoR).

Befolgen Sie folgende Empfehlungen, um die Lebensdauer zu
verlangern:

1. Gerat, Ersatzteile und Zubehor auRerhalb der Reichweite
von Kindern und Unbefugten aufbewahren.

2. Gerdt nur ausgeschaltet und im mitgelieferten Koffer
transportieren.

3. Gerat nicht in staubigen oder verschmutzten Raumen
lagern. Obwohl es staubgeschutzt ist, kann langere Einwirkung
innere bewegliche Teile beschadigen.

4. Gerat an einem trockenen Ort lagern. Trotz Wasserschutz
konnen Niederschlag, Feuchtigkeit und mineralhaltige
Flussigkeiten die Elektronik beschadigen. Nicht mit Feuer oder
HeiBluft trocknen.

5. Gerat nicht bei Temperaturen tber +50 °C lagern. Hohe
Temperaturen verkirzen die Lebensdauer, schadigen
Batterien und verformen oder schmelzen Kunststoffteile.

6. Gerat nicht bei Temperaturen unter =20 °C lagern. Beim
Erwdarmen nach kalter Lagerung kann sich Kondenswasser
bilden und die Elektronik beschadigen.

7. Gerdt vor StoRen, Stiirzen und Vibrationen schiitzen — dies
kann die Genauigkeit beeintrdchtigen.

8. RegelmiRig die Genauigkeit prufen (siehe Abschnitt
,Prifung der Genauigkeit”). Bei notwendiger Kalibrierung
Servicezentrum kontaktieren.

9. Gerat mit weichem, feuchtem Tuch reinigen. Keine
aggressiven Chemikalien oder Reinigungsmittel verwenden.
10. Laseroffnung regelmaBig mit fusselfreiem Tuch und
Isopropylalkohol reinigen.

11. Batterien entfernen, wenn Geréat langere Zeit nicht benutzt
wird.

12. Akku trocken bei 0 °C bis +30 °C lagern.

13. Entladene Batterien nicht im Gerat belassen.

ENTSORGUNG

Gerate, Zubehor und die Verpackung sollen recycelt werden
(Wiederverwertung). Zum Recycling schicken Sie das Gerat

bitte an:

CONDTROL GmbH
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Werfen Sie das Gerat nicht in den Restmdll. GemaR der
Europdischen Richtlinie 2002/96/EG iiber Altgeradte mit
Elektronik und ihrer Umsetzung in nationales Recht sind Sie
verpflichtet, nicht mehr gebrauchsfahige Messwerkzeuge
getrennt zu sammeln und zu einer Recyclingstelle zu bringen.

GARANTIE

Alle Gerdte der CONDTROL GmbH werden vor dem Verlassen

der Produktion geprift und unterliegen den folgenden
Garantiebestimmungen.  Mangelhaftungsanspriiche  des
Kaufers und gesetzliche Rechte bleiben davon unberihrt.
1) Die CONDTROL GmbH verpflichtet sich zur kostenlosen
Behebung der Médngel am Gerét, falls diese nachweislich
innerhalb der Garantiezeit auf einen Material- oder
Produktionsfehler zurlickzufiihren sind.

2) Die Garantiezeit betrdgt 24 Monate bei gewerblichen
Produkten und beginnt ab Datum des Kaufs an den ersten
Endabnehmer (siehe Originalbeleg). Die Betriebsdauer Ihres
Gerates betrdgt 36 Monate.

3) Die Garantie trifft nicht fur Teile zu, deren Fehlfunktion auf
Gebrauch oder Verschleif zurlckzufihren sind. Fiir Méngel
am Gerat, die durch Nichtbeachten der Bedienungsanleitung,
nicht bestimmungsgemafem Gebrauch, unzureichendem
Service und Pflege, Verwendung von Nicht- CONDTROL
GmbHZubehor oder Ersatzteilen entstehen, gilt die Garantie
nicht. Durch Verdanderungen oder Zusatze am Gerét erlischt
die Garantie. Fir Méangel, die den normalen Gebrauch des
Gerats nicht beeintrachtigen, gilt die Garantie nicht.

4) Die CONDTROL GmbH behélt sich das Recht vor, nach eigener
Entscheidung das Gerdt zu reparieren oder zu ersetzen.
5) Andere Anspriiche als die oben genannten werden nicht
Uber die Garantie abgedeckt.

6) Nach Garantieleistungen durch die CONDTROL GmbH wird

die Garantiezeit nicht erneuert und auch nicht verldngert.
7) Die CONDTROL GmbH tibernimmt keine Verantwortung fir
Gewinnverlust und andere Umstande, die mit dem defekten
Geratin Verbindung stehen. Die CONDTROL GmbH tibernimmt
keine Kosten fiir Miet- oder Leihgerdte wahrend der Reparatur.
Fir die Garantie gilt deutsches Recht. Ausgeschlossen ist
das CISG (Ubereinkommen der Vereinten Nationen iiber den
internationalen Warenkauf). Anderungen vorbehalten.

Falls das Gerat defekt ist, bringen Sie es bitte zu lhrem Handler
zurlick. Falls Sie das Gerat nicht bei einem Handler gekauft
haben, schicken Sie es mit einer Fehlerbeschreibung bitte an:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4
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Deutschland



Rotatielaser

ROTO HVG 600

T
I L L L T

Gebruikershandleiding
Gefeliciteerd met de aankoop van het CONDTROL ROTO HVG
600 roterende laserwaterpas. Lees voor het eerste gebruik
van het apparaat zorgvuldig de veiligheidsinstructies in deze
handleiding.

[T
I

VEILIGHEIDSINSTRUCTIES

Let op! Deze gebruikershandleiding is een essentieel
onderdeel van uw apparaat. Lees de handleiding zorgvuldig
door voordat u begint te werken. Als het instrument tijdelijk
aan iemand anders wordt gegeven, zorg er dan voor dat de
gebruikershandleiding wordt meegegeven.

- Misbruik het instrument niet.

- Verwijder geen waarschuwingsstickers en bescherm ze
tegen slijtage, omdat ze informatie bevatten over het veilig
gebruik van het instrument.

Lasersstraling!
Kijk niet in de straal
Klasse 2 laser
<1 mW 515 nm
IEC 60825-1: 2014-05

- Kijk niet direct in de laserstraal of de reflectie ervan, noch
met het blote oog noch via optische instrumenten. Richt de
laserstraal niet zonder noodzaak op mensen of dieren, omdat
dit blindheid kan veroorzaken.

- Bescherm uw ogen door ze te sluiten of weg te kijken.

- Stel het apparaat altijd zo op dat de laserstralen
boven of onder ooghoogte worden geprojecteerd.

- Laat geen onbevoegden toe in het werkgebied
van het apparaat.

- Houd het apparaat buiten het bereik van kinderen en
onbevoegden.

- Demonteer of repareer het apparaat niet zelf. Onderhoud
en reparaties mogen alleen worden uitgevoerd door
gekwalificeerd personeel met gebruik van originele
reserveonderdelen.

- Gebruik het apparaat niet in explosieve omgevingen, in de
buurt van brandbare materialen.

- Laserbrillen worden gebruikt voor een betere herkenning
van de laserstraal. Gebruik ze niet voor andere doeleinden.
Laserbrillen bieden geen bescherming tegen laserstraling,
zijn niet bedoeld voor UV-bescherming en verminderen het
kleurenzicht.

- Laat de batterijen niet oververhitten om explosie en lekkage
van elektrolyt te voorkomen. Als er vloeistof op de huid komt,
was het getroffen gebied onmiddellijk met water en zeep.
Bij contact met de ogen, spoel grondig met schoon water
gedurende 10 minuten en raadpleeg een arts.

BEDOELD GEBRUIK

ROTO HVG 600 CONTROL is een zelfnivellerende rotatielaser,
ontworpen voor bouwvakkers, stukadoors en aannemers,
bedoeld om verticale en horizontale vlakken evenals de
laserloodpunten te projecteren. De hellingsinstelfunctie
maakt het mogelijk om hellende vlakken te projecteren tot
+10% voor de X- en Y-assen.

Deze rotatielaser is geschikt voor gebruik op zowel binnen- als
buitenbouwplaatsen.

TECHNISCHE SPECIFICATIES

Bedrijfsbereik met detector
(diameter)

600m

Nauwkeurigheid +0,05 mm/m

Elektronisch
zelfnivelleringsbereik
Kantelhoek voor assen
XenY

Rotatiesnelheid

+5°

+10%

0,300, 600, 1000 tpm

Scansector
5°,10°, 30°, 90°

Scanmodus

Maximale afstand voor
bediening op afstand

Batterijwerktijd 22u

150 m

Stof- en waterbescherming | IP66

Klasse 11 515 nm <1 mW;

Lasertype
Bedrijfstemperatuur -10°C~ +50°C
Opslagtemperatuur -20°C~ +50°C

16,8 V 2000 mAh

Voeding van het apparaat oplaadbare Li-lon batterij

Laserdetector

— 2 x 1,5V AA alkaline batterijen
stroomvoorziening

Voeding afstandsbediening | 2 x 1,5V AA alkaline batterijen

Statiefbevestigingsdraad 5/8"

Afmetingen 232x189%230 mm

Gewicht 3,7 kg

LEVERINGSOMVANG
Rotatielaser, laserontvanger, afstandsbediening, oplader, bril,
gebruikershandleiding, harde koffer.

PRODUCTBESCHRIJVING

1. Laseruitgangsvensters

2. Roterende kop

3. Laserpuntsuitgangsvenster

4. Bedieningspaneel

5. Batterijvak

6. Voedingsconnector 3
7.5/8" statiefschroefdraad

3,7

Bedieningspaneel
Rotatielaser aan/uit schakelen

Handmatige modus

Zelfnivellering gedeactiveerd na verkeerde uitlijning
Herhaalde zelfnivellering na verkeerde uitlijning
Kantelafstelling langs X-as

Kantelafstelling langs Y-as

Scansector met de klok mee verschuiven

Scansector tegen de klok in verschuiven
Scanmodus/selectie van scansector

10. Selectie van rotatiesnelheid

LoNOUTAWNE

LED-indicatoren:

11. Aan/uit-indicator

12. Zelfnivelleringsmodus-indicator

13. Handmatige modus-indicator

14. Indicator van gedeactiveerde zelfnivellering na verkeerde
uitlijning

15. Indicator van herhaalde zelfnivellering na verkeerde
uitlijning

Roto HVG 600

Laserontvanger l
1. Display

eigsind z «)
1.1. Nauwkeurigheidsindicator A
(grof / hoog) -—
1.2. Richtingsindicator 12—

1.3. Laserlijn 1.3
detectie-indicator ' A
1.4. Batterijlading 12— AR
niveau-indicator A

1.5. Geluidssignaalindicator

2. Toetsenbord:

< | ’ Aan/uit schakelen

v
I/! Nauwkeurigheid
a

‘))) Geluidssignaal

3. Ontvangersensor 5 5
4. Waterpaslibel

5. Magneten

6. Niveaumerkeringen
7. Batterijklep

8.1/4” schroefdraad

CONDTROL
RotoSence
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Afstandsbediening
Bedieningspaneel
Aan/uit-schakelaar
Handmatige modus
Uitgeschakelde zelfnivellering na verkeerde uitlijning
Herhaalde zelfnivellering na verkeerde uitlijning
Kantelafstelling langs X-as

Kantelverstelling langs Y-as

Scansector met de klok mee verschuiven

Scansector tegen de klok in verschuiven
Scanmodus/selectie van scansector

10. Rotatiesnelheid aanpassen

LoNOUTAEWNE

LED-indicatoren:

11. Stroomindicator

12. Zelfnivelleringsmodus-indicator

13. Handmatige modus indicator

14. Indicator van gedeactiveerde zelfnivellering na verkeerde
uitlijning

15. Indicator van herhaalde zelfnivellering na verkeerde
uitlijning

WERKING
Batterij opladen in de roterende laser

Het apparaat wordt gevoed door een ingebouwde oplaadbare
lithium-ion batterij.

Als de stroomindicator op het bedieningspaneel

begintte knipperen tijdens gebruik, moet de batterij worden
opgeladen.

Om de batterij op te laden, sluit de oplader aan op een
stroombron. Steek de oplader in de Type-C oplaadpoort van
de batterij.

Gebruik alleen de bij het apparaat geleverde oplader om het
batterijpakket op te laden.

Een volledige lading duurt ongeveer 7 uur. Het is toegestaan
het apparaat te gebruiken tijdens het opladen.

Tijdens het opladen blijft de stroomindicator op de oplader
rood. Wacht tot het groene lampje brandt, wat een volledige
lading aangeeft, en koppel dan de oplader los.

Verwijder de batterijen als het apparaat gedurende langere
tijd niet wordt gebruikt.

Batterijen vervangen in de laserontvanger

De ontvanger werkt op 2x1,5V AAalkalinebatterijen,
inbegrepen in het leveringspakket. Het batterijcompartiment
bevindt zich aan de achterzijde van de ontvanger.

Vervang de batterijen als het stroomindicatielampje begint te
knipperen. Open het deksel van het batterijvak, verwijder de
batterijen en plaats nieuwe, waarbij u op de juiste polariteit
let. Plaats het deksel terug tot het vastklikt.

Verwijder de batterijen uit de ontvanger als deze gedurende
langere tijd niet wordt gebruikt om corrosie en ontlading van
de batterijen te voorkomen.

Batterijen vervangen in de afstandsbediening

De afstandsbediening werkt op 2x1,5V AA alkalinebatterijen,
die bij de levering zijn inbegrepen. Het batterijvak bevindt zich
aan de achterkant van de ontvanger.

Vervang de batterijen als het stroomindicatielampje begint
te knipperen. Om de batterijen te vervangen, opent u het
deksel van het batterijvak door de vergrendeling los te maken,
verwijdert u de oude batterijen en plaatst u nieuwe, waarbij
u op de juiste polariteit let. Plaats het deksel terug tot het
vastklikt.

Verwijder de batterijen als het apparaat gedurende langere
tijd niet wordt gebruikt om corrosie en ontlading van de
batterijen te voorkomen.

De roterende laser in- of uitschakelen
Druk op de knop O om de laser in te schakelen.

|
Om het uit te schakelen, houdt u de knop ingedrukt O

BEDRIJFSSTANDEN

Automatische modus (zelfnivellerend)

Plaats de roterende laser op een vlakke, stabiele ondergrond
of op een 5/8” statief in verticale of horizontale positie.

Zet de roterende laser aan. De laserstraal en het
nivelleringslampje knipperen tijdens het zelfnivelleren.

Na voltooiing van het zelfnivelleren stopt de laserstraal met
knipperen en begint de roterende kop met 600 tpm met de
klok mee te draaien.

Als de roterende laser buiten het zelfnivelleringsbereik van 5°
is, knipperen de laserstraal en de modusindicator gelijktijdig
en geeft het apparaat een hoorbaar signaal. Schakel de
roterende laser uit, verplaats hem en start opnieuw.

Handmatige modus
Met deze modus kunt u hellende vlakken projecteren die tot
+10% gekanteld zijn langs de X- en Y-as.

Plaats het apparaat op een stabiel oppervlak of een 5/8”
statief in horizontale positie.
Zet het apparaat aan.

i
Druk op de handmatige modusknop

voor de handmatige modus zal oplichten.

Houd @ @ ingedrukt om de hellingshoek langs de X-as

aan te passen.

Houd @ ingedrukt om de hellingshoek langs de Y-as aan te
passen.

iy
Om de handmatige modus te verlaten, drukt ' u

opnieuw op . De indicator gaat uit en het apparaat
keert terug naar de zelfnivellerende modus.

; de indicator

Uitschakeling van automatische zelfnivellering na verkeerde
uitlijning

Als het apparaat door externe invloeden uitgelijnd raakt, stopt
het met nivelleren. De roterende kop stopt en het apparaat
geeft een continu geluidssignaal. Schakel het apparaat uit,
start het opnieuw en herhaal de zelfnivellering.

Om automatische zelfnivellering na uitlijning te deactiveren,

¥ 1

drukt u op de knop . De indicator zal groen oplichten.
Herhaalde zelfnivellering na uitlijning

Deze functie maakt continue rotatie van de roterende kop
mogelijk bij lichte verstoringen, wat zorgt voor een stabiele
werking.

Als de helling de zelfnivelleringsbereik overschrijdt, zullen
de laserstraal en de modusindicator gelijktijdig knipperen en
geeft het apparaat een geluidssignaal. Zodra de helling weer
binnen het bereik valt, hervat het apparaat de werking.

Om zelfnivellering na uitlijning te activeren, drukt u op de knop

— J. De indicator zal groen oplichten.

Laser loodpunten
Het apparaat heeft een bovenpunt (zenit) en een onderpunt
(nadir). De loodpunten zijn actief in alle bedrijfsmodi.

Rotatiesnelheid

RPM
Druk op de knop dom de rotatiesnelheid van de
laseremitter te wijzigen. De rotatiesnelheid verandert als
volgt: 0/300/600 /1000 tpm.
Let op! Hoe lager de rotatiesnelheid, hoe helderder de straal.

Stapsgewijze beweging

~

RPM
Druk op / om de rotatiesnelheid op 0 in te stellen. De

kop stoptroteren.

Druk op voor een enkele stap met de klok mee.
Druk op voor een enkele stap tegen de klok in.
Scanmodus

Scanmodus maakt het mogelijk de laserlijn op grote afstand
te zien.

(in -
Druk op ‘/ om de rotatiesnelheid op O te zetten. De kop
stopt metroteren.

Druk op @ om de scanmodus te activeren.

Druk herhaaldelijk op de knop @om het scanspectrum te
selecteren: 5°~10°-30°-90°.

Druk op / om het scanspectrum met de klok mee

te verplaatsen, of
verplaatsen.

om het tegen de klok in te

Om de scanmodus te verlaten, drukt u opnieuw op @

WERKING MET DE LASERONTVANGER
Aan/uit schakelen

!
Druk op O om de ontvanger in te schakelen.

!
Houd O 3 seconden ingedrukt om hem uit te schakelen.

Nauwkeurigheid
Standaard is hoge nauwkeurigheid ingesteld.
v
Druk op? om de nauwkeurigheid te selecteren:
Hoog (+1 mm), Grof (1,5 mm)

Geluidsindicatie

Druk op ‘))) om het volume aan te passen.

Schermverlichting
Standaard is de achtergrondverlichting uitgeschakeld. Druk

!
op de knop O om de achtergrondverlichting in of uit te
schakelen.

Werken met de ontvanger

Zet de ontvanger aan en configureer de instellingen. Bevestig
de ontvanger op een meetlat, metalen oppervlak, enz.

Plaats hem in het pad van de laserstraal.

Beweeg de ontvanger omhoog of omlaag volgens de pijlen op
het LCD-scherm (voor- of achterkant, wat het handigst is).

Een pijl omlaag geeft aan dat de ontvanger omlaag moet
worden bewogen; een pijl omhoog geeft aan dat hij omhoog
moet worden bewogen.

Als de laserstraal het midden van de ontvanger raakt en uitlijnt
met de markeringen, geeft de ontvanger een geluidssignaal
(indien ingeschakeld) en verschijnt het lasersymbool op het
display.

BEDIENING MET DE AFSTANDSBEDIENING
De knoppen op de afstandsbediening dupliceren de knoppen
van het bedieningspaneel van de rotatielaser, waardoor
bediening op afstand tot 150 m mogelijk is.

Nauwkeurigheidscontrole

X-as

1. Plaats het apparaat 0,5 m van één muur en 10 m van de
tegenoverliggende muur, met de X-as naar de muur gericht.
2.Schakel het apparaatin. Na nivellering markeert u de positie
van de straal op beide muren als X1 en X2.

3. Schakel het apparaat uit. Verplaats het naar de
tegenoverliggende muur zonder de positie van het apparaat
te veranderen.

4. Schakel het apparaat in. Lijn de geprojecteerde lijn uit met
punt X2.

5. Markeer de straal op de tegenoverliggende muur als X3.

6. Als de afstand tussen X1 en X3 groter is dan 1,5 mm, schakel
het apparaat uit en neem contact op met het servicecentrum.

Y-as

1. Plaats het apparaat met de Y-as naar de muur gericht.
2.Schakel het apparaatin. Markeer na het nivelleren de positie
van de straal op beide muren als Y1 en Y2.

3. Schakel het apparaat uit. Verplaats het naar de
tegenoverliggende muur zonder de behuizing te draaien.

4. Schakel het apparaat in. Lijn de geprojecteerde lijn uit met
punt Y2.

5. Markeer de straal op de tegenoverliggende muur als Y3.

6. Als de afstand tussen Y1 en Y3 groter is dan 1,5 mm, schakel
het apparaat uit en neem contact op met het servicecentrum.

VERZORGING EN ONDERHOUD

Het roterende laserwaterpas is een precisie-instrument
en vereist zorgvuldige behandeling. Controleer altijd de
nauwkeurigheid voor gebruik en na elke mechanische schok
(vallen, stoten).

Het opvolgen van de volgende aanbevelingen verlengt de
levensduur van het apparaat:

1. Houd het apparaat, reserveonderdelen en accessoires
buiten het bereik van kinderen en onbevoegden.

2. Vervoer het apparaat alleen wanneer het is uitgeschakeld
en zich in de harde koffer bevindt.

3. Bewaar het apparaat niet in stoffige of vuile omgevingen.
Het instrument is bestand tegen stof en vuil, maar langdurige
blootstelling aan deze elementen kan de interne bewegende
delen van het instrument beschadigen.

4. Bewaar het apparaat op een droge plaats. Het instrument
is waterbestendig, maar neerslag, vochtigheid en vloeistoffen
met mineralen kunnen de elektrische circuits van het
instrument beschadigen. Probeer het instrument niet te
drogen met vuur of een fohn.

5. Bewaar niet bij temperaturen boven +50°C. Hoge
temperaturen verkorten de levensduur van de elektronica,
beschadigen batterijen en vervormen of smelten kunststof
onderdelen.

6. Niet opslaan bij temperaturen onder -20°C. Na blootstelling
aan kou kan er condens ontstaan bij het naar binnen brengen,
wat de elektronica kan beschadigen.

7. Bescherm het apparaat tegen stoten, vallen en sterke
trillingen om nauwkeurigheidsverlies te voorkomen.

8. Controleer periodiek de nauwkeurigheid (zie
«Nauwkeurigheidscontrole»). Neem contact op met het
servicecentrum als kalibratie nodig is.

9. Reinig het apparaat met een zachte, vochtige doek.
Gebruik geen agressieve chemicalién, oplosmiddelen of
reinigingsmiddelen.

10. Maak de laseropening schoon met een pluisvrije doek en
isopropylalcohol.

11. Verwijder de batterijen als het apparaat langere tijd niet
wordt gebruikt.

12. Bewaar de batterij op een droge plaats bij 0°C tot 30°C.
13. Laat geen lege batterijen in het apparaat zitten.

GEBRUIK

Verlopen gereedschappen, accessoires en verpakkingen
moeten worden aangeboden voor recycling. Stuur het
instrument naar het volgende adres voor correcte recycling:

D¢

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4
85570 Markt Schwaben
Duitsland

Gooi het instrument niet bij het huishoudelijk afval!
Volgens de Europese richtlijn 2002/96/EG moeten afgedankte
meetinstrumenten en hun onderdelen apart worden
ingezameld en milieuvriendelijk worden gerecycled.

GARANTIE
Alle  producten van CONDTROL GmbH ondergaan
een eindcontrole en vallen onder de volgende

garantievoorwaarden. Het recht van de koper om aanspraak
te maken op gebreken en de algemene bepalingen van de
geldende wetgeving vervallen niet.

1) CONDTROL GmbH verbindt zich ertoe alle gebreken aan
het product, ontdekt binnen de garantieperiode, die een
materiaal- of fabricagefout vormen, volledig en op eigen
kosten te verhelpen.

2) De garantieperiode bedraagt 24 maanden en gaat in op de
datum van aankoop door de eindgebruiker (zie het originele
aankoopbewijs).

3) De garantie dekt geen gebreken als gevolg van slijtage of
onjuist gebruik, storingen van het product veroorzaakt door
het niet naleven van de instructies in deze handleiding, te late
onderhoudsbeurten en onvoldoende zorg, het gebruik van
niet-originele accessoires en reserveonderdelen. Wijzigingen
in het ontwerp van het product ontslaan de verkoper van
de garantieverplichting. De garantie dekt geen cosmetische
schade die de normale werking van het product niet
belemmert.

4) CONDTROL GmbH behoudt zich het recht voor te beslissen
over vervanging of reparatie van het apparaat.

5) Andere aanspraken die hierboven niet zijn genoemd, vallen
niet onder de garantie.

6) Na het uitvoeren van garantie werkzaamheden door
CONDTROL GmbH wordt de garantietermijn niet vernieuwd of
verlengd.

7) CONDTROL GmbH is niet aansprakelijk voor winstderving of
ongemak in verband met een defect aan het apparaat, noch
voor de huurkosten van vervangende apparatuur gedurende
de reparatieperiode.

Deze garantie is onderworpen aan het Duitse recht, met
uitzondering van de bepalingen van het Verdrag der
Verenigde Naties inzake internationale koopovereenkomsten
betreffende roerende zaken (CISG).

In geval van garantie dient u het product terug te brengen naar
de detailhandelaar of het met een beschrijving van het defect
naar het volgende adres te sturen:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4
85570 Markt Schwaben
Duitsland



Niveau laser rotatif

ROTO HVG 600
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Manuel d’utilisation
Félicitations pour l'acquisition du niveau laser rotatif
ROTO HVG 600 CONDTROL. Avant la premiére utilisation
de l'appareil, veuillez lire attentivement les consignes
de sécurité figurant dans ce manuel d’utilisation.

CONSIGNES DE SECURITE

Attention! Ce manuel fait partie intégrante de votre appareil.
Avant toute utilisation, lisez-le attentivement. Lors d’un prét
temporaire, veillez a toujours le fournir avec I'appareil.

- N’utilisez pas I'appareil a des fins non prévues.

- Ne retirez pas les étiquettes ni les plaques signalétiques;
protégez-les de I'usure, car elles contiennent des informations
de sécurité importantes.

Rayonnement laser!
Ne pas diriger vers les yeux
Laser de classe 2
<1 mW 515 nm
IEC 60825-1: 2014-05

- Ne regardez jamais directement le faisceau laser ni ses
reflets, que ce soit a I’ceil nu ou a travers un dispositif optique.
Ne dirigez jamais le faisceau laser vers des personnes ou des
animaux sans raison. Cela peut provoquer un éblouissement.

- La protection des yeux repose généralement sur le réflexe
naturel de clignement ou de détournement du regard.

- Installez toujours I'appareil de maniére a ce que les faisceaux
passent au-dessus ou au-dessous du niveau des yeux.

- N’autorisez pas de personnes non autorisées a se trouver
dans la zone de travail de I'appareil.

- Gardez I'appareil hors de portée des enfants et des personnes
non autorisées.

- Ne démontez ni ne réparez I'appareil vous-méme. L'entretien
et la réparation doivent étre effectués uniquement par
du personnel qualifié, a I'aide de piéces détachées d’origine.

- N'utilisez pas I'appareil dans des environnements explosifs
ou a proximité de matériaux inflammables.

- Les lunettes laser servent uniquement a mieux visualiser
le faisceau. Ne les utilisez pas a d’autres fins. Elles ne protégent
pas contre le rayonnement laser, ne sont pas congues pour
bloguer les UV et altérent la perception des couleurs.

- Ne laissez pas les éléments d’alimentation chauffer : cela
pourrait entrainer une explosion ou une fuite d’électrolyte.
En cas de contact avec la peau, lavez immédiatement
a I'eau et au savon. En cas de contact avec les yeux, rincez
abondamment a |'eau claire pendant 10 minutes et consultez
un médecin.

UTILISATION PREVUE DE L’APPAREIL

ROTO HVG 600 CONDTROL est un niveau laser rotatif auto-
nivelant, congu pour les ouvriers du batiment, les platriers et
les entrepreneurs, destiné a projeter des plans verticaux et
horizontaux ainsi que des points d’aplomb laser. La fonction
de réglage de la pente permet de projeter des plans inclinés
jusqu’a plus ou moins 10 % sur les axes X et Y.

Ce laser rotatif convient a une utilisation aussi bien
al'intérieur qu’a I’extérieur sur les chantiers.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Portée avec récepteur (@) 600 m

Précision +0,05 mm/m
Plage d’auto-nivellement 15°
Plage d’inclinaison de +10%

'appareil dans le plan X et Y

Vitesse de rotation 0, 300, 600, 1000 tr/min

Mode balayage Secteurs : 5°, 10°, 30°, 90°

Portée max. télécommande | 150 m
Autonomie 22 h
Protection poussiére / eau IP66

Type de laser Classe I1 515 nm <1 mW

Température de

fonctionnement -10°Ca+50°C

Température de stockage -20°Ca +50°C

Li-ion rechargeable 16,8 V

Batterie principale 2000 mAh

Alimentation du récepteur

| 2x1,5VAAalcalines
aser

Alimentation de la

14 2x1,5VAAalcalines
télécommande

Filetage trépied 5/8"

Dimensions 232 x189x230 mm

Poids 3,7 kg

CONTENU DE 'EMBALLAGE
Niveau laser rotatif, récepteur, télécommande, chargeur,
lunettes, manuel, mallette plastique.

VUE EXTERIEURE DE LAPPAREIL
Fenétres de sortie du faisceau laser
Téte rotative

Orifice de faisceau
Panneau de commande
Compartiment batterie
Connecteur d’alimentation
Filetage trépied 5/8"
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Panneau de commande
Marche/arrét de I'appareil

Activation/désactivation du mode manuel

Désactivation de l'auto-nivellement aprés désalignement
Réinitialisation apres désalignement

Réglage de l'inclinaison sur I'axe X

Réglage de I'inclinaison sur I'axe Y

Déplacement du point/secteur laser dans le sens horaire
8. Déplacement du point/secteur laser dans le sens
antihoraire

9. Mode balayage / sélection du secteur de balayage

10. Réglage de la vitesse de rotation
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Voyants lumineux :

11. Indicateur de fonctionnement / alimentation
12. Indicateur de nivellement automatique

13. Indicateur du mode manuel

14. Indicateur de désactivation du nivellement automatique
apres désalignement

15. Indicateur de réinitialisation apres désalignement

Roto HVG 600
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Récepteur laser
1.Affichage

1.1. Indicateur de précision
(grossiére +1,5 mm / haute +1 mm)

[ 21 Dt
.

1.2. Indicateur de direction 12 -—
2 ——— -
1.3. Indicateur de détection de la ligne laser v

1.4. Indicateur de niveau de batterie 1.3 _.T
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A

1.5. Indicateur du signal sonore

2. Clavier:

< | ’ Marche/arrét du récepteur

v
I/! Réglage de la précision
ry

‘))) Activation/désactivation du signal sonore

3. Photodétecteur
4. Niveau a bulle
5. Aimants 5 >
6. Repéres de niveau

7. Couvercle

du compartiment a piles
8. Filetage 1/4"
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Télécommande
Panneau de commande
1. Marche/arrét

2. Activation/désactivation du mode manuel

3. Désactivation du nivellement automatique apres
désalignement

4. Réinitialisation apres désalignement

5. Réglage de I'inclinaison sur I'axe X

6. Réglage de I'inclinaison sur I'axe Y

7. Déplacement du point/secteur laser dans le sens horaire
8. Déplacement du point/secteur laser dans le sens
antihoraire

9. Mode balayage / sélection du secteur

10. Réglage de la vitesse de rotation

Voyants lumineux :
11. Indicateur d’alimentation

12. Indicateur du mode manuel

13. Indicateur de nivellement automatique

14. Indicateur de réinitialisation apres désalignement

15. Indicateur de désactivation du nivellement automatique
apres désalignement

UTILISATION DE L’APPAREIL
Recharge de la batterie du niveau laser rotatif
L'appareil est alimenté par une batterie lithium-ion intégrée.

Si, pendant le fonctionnement, I'indicateur d’alimentation
sur le panneau de commande commence

a clignoter, il est nécessaire de recharger la batterie.
Pour recharger la batterie, connectez le chargeur a une source
d’alimentation. Branchez ensuite le chargeur au port Type-C

prévu a cet effet.

Utilisez exclusivement le chargeur fourni dans le kit.

La charge compléte de |a batterie prend environ 7 heures. Il est
possible d’utiliser I'appareil pendant la charge.

Pendant la charge, I'indicateur du chargeur est rouge fixe.
Attendez qu’il devienne vert, ce qui signifie que la charge est
terminée, puis débranchez le chargeur.

Retirez |a batterie si I'appareil ne doit pas étre utilisé pendant
une longue période.

Remplacement des piles du récepteur laser

L'alimentation du récepteur est assurée par 2 piles alcalines
AA 1,5V, fournies dans le kit. Le compartiment a piles
se trouve a l'arriére du récepteur.

Remplacez la batterie lorsque l'indicateur d’alimentation
commence a clignoter.  Ouvrez le couvercle
du compartiment a piles en libérant le loquet, retirez
les piles usées et insérez les nouvelles en respectant
la polarité. Refermez le couvercle jusqu’au clic.

Retirez les piles si le récepteur ne doit pas étre utilisé
pendant une longue période afin d’éviter la corrosion
et la décharge.

Remplacement des piles de la télécommande

La télécommande fonctionne avec 2 piles alcalines AA 1,5
V, fournies dans le kit. Le compartiment a piles se trouve
al'arriere du récepteur.

Remplacez les piles si I'indicateur d’alimentation commence
a clignoter. Pour les remplacer, ouvrez le couvercle
du compartiment a piles en libérant le loquet, retirez les
piles usées et insérez les nouvelles en respectant la polarité.
Refermez le couvercle jusqu’au clic.

Retirez les piles si le récepteur ne doit pas étre utilisé pendant
une longue période afin d’éviter la corrosion et la décharge.

Mise en marche / arrét de 'appareil
Appuyez sur (D pour allumer I'appareil.

!
Pour I’éteindre, appuyez et maintenez O .

MODES DE FONCTIONNEMENT

Mode automatique (auto-nivellement)

Placez I'appareil sur une surface stable et plane ou un trépied
5/8", en position verticale ou horizontale.

Allumez I'appareil. Le faisceau laser et [Iindicateur
de nivellement clignotent pendant la mise a niveau
automatique de la téte rotative.

Une fois le nivellement terminé, le faisceau cesse de
clignoter et la téte commence a tourner dans le sens horaire
4600 tr/min.

Si Iinclinaison du boitier dépasse 15° le faisceau laser
et lindicateur de mode clignotent simultanément,
et un signal sonore est émis. Eteignez I’appareil et réinstallez-
le correctement.

Mode manuel
Ce mode permet de générer des plans inclinés jusqu’a +10 %
surles axes X et Y.

Placez I'appareil sur une surface stable ou un trépied 5/8"
en position horizontale.

Allumez I'appareil. Appuyez sur du mode manuel,
I'indicateur du mode s’allume. Maintenez le @ @ pour
régler I’angle d’inclinaison sur I'axe X.

Maintenez le pour régler I'angle d’inclinaison sur
I'axe Y.

Pour quitter le mode manuel, appuyez sur .
Lindicateur s’éteint, et I'appareil revient en mode
de nivellement automatique.

Désactivation de I’auto-nivellement apreés désalignement

Si I'appareil est déséquilibré par un choc ou un mouvement
externe, il ne se remettra pas a niveau automatiquement.
La téte rotative s’'arréte et un signal sonore continu retentit.
Il faut éteindre I’'appareil, le rallumer et relancer le nivellement.
Pour désactiver l'auto-nivellement apres désalignement,
appuyez sur % . U'indicateur s’allume en vert.

Réinitialisation aprés désalignement

Cette fonction permet a la téte rotative de continuer
atourner méme en cas de léger déséquilibre, afin de maintenir
la stabilité du travail.

Si Iinclinaison dépasse la plage de nivellement, le faisceau
laser et l'indicateur de mode clignotent simultanément,
accompagnés d’un signal sonore.

Pour activer cette fonction, appuyez sur @& . vindicateur
s’allume en vert. —

Rayons d’aplomb supérieur et inférieur

L'appareil permet de travailler avec un aplomb supérieur et
inférieur, zénith et nadir. Les points de plomb restent visibles
dans tous les modes de fonctionnement de I'appareil.

Réglage de la vitesse de rotation

Appuyez sur (RPM pour modifier la vitesse de rotation du
faisceau laser. *
Vitesses disponibles : 0 /300 /600 / 1000 tr/min.

Attention! Plus la vitesse est basse, plus le faisceau est visible.
Mouvement unitaire

Appuyez sur Gy pour régler la vitesse a 0. La téte rotative
s’arréte.

Appuyez sur ﬂ pour effectuer un mouvement unitaire
dans le sens horaire.

Appuyez sur r\ pour effectuer un mouvement unitaire
dans le sens antihoraire.

Mode balayage
Scan mode allows seeing laser line at long distance.

S

Appuyez sur GPM/ pour régler la vitesse a 0. La téte s'arréte.

Appuyez pour activer le mode balayage.

Appuyez plusieurs fois pour sélectionner le secteur
souhaité: 5°—10° - 30° - 90°.

Appuyez sur pour déplacer le secteur dans le sens
horaire, ousur pour le sens antihoraire.

Pour quitter ce mode, appuyez de nouveau sur

UTILISATION DU RECEPTEUR LASER
Allumage / extinction du récepteur laser

|
Appuyez sur O pour allumer le récepteur.
0
Maintenez le O pendant 3 secondes pour I'éteindre.

Précision du récepteur laser
Par défaut, le mode haute précision est activé.
v

Appuyezsur Z  pour changer le niveau de précision : haute
(1 mm), grossiére (+1,5 mm)

Indication sonore du récepteur

Appuyez sur ‘))) pour régler le volume.

Rétroéclairage de I’écran du récepteur
Le rétroéclairage est désactivé par défaut. Appuyez sur O
pour I'activer ou le désactiver.

Utilisation du récepteur laser

Allumez le récepteur laser. Effectuez les réglages nécessaires.
Fixez le récepteur sur une mire, une surface métallique, etc.
Placez-le face au faisceau laser.

Déplacez-le vers le haut ou vers le bas en suivant les fleches
sur I’écran LCD (a I'avant ou a I'arriére, selon ce qui est le plus
pratique).

La fleche vers le bas sur I’écran indique que le récepteur doit
étre déplacé vers le bas, tandis que la fleche vers le haut
indique qu’il doit étre déplacé vers le haut.

Lorsque le faisceau laser atteint le centre du photodétecteur
et que sa position coincide avec les repéres de niveau,
le récepteur émet un signal sonore (si activé) et un symbole
de ligne détectée s’affiche a I’écran.

Utilisation de la télécommande

Les touches de la télécommande reproduisent celles
du panneau de commande de l'appareil et permettent
un contrdle a distance jusqu’a 150 m.

VERIFICATION DE LA PRECISION

Axe X

1. Placez I'appareil a 0,5 m d’un mur et a 10 m d’un autre,
de sorte que I'axe X soit orienté vers le mur.

2. Allumez I'appareil. Une fois le nivellement terminé, marquez
la position du faisceau sur les deux murs (points X1 et X2).

3. Eteignez I'appareil. Déplacez-le vers le mur opposé sans
en changer l'orientation.

4. Rallumez I'appareil. Alignez le faisceau avec le point X2.

5. Marquez sur le mur opposé le point X3.

6. Si la distance entre X1 et X3 dépasse 1,5 mm, éteignez
I’appareil et contactez un centre de service agréé.

Axe Y

1. Pour vérifier la précision sur I'axe Y, orientez I'appareil
de maniére a ce que cet axe vise un mur.

2. Allumez I'appareil. Une fois le nivellement terminé, marquez
la position du faisceau sur les deux murs (points Y1 et Y2).

3. Eteignez I'appareil. Déplacez-le vers le mur opposé sans
en changer I'orientation.

4. Rallumez I'appareil. Alignez le faisceau avec le point Y2.

5. Marquez le point Y3 sur le mur opposé.

6. Si la distance entre Y1 et Y3 dépasse 1,5 mm, éteignez
I’appareil et contactez un centre de service.

ENTRETIEN

Le niveau laser rotatif est un instrument de haute précision qui
nécessite une manipulation soigneuse. Avant de commencer
les travaux, et aprés tout choc ou chute, vérifiez toujours
la précision de 'appareil.

Respecter les recommandations suivantes prolongera
sa durée de vie :

1. Conservez |'appareil, ses piéces détachées et accessoires
hors de portée des enfants et des personnes non autorisées.
2. Déplacez I'appareil uniquement lorsqu’il est éteint
et transporté dans sa mallette d’origine.

3. N’entreposez pas l‘appareil dans des environnements
poussiéreux ou sales. Bien qu’il soit protégé contre
la poussiere, une exposition prolongée peut endommager
les composants internes mobiles.

4. Conservez |'appareil dans un endroit sec. Méme s’il est
protégé contre I’humidité, les liquides contenant des minéraux
peuvent détériorer les circuits électroniques. Ne tentez jamais
de le sécher avec une flamme ou un seche-cheveux.

5. N’entreposez pas I'appareil dans un lieu ol la température
dépasse +50°C. Les températures élevées raccourcissent
la durée de vie des composants électroniques, détériorent
les batteries et peuvent déformer ou faire fondre certaines
pieces en plastique.

6. N’entreposez pas l'appareil a une température inférieure
a -20°C. Lors d’'un passage en environnement chaud,
de la condensation peut se former a I'intérieur et endommager
les circuits.

7. Protégez I|'appareil contre les chocs, les chutes
et les vibrations fortes, qui peuvent affecter sa précision.
8.Vérifiezrégulierementla précision (voirsection « Vérification
de la précision »). Si une calibration est nécessaire, contactez
un centre de service agréé.

9. Nettoyez l'appareil avec un chiffon doux légérement
humide. N’utilisez pas de produits chimiques agressifs
ni de solvants.

10. Nettoyez périodiquement la lentille du laser avec
un chiffon doux non pelucheux et de I'alcool isopropylique.
11. Retirez les piles si I'appareil n’est pas utilisé pendant une
longue période.

12. Stockez la batterie dans un endroit sec a une température
comprise entre 0 °C et 30 °C.

13. Ne laissez pas de piles déchargées dans l'appareil.

RECYCLAGE

Il est recommandé d’envoyer les outils, les accessoires et les
emballages pour le recyclage. Pour le recyclage approprié
envoyez le produit a I'adresse suivante :

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Germany =
Ne pas jeter le produit dans les ordures municipales! Selon
la Directive Européenne 2002/96/EC, les appareils de mesure
et sescomposants doivent étre collectés séparément et soumis
au recyclage des ordures respectueux de I’environnement.

GARANTIE

Tous les produits CONDTROL GmbH passent le controle
post-production et sont soumis aux conditions de garantie
suivantes.

Ledroitde I'acheteur de réclamer les défauts et les dispositions
générales de la législation en vigueur restent valables.

1) CONDTROL GmbH s’engage a éliminer tous les défauts du
produit, découverts au cours de la période de garantie qui
représentent des défauts de matériau ou de fabrication, en
totalité et a ses frais.

2) La période de garantie est de 24 mois ; elle commence a
découler a compter de la date d’achat par I'utilisateur final
(voir I'original du document justificatif).

3) La garantie ne couvre pas les défauts résultant de
'usure naturelle ou d’une utilisation imprévue, d’un
dysfonctionnement du produit suite au non-respect des
instructions de cette Notice d’utilisation, a un entretien et a
une maintenance intempestifs ou a un entretien insuffisant,
a l'utilisation des accessoires et des piéces de rechange qui ne
sont pas d’origine.

Le Vendeur est dégagé de toute responsabilité pour les
travaux de garantie en cas des modifications de conception du
produit. La garantie ne couvre pas les dommages esthétiques
qui n’entravent pas le fonctionnement normal du produit.

4) CONDTROL GmbH se réserve le droit de prendre les
décisions concernant le remplacement ou la réparation de
I'appareil.

5) Les autres réclamations non mentionnées ci-dessus ne sont
pas couvertes de la garantie.

6) Apres la réalisation des travaux de garantie par CONDTROL
GmbH, la période de garantie n’est pas renouvelée ni
prolongée.

7) CONDTROL GmbH n’est pas responsable de la perte du
profit ou des inconvénients liés a un défaut de I'appareil, du
colt de location d’un équipement alternatif pour la période
de réparation.

Cette garantie est soumise au droit allemand, a I’exception des
dispositions de la Convention des Nations Unies concernant
les contrats de vente internationale des marchandises (CISG).
En cas de garantie, veuillez retourner le produit au vendeur de
détail ou le renvoyer avec la description du défaut a I'adresse
suivante :

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Germany



Livella Laser Rotativa

ROTO HVG 600

e
T L LT

T
|

Manuale d’Uso
Congratulazioni per l'acquisto del livello laser rotativo
ROTO HVG 600 CONDTROL. Prima di utilizzare I'apparecchio
per la prima volta, leggere attentamente le norme di sicurezza
riportate in questo manuale d’uso.

INDICAZIONI DI SICUREZZA

Attenzione! Questo manuale d’uso & parte integrante
del dispositivo. Prima di iniziare a utilizzarlo, leggere
attentamente il manuale. In caso di cessione temporanea
dell’apparecchio, € obbligatorio allegare questo manuale.

- Non utilizzare il dispositivo per scopi diversi da quelli previsti.
- Non rimuovere le etichette e le targhette, proteggerle
dall’usura, poiché contengono informazioni importanti per
la sicurezza d’uso.

Radiazione laser!
Non puntare negli occhi
Laser di Classe 2
<1 mW 515 nm
IEC 60825-1: 2014-05

- Non guardare direttamente nel raggio laser né nei suoi
riflessi, né a occhio nudo né tramite dispositivi ottici. Non
puntare il raggio verso persone o animali senza necessita:
potrebbe causare cecita temporanea.
- La protezione degli occhi si realizza normalmente
distogliendo lo sguardo o chiudendo le palpebre.
- Posizionare sempre il dispositivo in modo che il raggio laser
passi al di sopra o al di sotto della linea degli occhi.
- Non consentire I'accesso di persone non autorizzate all’area
operativa.
- Conservare il dispositivo fuori dalla portata di bambini
e persone non autorizzate.
- Non smontare né riparare il dispositivo autonomamente. Gli
interventi di assistenza e riparazione devono essere eseguiti
esclusivamente da personale qualificato utilizzando ricambi
originali.
- E vietato l'utilizzo del dispositivo in ambienti a rischio
di esplosione o in prossimita di materiali infiammabili.
- Gli occhiali per strumenti laser servono esclusivamente per
migliorare la visibilita del raggio laser. Non usarli per altri
scopi. Non offrono protezione dalla radiazione laser, non sono
adatti alla protezione dai raggi UV e alterano la percezione dei
colori.
- Evitare il surriscaldamento delle batterie per prevenire
il rischio di esplosione e fuoriuscita di elettrolita. In caso
di contatto del liquido con la pelle, lavare immediatamente
con acqua e sapone. In caso di contatto con gli occhi,
risciacquare con acqua pulita per 10 minuti e consultare
un medico.

DESTINAZIONE D’USO

CONDTROL Roto HVG 600 & un livello laser rotativo
autolivellante  progettato per costruttori, stuccatori
e appaltatori e destinato per costruire piani verticali
e orizzontali, linee a piombo (Zenit e Nadir). Il dispositivo ha
una funzione di scansione per costruire una parte definita
dall’'utente del piano laser e costruisce anche piani con una
pendenza finoa+10% lungo gliassi X e Y. Il dispositivo & adatto
sia per I’'uso in ambienti chiusi che in cantieri esterni.

SPECIFICHE TECNICHE

Portata con ricevitore (@) | 600 m

Precisione +0,05 mm/m

Campo diautolivellamento| £5°

Angolo di inclinazione del
dispositivo in piano X e Y +10%

Velocita di rotazione 0, 300, 600, 1000 rpm

Modalita di scansione Settori 5°, 10°, 30°, 90°

Portata massima

telecomando 150m

Autonomia 22 h

Protezione polvere/acqua | IP66

Tipo di laser Classe 11 515 nm <1 mW

Temperatura di esercizio | -10°C~ +50°C

Temperatura di stoccaggio | -20°C ~ +50°C

Batteria Li-ion 16,8 V

Alimentazione principale 2000 mAh

Alimentazione ricevitore

2x 1,5V AA alkaline batteries
laser

Alimentazione

2x 1,5V AA alkaline batteries
telecomando

Filettatura per treppiede |5/8"

Dimensioni 232x189%230 mm

Peso 3,7 kg

CONTENUTO DELLA CONFEZIONE
Livella laser rotativa, ricevitore laser telecomando,
caricabatterie, occhiali, manuale d’uso, valigetta rigida.

DESCRIZIONE DEL DISPOSITIVO
1. Finestre dell’emettitore laser
2. Testa rotante

3. Foro per fascio a piombo

4. Pannello di controllo

5. Vano batteria

6. Connettore di alimentazione

7

. Filettatura per treppiede 5/8"
—

conpTROL
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Pannello di controllo
1. Accensione/spegnimento del dispositivo

2. Attivazione/disattivazione modalita manuale

3. Disattivazione autolivellamento dopo perdita di equilibrio
4. Riattivazione autolivellamento dopo perdita di equilibrio
5. Regolazione inclinazione asse X

6. Regolazione inclinazione asse Y

7. Spostamento punto laser/settore di scansione in senso
orario

8. Spostamento punto laser/settore di scansione in senso
antiorario

9. Modalita scansione/selezione settore

10. Regolazione velocita di rotazione

Indicatori luminosi:

11. Indicatore funzionamento/dispositivo acceso

12. Indicatore autolivellamento

13. Indicatore modalita manuale

14. Indicatore disattivazione autolivellamento dopo perdita
di equilibrio

15. Indicatore riattivazione autolivellamento dopo perdita
di equilibrio

Roto HVG 600

||
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Ricevitore laser A ‘))
1. Display -
1.1. Indicatore di precisione 1.2 ——
(grossolana +1,5 mm / alta 1 mm) v
1.2. Indicatore direzione 13—
1.3. Indicatore rilevamento A
linea laser 12— AR
AR

1.4. Indicatore livello batteria

1.5. Indicatore segnale acustico

2. Tastiera:
O Accensione/spegnimento del ricevitore

v
A/! Regolazione della precisione
a

‘))) Attivazione/disattivazione segnale acustico
3. Sensore ottico

4. Livella a bolla

5. Magneti

6. Indicatori di livello

7. Coperchio vano batterie
8. Filettatura 1/4"

CONDTROL
RotoSence

Telecomando
Pannello di controllo
1. Accensione/spegnimento

2. Attivazione/disattivazione modalita manuale

3. Disattivazione autolivellamento dopo perdita di equilibrio
4. Riattivazione autolivellamento dopo perdita di equilibrio
5. Regolazione inclinazione asse X

6. Regolazione inclinazione asse Y

7. Spostamento punto laser/settore di scansione in senso
orario

8. Spostamento punto laser/settore di scansione in senso
antiorario

9. Modalita di scansione/selezione settore

10. Regolazione velocita rotazione

Indicatori luminosi:

11. Indicatore alimentazione
12. Indicatore modalita manuale

13. Indicatore autolivellamento

14. Indicatore riattivazione autolivellamento dopo perdita
di equilibrio

15. Indicatore disattivazione autolivellamento dopo perdita
di equilibrio

UTILIZZO DEL DISPOSITIVO
Ricarica della batteria nella livella rotativa

L'alimentazione del dispositivo & fornita da una batteria agli
ioni di litio integrata nel corpo dell’apparecchio.

Se durante l'uso l'indicatore di alimentazione sul
pannello di controllo inizia a lampeggiare, € necessario
ricaricare la batteria. Per caricare la batteria, collegare il
caricabatterie a una fonte di alimentazione. Inserire il cavo nel
connettore Type-C.

Usare esclusivamente il caricabatterie fornito in dotazione.
Una ricarica completa richiede 7 ore. E consentito l'uso

del dispositivo durante la ricarica.

Durante la ricarica, I'indicatore del caricabatterie sara rosso
fisso. Attendere che diventi verde, indicando che la carica

& completa, quindi scollegare il caricabatterie.

Rimuovere le batterie dal dispositivo se non viene utilizzato
per lunghi periodi.

Sostituzione delle batterie nel ricevitore laser
L'alimentazione del ricevitore & fornita da 2 batterie
alcaline AA da 1,5 V, incluse nella confezione. Il vano
batterie si trova sul retro del ricevitore.

Sostituire la batteria quando I'indicatore di alimentazione
inizia a lampeggiare.

Aprire il coperchio del vano batterie sbloccando il fermo,
rimuovere le batterie esaurite e inserire quelle nuove,
rispettando la polarita. Chiudere il coperchio fino al clic.
Rimuovere le batterie se il ricevitore non viene utilizzato
per lunghi periodi, per evitare corrosione e scaricamento.

Sostituzione delle batterie nel telecomando

Il telecomando é alimentato da 2 batterie alcaline AA da
1,5V, incluse nella confezione. Il vano batterie si trova sul retro
del ricevitore.

Sostituire le batterie se I'indicatore di alimentazione inizia a
lampeggiare.

Per sostituirle, aprire il coperchio del vano batterie, sbloccare
il fermo, rimuovere le vecchie batterie e inserire quelle nuove
rispettando la polarita. Chiudere il coperchio fino al clic.
Rimuovere le batterie se il telecomando non viene utilizzato
per lunghi periodi, per evitare corrosione e scaricamento.

Accensione/spegnimento del dispositivo
! S
Premere O per accendere il dispositivo.

[}
Per spegnerlo, tenere premuto O .

MODALITA DI FUNZIONAMENTO

Modalita automatica (autolivellamento)

Posizionare il dispositivo su una superficie stabile o su un
treppiede 5/8” in posizione verticale o orizzontale.

Accendere il dispositivo. Durante il processo di
autolivellamento, il raggio laser e I'indicatore lampeggeranno.
Al termine dell’autolivellamento, il raggio smettera di
lampeggiare e la testa rotante iniziera a ruotare in senso orario
a 600 rpm.

Se l'inclinazione del dispositivo supera +5°, il raggio laser
e lindicatore modalita lampeggeranno insieme ed
emetteranno un segnale acustico. Spegnere e riposizionare
correttamente il dispositivo.

Modalita manuale

Questa modalita consente di creare superfici inclinate fino
a+10% sugliassiXeY.

Posizionare il dispositivo su una superficie stabile o su un
treppiede 5/8” in posizione orizzontale.

Accendere il dispositivo. Premere ; per attivare

la modalita manuale: si accendera I'indicatore relativo.

Tenere premuto @ @ per regolare |'angolo

di inclinazione sull’asse X.
Press and hold @ per regolare I’angolo di inclinazione

sull’asse Y. @
Per uscire dalla modalita manuale, premere

L'indicatore si spegnera e il dispositivo tornera alla modalita
di autolivellamento.

Disattivazione
di equilibrio
Se il dispositivo viene sbilanciato da un impatto esterno, non
eseguira 'autolivellamento. La testa rotante si fermera e il
dispositivo emettera un segnale acustico continuo.

Spegnere e riaccendere il dispositivo per ripetere il
livellamento. Per disattivare l'autolivellamento in caso di
dislivello, premere . U'indicatore siilluminera di verde.

&

dell’autolivellamento dopo perdita

Riattivazione dell’autolivellamento dopo perdita di equilibrio
Questa funzione permette alla testa rotante di continuare
a funzionare anche con lievi dislivelli, garantendo stabilita.

Se il dislivello supera il limite di +5°, il raggio e l'indicatore
lampeggeranno insieme ed emetteranno un segnale acustico.
Una volta rientrato nel range, il dispositivo continuera
afunzionare. Per attivare questa funzione, premere
L'indicatore sara verde. i
Raggi a piombo superiore e inferiore

Lo strumento consente di lavorare con il piombo superiore
e inferiore, zenit e nadir. | punti a piombo sono visibili
in qualsiasi modalita di funzionamento dello strumento.

Regolazione della velocita di rotazione

Premere GPM/ per cambiare la velocita di rotazione.
Velocita disponibili: 0 / 300 / 600 / 1000 rpm.
Pili bassa & la velocita, pil visibile & il raggio.

Movimento singolo
Premere GQ per portare la rotazione a 0.

La testa si fermera.
Premere ﬂ per un singolo movimento in senso orario.

Premere e \ per un singolo movimento in senso antiorario.

Modalita scansione

Premere GPM/ per fermare la rotazione (0 rpm).

Premere @ per attivare la modalita di scansione.

Con successive pressioni , selezionare il settore
desiderato: 5°~10°-30°-90°.
Premere ﬂ per spostare il settore in senso orario,

o r\ per spostarlo in senso antiorario.

Per uscire dalla modalita di scansione, premere @ .

UTILIZZO DEL RICEVITORE LASER
Accensione/spegnimento del ricevitore
Premere C) per accendere il ricevitore.

Tenere premuto 0 per 3 secondi per spegnerlo.

Precisione del ricevitore

Impostata di default su alta precisione.

Premere X per selezionare la precisione: alta (+1 mm),
7y

grossolana (£1,5 mm).

Segnale acustico del ricevitore
Premere ")) per selezionare il volume del segnale acustico.

Retroilluminazione del display

Per impostazione predefinita, la retroilluminazione
é disattivata. Premere ] per attivare/disattivare
la retroilluminazione. O

Utilizzo del ricevitore

Accendere il ricevitore e configurare le impostazioni
necessarie.

Fissare il ricevitore su una stadia, superficie metallica, ecc.
Posizionare il ricevitore davanti al raggio laser.

Spostare il ricevitore verso I'alto o verso il basso seguendo
le frecce sul display LCD.

La freccia verso il basso sul display indica che il ricevitore deve
essere abbassato, la freccia verso I'alto indica che deve essere
sollevato.

Quando il raggio laser colpisce il centro del sensore ottico
e la sua posizione coincide con i riferimenti di livello,
il ricevitore emette un segnale acustico (se attivato)
e sul display appare il simbolo di rilevamento della linea laser.

Utilizzo del telecomando

| tasti del telecomando replicano quelli presenti sul pannello
del dispositivo e consentono il controllo a distanza fino
al50 m.

VERIFICA DELLA PRECISIONE

Asse X

1. Posizionare il dispositivo a 0,5 m da una parete e a 10 m
dall’altra, con I’asse X rivolto verso la parete.

2. Accendere il dispositivo. Dopo il livellamento, segnare
la posizione del raggio su entrambe le pareti come X1 e X2.

3. Spegnere il dispositivo. Spostarlo verso la parete opposta,
mantenendo |a stessa orientazione.

4. Accendere il dispositivo e allineare il raggio al punto X2.

5. Segnare il punto X3 sulla parete opposta.

6. Se la distanza tra X1 e X3 & superiore a 1,5 mm, spegnere
il dispositivo e contattare |’assistenza.

Asse Y

1. Per verificare la precisione sull’asse Y, orientare il dispositivo
verso la parete.

2. Accendere il dispositivo. Dopo il livellamento, segnare
il raggio sulle due pareti come Y1 e Y2.

3. Spegnere il dispositivo. Spostarlo sulla parete opposta
mantenendo la stessa direzione.

4. Accendere il dispositivo e allineare il raggio al punto Y2.

5. Segnare il punto Y3 sulla parete opposta.

6. Se la distanza tra Y1 e Y3 e superiore a 1,5 mm, spegnere
il dispositivo e contattare I’assistenza.

MANUTENZIONE

La livella laser rotativa € uno strumento di alta precisione e
va maneggiata con attenzione. Verificare sempre la precisione
prima dell’uso e dopo eventuali impatti (cadute, urti).

Seguire queste raccomandazioni per prolungarne la durata:
1. Tenere il dispositivo, i ricambi e gli accessori fuori dalla
portata di bambini e persone non autorizzate.

2. Trasportare il dispositivo solo da spento e nella sua valigetta
originale.

3. Non conservare in ambienti polverosi o sporchi. Anche
se resistente alla polvere, I'esposizione prolungata puo
danneggiare le parti mobili interne.

4. Conservare in un luogo asciutto. Il dispositivo & protetto
dall’'umidita, ma condensa, liquidi o agenti chimici possono
danneggiare i circuiti. Non asciugare mai con fiamme
o asciugacapelli.

5. Non conservare a temperature superiori a +50°C. Il calore
riduce la vita utile dell’elettronica, danneggia le batterie
e deforma le parti in plastica.

6. Non conservare a temperature inferiori a -20°C. Dopo
il trasporto in ambienti caldi, puo formarsi condensa che
danneggia i circuiti.

7. Proteggere il dispositivo da urti, cadute e vibrazioni forti:
possono compromettere la precisione.

8. Verificare periodicamente la precisione (vedi sezione
“Verifica della precisione”). Se necessaria la calibrazione,
rivolgersi all’assistenza tecnica.

9. Pulire il dispositivo con un panno morbido e umido. Non
usare detergenti aggressivi, solventi o agenti abrasivi.

10. Pulire periodicamente I'apertura del laser con un panno
morbido e alcol isopropilico.

11. Rimuovere le batterie se il dispositivo non viene usato per
lunghi periodi.

12. Conservare la batteria in un luogo asciutto tra 0°C e 30°C.
13. Non lasciare batterie scariche nel dispositivo.

UTILIZZAZIONE

| dispositivi, gli accessori e gli imballaggi non funzionanti
devono essere riciclati. Si prega di inviare I’articolo al seguente
indirizzo per il riciclaggio corretto:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Deutschland i =2aa)

Non smaltire il dispositivo nei rifiuti urbani In conformita con
la Direttiva Europea 2002/96/C, gli strumenti di misura scaduti
e i componenti di essi devono essere raccolti separatamente e
spediti per il riciclaggio ecologico dei rifiuti.

GARANZIA

Tutti i prodotti CONDTROL GmbH sono sottoposti a controllo
post-produzione e soggetti alle seguenti condizioni di garanzia.
Il diritto dell’acquirente di presentare le pretese relative
a difetti e disposizioni generali della legge vigente non
decadono.

1) LAzienda CONDTROL GmbH si impegna ad eliminare
completamente e a proprie spese tutti i difetti del prodotto
rilevati durante il periodo di garanzia, che rappresentano un
difetto di materiale o di fabbricazione.

2) Il periodo di garanzia e di 24 mesi e decorre dalla data di
acquisto da parte del consumatore finale (rif. Originale del
documento di accompagnamento).

3) La garanzia non copre i difetti causati dall’'usura normale
o dall’'uso improprio, il malfunzionamento del prodotto
causato dal mancato rispetto delle istruzioni contenute nel
presente manuale dell’utente, I’assistenza intempestiva e la
cura insufficiente, I'uso di accessori e pezzi di ricambio non
originali. Le modifiche alla costruzione del prodotto esonerano
il venditore dalla responsabilita per il servizio di garanzia. La
garanzia non copre i danni estetici che non interferiscono con
il funzionamento normale del prodotto.

4) ’Azienda CONDTROL GmbH siriserva il diritto di prendere la
decisione di sostituzione o riparazione del prodotto.

5) Le pretese diverse da quelle sopra menzionate non sono
coperte dalla garanzia.

6) Dopo che CONDTROL GmbH ha eseguito i lavori di garanzia,
il periodo di garanzia non viene esteso.

7) CONDTROL GmbH non e responsabile per mancato
guadagno o inconvenienti associati a un difetto del prodotto,
il costo del noleggio di apparecchiature alternative per il
periodo di riparazione. Questa garanzia si applica alla legge
tedesca, escluse le disposizioni della Convenzione sui contratti
per la vendita internazionale di beni mobili (CISG).

In caso di garanzia, si prega di restituire I’articolo al rivenditore
o inviarlo con la descrizione del difetto al seguente indirizzo:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Deutschland
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Manual de instrucciones
Enhorabuena por la adquisicion del nivel ldser rotativo
ROTO HVG 600 CONDTROL. Antes de utilizar el aparato
por primera vez, lea atentamente las normas de seguridad
incluidas en este manual de usuario.

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD
iAtencion! Este manual forma parte integral de su dispositivo.
Antes de comenzar a utilizarlo, lea atentamente las
instrucciones. En caso de prestar el dispositivo, asegurese
de entregar también este manual.
- No utilice el dispositivo para fines no previstos.
- No retire las etiquetas ni placas, y protéjalas del desgaste,
ya que contienen informacion importante sobre el uso seguro
del aparato.
iRadiacion laser!
No apuntar a los ojos
Laser clase 2
<1 mW 515 nm
IEC 60825-1: 2014-05

- No mire el haz laser ni sus reflejos, ni a simple vista ni
através de dispositivos 6pticos. No dirija el haz hacia personas
o animales innecesariamente, ya que puede causar ceguera.

- La proteccion ocular suele lograrse desviando la vista
o cerrando los parpados.

- Siempre coloque el dispositivo de manera que el haz pase
por encima o por debajo del nivel de los ojos.

- No permita que personas no autorizadas accedan a la zona
de trabajo.

- Mantenga el dispositivo fuera del alcance de nifios y personas
no autorizadas.

- No desmonte ni repare el dispositivo usted mismo. El
mantenimiento y reparacion deben ser realizados solo por
especialistas cualificados, utilizando repuestos originales.

- Estd prohibido el uso del dispositivo en atmosferas explosivas
o cerca de materiales inflamables.

- Las gafas para herramientas ldser estdn disefiadas para
mejorar la visibilidad del haz; no las use para otros fines. No
protegen contra la radiacion laser ni ultravioleta, y reducen la
percepcion de colores.

- No permita que las baterias se sobrecalienten para evitar
riesgos de explosion o fugas de electrolito. Si entra en
contacto con la piel, lave inmediatamente con agua y jabon.
En caso de contacto con los ojos, enjudguelos con agua limpia
durante 10 minutos y consulte a un médico.

FUNCION DEL DISPOSITIVO

CONDTROL Roto HVG 600 - nivel laser rotativo autonivelante,
disefiado para trabajadores de la construccidn, yeseros
y contratistas destinados a construir planos verticales y
horizontales, puntos laser (zenith, nadir). La funcién de
escaneo permite proyectar sélo una parte del plano laser
definido por el usuario, asi como proyectar planos inclinados
hasta un +10% para los ejes X e Y. Este laser rotativo es
adecuado para su uso en zonas de construccion tanto
interiores como exteriores.

ESPECIFICACIONES TECNICAS

Alcance con detector (diametro) | 600 m

Precision +0,05 mm/m
Rango de autonivelacion 450
electrdénica B

Angulo de inclinacion de los ejes +10%

XnY

Velocidad de rotacion 0, 300, 600, 1000 rpm

Modo de escaneo Sector de 5° 10°, 30°,

90°
Alcance maximo del control 150 m
remoto
DAuraC|Aor\ de la bateria del 2h
dispositivo
Proteccidn contra polvo y agua IP66

Tipo de laser Clase I1 515 nm <1 mW

Temperatura de funcionamiento | -10°C~ +50°C

Temperatura de almacenamiento |-20°C~ +50°C

Bateria Li-lon recargable

Alimentacion del dispositivo 16,8 V 2000 mAh

Alimentacion del receptor laser 2 x 1,5V AA alcalinas

Alimentacion del control remoto | 2 x 1,5V AA alcalinas

Rosca para tripode 5/8"

Dimensiones 232x189%230 mm

Peso 3,7kg

INCLUYE

Nivel laser rotativo, receptor ldser CONDTROL RotoSense,
control remoto, cargador, gafas, manual de instrucciones,
maletin de plastico.

ASPECTO EXTERIOR DEL DISPOSITIVO
1. Ventanas del emisor laser

2. Cabezal rotativo

3. Abertura del haz de plomada (cenit)
4. Panel de control

5. Compartimiento de baterias 3
6. Conector de alimentacién

7

. Rosca para tripode 5/8 -

(o zﬂ

coNDTROL

3,7

Panel de control
Encendido/apagado del dispositivo
Activacién/desactivacién del modo manual
Desactivacion del autonivelado tras desequilibrio
Reanudacion del autonivelado tras desequilibrio
Ajuste del angulo de inclinacidn en el eje X

Ajuste del dngulo de inclinacidn en el eje Y
Desplazamiento del punto laser / sector de escaneo
en sentido horario

8. Desplazamiento del punto laser / sector de escaneo
en sentido antihorario

9. Modo de escaneo / seleccidn de sector

10. Cambio de velocidad de rotacién

ounhwNR

N

Indicadores luminosos:

11. Indicador de funcionamiento / alimentacién
12. Indicador de autonivelacion

13. Indicador del modo manual

14. Indicador de desactivacion de la autonivelacion
tras desequilibrio

15. Indicador de reanudacion de la autonivelacion
tras desequilibrio

Roto HVG 600

4 3
il || B
15 14

CONDTROL 15

Receptor laser
1. Pantalla

1.1. Indicador de precision

(baja 1,5 mm / alta £1 mm) 1.2 -

1.2. Indicador de direccién v

del movimiento 13—

1.3. Indicador de deteccién A

de la linea laser 1.2 o A
AR

1.4. Indicador del nivel de carga
de la bateria

1.5. Indicador de sefial sonora

2. Teclado:

(l)

Encendido/apagado del receptor
y
‘/% Ajuste de precision

")) Activacién/desactivacidn de la sefial sonora

3. Fotodetector 5 5
4. Nivel de burbuja
5.Imanes

6. Marcas de nivel

7. Tapa del compartimiento
de bateria

8. Rosca 1/4"

2 ©

4
CONDTROL
RotoSence
1
6 6
8
7

Control remoto

Panel de control

. Encendido/apagado
. Activacién/desactivacion del modo manual

. Desactivacion de la autonivelacion tras desequilibrio

. Reanudacion de la autonivelacion tras desequilibrio

. Ajuste del angulo de inclinacidn en el eje X

. Ajuste del dngulo de inclinacion en el eje Y

7. Desplazamiento del punto laser / sector de escaneo en
sentido horario

8. Desplazamiento del punto ldser / sector de escaneo en
sentido antihorario

9. Modo de escaneo / seleccién de sector

10. Cambio de velocidad de rotacién

AU s WN -

Indicadores luminosos:
11. Indicador de alimentacién

12. Indicador del modo manual

13. Indicador de autonivelacion

14. Indicador de reanudacién de la autonivelacién
tras desequilibrio

15. Indicador de desactivacion de la autonivelacion
tras desequilibrio

USO DEL DISPOSITIVO
Carga de la bateria en el nivel laser rotativo

El dispositivo se alimenta mediante una bateria de iones
de litio integrada en su carcasa.

Si durante el funcionamiento el indicador de alimentacién

~ en el panel de control comienza a parpadear, serd
necesario cargar la bateria.
Para cargar la bateria, conecte el cargador a una fuente de
alimentacion. Inserte el cargador en el puerto Type-C.
Utilice solo el cargador incluido con el dispositivo.
La carga completa de la bateria dura 7 horas. Es posible utilizar

el dispositivo mientras se esta cargando.

Durante la carga, el indicador de alimentacidn del cargador
se iluminara en rojo fijo. Espere a que se encienda el indicador
verde, que sefiala una carga completa, y luego desconecte
el cargador.

Retire las baterias si no va a utilizar el dispositivo durante
un periodo prolongado.

Sustitucion de las baterias en el receptor laser

La alimentacidn del receptor se realiza mediante 2 baterias
alcalinas AA de 1,5V, incluidas en el kit. El compartimiento
de baterias se encuentra en la parte trasera del receptor.
Sustituya la bateria cuando el indicador de alimentacion
empiece a parpadear. Abra la tapa del compartimiento,
libere el cierre, retire las baterias y coloque otras nuevas
respetando la polaridad. Cierre la tapa hasta que haga clic.
Retire las baterias si el receptor no se utiliza durante un
periodo prolongado, para evitar corrosion y descarga.

Sustitucion de las baterias en el control remoto

La alimentacion del control remoto se realiza mediante
2 baterias alcalinas AA de 1,5V incluidas en el kit. El
compartimiento de baterias se encuentra en la parte trasera
del receptor.

Reemplace las baterias si el indicador de alimentacion
empieza a parpadear. Para cambiarlas, abra la tapa del
compartimiento, libere el cierre, retire las baterias y coloque
otras nuevas respetando la polaridad. Cierre la tapa hasta que
haga clic. Retire las baterias si el receptor no se utiliza durante
un periodo prolongado, para evitar corrosion y descarga.

Encendido/apagado del dispositivo
Pulse C) para encender el dispositivo.

]
Para apagarlo, mantenga presionado O .

MODOS DE FUNCIONAMIENTO

Modo automatico (autonivelacidn)

Coloque el dispositivo sobre una superficie firme o un tripode
de 5/8” en posicidn vertical u horizontal.

Encienda el dispositivo. El haz laser y el indicador de
autonivelacion parpadearan mientras se autonivela el cabezal
rotativo.

Al finalizar la autonivelacidn, el haz laser dejara de parpadear
y el cabezal comenzard a girar en sentido horario a 600 rpm.
Si la inclinacion del cuerpo del dispositivo excede el rango
de autonivelacidn de 5°, el haz laser y el indicador de modo
parpadearan simultdneamente, y el dispositivo emitird una
sefial acustica. Apague el dispositivo y vuelva a colocarlo
correctamente.

Modo manual
Este modo permite construir planos inclinados con un angulo
de hasta +10 % en los ejes X e Y.

Coloque el dispositivo sobre una superficie firme o un tripode
de 5/8” en posicidn horizontal.
Encienda el dispositivo. Pulse
se encendera el indicador corre%diente.

de modo manual;
Mantenga presionado para ajustar el angulo

de inclinaciéon en el eje X. Mantenga presionado para
ajustar el angulo de inclinacién en el eje Y. @

Para salir del modo manual, pulse
El indicador se apagara y el dispositivo volvera al modo
de autonivelacion.

Desactivacion de la autonivelacion tras desequilibrio

Si el dispositivo se desequilibra por una fuerza externa, no se

autonivelard. El cabezal rotativo dejara de girar y el dispositivo

emitird una sefial acustica continua. Apague el dispositivo,

vuelva a encenderlo y repita el proceso de autonivelacion.

Para desactivar la funcién de autonivelacion tras desequilibrio,
ulse . Elindicador se iluminard en verde.

P | B

Reanudacién de la autonivelacidn tras desequilibrio

Esta funcidon permite que el cabezal rotativo continte girando
en caso de un ligero desequilibrio causado por un impacto
externo, manteniendo el funcionamiento estable.

Si la inclinacién del dispositivo excede el rango
de autonivelacidn, el haz laser y el indicador de modo
parpadearan simultaneamente y el dispositivo emitird una
sefial acUstica. Si el dispositivo vuelve a estar dentro del rango,
continuara funcionando.

Para activar esta funcién, pulse "m“ . El indicador se
iluminara en verde. —_—

Rayos de plomada superior e inferior

El dispositivo permite trabajar con plomada superior e inferior,
cenit y nadir. Los puntos de plomada permanecen visibles en
cualquier modo de funcionamiento del dispositivo.

Cambio de velocidad de rotacion

Pulse ‘/ para cambiar la velocidad de rotacién del emisor
laser. Las velocidades se ajustan de la siguiente manera:
0/300/600/1000 rpm

Atencion! Cuanto mas baja la velocidad, mas brillante
es el haz.

Movimiento tnico

Pulse RPM para ajustar la velocidad de rotacién a 0. El
cabezal dejara de girar.

Pulse / L para realizar un movimiento Unico en sentido
horario.

Pulse \' para realizar un movimiento Gnico en sentido
antihorario.

Modo de es,%\eo

RPM
Pulse para ajustar la velocidad de rotacién a 0.

El cabezal dejard de girar.
Pulse para activar el modo de escaneo.

Pulse sucesivamente
deseado: 5°-10°-30° - 90°.

para seleccionar el sector

Pulse / ) para desplazar el sector en sentido horario,
o ’\ para desplazarlo en sentidgantihorario.

Para salir del modo escaneo, pulse @

USO DEL RECEPTOR LASER

Encendido/apagado del receptor laser

Pulse O para encender el receptor.
Mantenga presionado< >durante 3 segundos para apagarlo.

Precision del receptor laser
Por defecto, estd configurada en alta precisidn.
Pulse = para seleccionar la precision: alta (+1 mm),

A
baja (£1,5 mm).

Indicacion sqnora del receptor
Pulse ‘)) para ajustar el volumen de la sefial sonora.

Retroiluminacion del receptor
Por defecto, la retroiluminacion esta desactivada.
Pulse ( > para activar o desactivar la retroiluminacion

de la pantalla.

Funcionamiento con el receptor laser

Encienda el receptor laser. Realice los ajustes necesarios. Fije
el receptor en la mira de nivelacién, superficie metalica, etc.
Coloque el receptor frente al haz laser.

Mueva el receptor hacia arriba o abajo siguiendo las flechas
en la pantalla LCD (frontal o trasera, segliin sea conveniente).
La flecha hacia abajo en la pantalla indica que el receptor debe
moverse hacia abajo, y la flecha hacia arriba indica que debe
moverse hacia arriba.

Cuando el haz laser incide en el centro del fotodetector y su
posicion coincide con las marcas de nivel, el receptor emite
una sefial sonora (si estd activada) y en la pantalla aparece el
simbolo de deteccién del haz laser.

Uso del control remoto
Los botones del control remoto duplican los botones del panel
del dispositivo y permiten controlarlo a distancia hasta 150 m.

VERIFICACION DE LA PRECISION

Eje X

1. Coloque el dispositivo a 0,5 m de una pared y a 10 m de otra,
de forma que el eje X apunte hacia la pared.

2. Encienda el dispositivo. Una vez nivelado, marque la posicion
del haz en ambas paredes con los puntos X1y X2.

3. Apague el dispositivo. Muévalo a la pared opuesta sin
cambiar la orientacidn del cuerpo.

4. Encienda el dispositivo. Alinee la linea proyectada con
el punto X2.

5. Marque en la primera pared el punto X3.

6. Si la distancia entre los puntos X1 y X3 es mayor de 1,5 mm,
apague el dispositivo y contacte con el servicio técnico.

EjeY
1. Para comprobar la precision en el eje Y, oriente el dispositivo
hacia la pared con ese eje.

2. Enciéndalo. Una vez nivelado, marque los puntos Y1y Y2 en
ambas paredes.

3. Apague el dispositivo. Muévalo a la pared opuesta sin
girarlo.

4. Enciéndalo y alinee la linea con el punto Y2.
5. Marque el punto Y3 en la primera pared.

6. Si la distancia entre Y1y Y3 es mayor de 1,5 mm, apague el
dispositivo y dirijase al servicio técnico.

MANTENIMIENTO

El nivel laser rotativo es un dispositivo de alta precision y
requiere un manejo cuidadoso. Realice una verificacion de
precision antes de comenzar a trabajar y después de cualquier
impacto o caida.

Siga estas recomendaciones para prolongar la vida util del
dispositivo:

1. Guarde el dispositivo, piezas de repuesto y accesorios fuera
del alcance de nifios y personas no autorizadas.

2. Transporte el dispositivo Unicamente apagado y en su
maletin original.

3. No lo almacene en lugares sucios o polvorientos. Aunque
es resistente, la exposicion prolongada puede dafar sus
mecanismos internos.

4. Guarde el dispositivo en un lugar seco. Aunque es resistente
al agua, la humedady liquidos con minerales pueden dafar sus
circuitos eléctricos. No intente secarlo con fuego ni secadores
eléctricos.

5. No lo almacene a temperaturas superiores a +50 °C. El calor
acorta la vida util de componentes electrénicos, dafia las
baterias y puede deformar piezas plasticas.

6. No lo almacene a temperaturas inferiores a -20 °C. Al pasar
del frio al calor, puede formarse condensacion interna que
dafie los circuitos.

7. Proteja el dispositivo de golpes, caidas y vibraciones fuertes,
que pueden afectar su precision.

8. Verifique periddicamente la precision del dispositivo (ver
seccidn «Verificacion de la precision»). Si requiere calibracién,
contacte con el servicio técnico.

9. Limpie el dispositivo con un pafio suave y humedo. No utilice
productos quimicos agresivos ni disolventes.

10. Limpie la lente laser con un pafio sin pelusa y alcohol
isopropilico.

11. Retire las baterias si el dispositivo no se va a usar durante
un periodo prolongado.

12. Guarde la bateria en un lugar seco, entre 0 °Cy 30 °C.

13. No deje baterias descargadas dentro del dispositivo.

UTILIZACION

Las herramientas, los accesorios y el embalaje caducados
deben pasarse para su reciclaje. Por favor, envie el aparato a la
siguiente direccion para su correcto reciclaje:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Alemania

iNo tire el aparato a la basura municipal! Segun la directiva
europea 2002/96/EC, las herramientas de medicién caducadas
y sus componentes deben recogerse por separado y someterse
a un reciclaje de residuos respetuoso con el medio ambiente.

GARANTIA

Todos los aparatos de CONDTROL GmbH pasan por un control
de postproduccion y se rigen por las siguientes condiciones de
garantia.

El derecho del comprador a reclamar sobre los defectos y las
disposiciones generales de la legislacion vigente no caducan.
1) La empresa CONDTROL GmbH se compromete a eliminar
todos los defectos del aparato, descubiertos durante el
periodo de garantia, que representen un defecto de material o
de fabricacion en su totalidad y a su cargo.

2) El periodo de garantia es de 24 meses y comienza a partir
de la fecha de compra por parte del cliente final (véase el
documento justificativo original). Todos los aparatos de
CONDTROL GmbH pasan por un control de postproduccion y
se rigen por las siguientes condiciones de garantia.

El derecho del comprador a reclamar sobre los defectos y las
disposiciones generales de la legislacidn vigente no caducan.
1) La empresa CONDTROL GmbH se compromete a eliminar
todos los defectos del aparato, descubiertos durante el
periodo de garantia, que representen un defecto de material o
de fabricacion en su totalidad y a su cargo.

2) El periodo de garantia es de 24 meses y comienza a partir
de la fecha de compra por parte del cliente final (véase el
documento justificativo original).

3) La garantia no cubre los defectos resultantes del desgaste
o del uso inadecuado, el mal funcionamiento del aparato
causado por la inobservancia de las instrucciones de este
manual de usuario, el mantenimiento y el servicio inoportunos
y el cuidado insuficiente, el uso de accesorios y piezas de
repuesto no originales. Las modificaciones en el disefio del
aparato eximen al vendedor de la responsabilidad de los
trabajos en garantia. La garantia no cubre los dafios cosméticos
que no impidan el funcionamiento normal del aparato.

4) CONDTROL GmbH se reserva el derecho de decidir sobre la
sustitucion o reparacidn del aparato.

5) Otras reclamaciones no mencionadas anteriormente, no
estan cubiertas por la garantia.

6) Tras la realizacion de trabajos de garantia por parte de
CONDTROL GmbH el periodo de garantia no se renueva ni se
amplia.

7) CONDTROL GmbH no se hace responsable del lucro cesante
o de las molestias asociadas a un defecto del aparato, del
coste de alquiler de un equipo alternativo durante el periodo
de reparacion. Esta garantia se rige por la legislacion alemana,
excepto las disposiciones de la Convencidn de las Naciones
Unidas sobre los contratos de compraventa internacional de
mercaderias (CISG).

En caso de garantia, devuelva el aparato al vendedor minorista
o envielo con la descripcion del defecto a la siguiente direccion

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Alemania
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PyKoBOACTBO MO 3KcnAyaTauum
Mosppasnsem ¢ NpuobpeTeHMEM POTALMOHHOIO N1a3ePHOro
Husenvpa CONDTROL ROTO HVG 600. Mepen nepsbim
ucnonb3osaHvem npubopa, noxanyicta, BHUMATENbHO
03HaKOMbTECb C NpaBunamm 6e30nNacHOCTU, NPUBEAEHHbIMU
B JaHHOM PYKOBO/ACTBE MO 3KCM/yaTauuu.

YKA3AHUA NO TEXHUKE BE3OMACHOCTU

BHumaHue! [laHHaA MHCTPYKLMA NO IKCNyaTauum ABaseTca
HeoTbemnemoii 4acTbio Bawero npubopa. Mpexae uvem
NPUCTYNUTL K paboTe ¢ NPMBOPOM, BHUMATENbHO MPOYTUTE
MHCTpYKUMto. Tpu nepepave npubopa BO BpemeHHoe
nosb3oBaHWe o06A3aTeNbHO MNpuiaraite K HeMy AaHHYO
UHCTPYKLUMIO.

- He ucnonb3yiite npMbop He No HazHAYeHMIo.

- He yaanaiiTe Haknelkn u Tabanykn u npepoxpaHamnte nx
OT CTUPaHMA, T.K. OHU coaepKaT nHpopmaumto o 6esonacHoim
aKcnayaTauuu npubopa.

JNasepHoe usneyexume!
He Hanpasnsiite B rnasa
Nazep knacca 2
<1 mBT 515 Hm
IEC 60825-1: 2014-05

- He cMoTpuTe B 1a3epHblii Nyy, @ TaKKe B ero oTpaxeHue,
Kak He3alMWLEHHbIM [1a30M, TaK W 4epe3 onTuyeckue
ycTpoicTBa. He HanpasnsaiTe nasepHblt Nyd Ha fogen
N XUBOTHbIX 693 HeOGXOAMMOCTM. Bbl mOXKeTe nx ocnenuTb.

- 3awWwmTa a3 obbIYHO OCYLLECTBAAEGTCA MyTem OTBeAeHuA
B3rN1A4a UAN 3aKPbITUEM BEK.

- Bcerga yctaHaBivBaiTe npubop Tak, 4Tobbl 1azepHble Nyyn
NPOXOANN HA PACCTOAHUM BbILLE UAW HUXKE YPOBHSA rNas.

- He ponyckaiiTe NOCTOPOHHMX NUL, B 30HY 3KCMAyaTauumn
npubopa.

- XpaHuTe npnbop BHE A0CATAEMOCTU AeTei U MOCTOPOHHUX
.

- He pa3bupailTe ©“ He pemoHTMpyiTe npubop
camocToAaTenbHo. O6CnyKuUBaHWE W PemMOHT  creayeT
nopyyaTb TO/MbKO KBaAUGULMPOBAHHBIM CrneuuanmucTam
1 C NPUMEHEHMEM OPUrUHA/bHbIX 3aMacHbIX YacTew.

- 3anpewaeTca sKcnayaTauua npubopa BO B3PbIBOOMACHOW
cpegse, B61131 NE€rKoBOCNNaMEHAIOLLMXCA MaTeprasos.

- OukM AnA paboTbl C NA3epPHbIM MHCTPYMEHTOM CAYMKaT
ana nyywero pacnosHaBaHua NnasepHoro  nyua,
He WCMoNb3yiTe WX ANA APYrvX uenei. JlasepHble OYKM
He 3aLLMLLAIOT OT 1a3ePHOr0 U3/IyYeHUs, He NpeAHa3HauYeHbl
[AN1A 3aLWUTbI OT YNbTPAaPUONETOBOrO U3NYUEHUA U YXYALIAOT
BOCMpPUATHE LBETOB.

- He ponyckaiiTe HarpeBaHWA 3/1eMEHTOB NUTaHMA
BO M36eKaHWe PUCKA B3PbIBA M BbITEKAHUA 3INEKTPOAUTA.
Mpu NonajaHnm }XUAKOCTU Ha KOXKY HEMeAJIeHHO NpoMoiiTe
nopakeHHbIN y4acTOK BOAOM C Mblsiom. B ciyyae nonagaHua
B rNnasa, NPOMOITE UX YUCTON BOAOW B TeyeHue 10 MUHYT,
3aTem obpaTuTech K Bpauy.

HA3HAYEHUE NPUBOPA

CONDTROL Roto HVG 600 - camoBbipaBHUBalOLWMIACA
pPOTaUMOHHbIA  NasepHblt  HWBeAup,  paspaboTaHHbIN
ana cTpouTtenei, WITYKaTypoB " noApAAYMKOB
M npeAHa3’HaYeHHbI ANA  NOCTPOEHUA BEPTUKANbHOMN
N TOPU3OHTaNbHOW NNOCKOCTEN, AWHUIA oTBeca (3eHuUT
M Hagup). Mpubop umeeT OYHKUMIO CKaHUPOBAHWUA Ans
NOCTPOEHUA 33/, aBaemMoVi Mo/b30BaTENIEM YaCTU Na3epHoM
NNOCKOCTK, @ TaK}Ke CTPOUT NNOCKOCTU NOA YKNOHOM A0 £10%
no ocam X u Y. Mpubop npuroaeH Ans 3KcnayaTauuu Kak
Ha 3aKpbITbIX, TaK M Ha OTKPbITbIX CTPOUTENIbHbLIX NAOWaAKaX.

TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU
[unana3oH paboTbl ¢

600 m
[eTekTopom (B AnameTpe)
TouHOCTb +0,05 mm/m
[lnanasoH aNeKTPOHHOTo 450
camoBblpaBHUBaHUA -
Yron HaknoHa npubopa +10%

B mnockoctm X n'Y

0, 300, 600, 1000 06/MuH

CeKTop CKaHMpoBaHUA
5°,10° 30°, 90°

CKOpOCTb BpaLLieHus

Pexxnm ckaHnpoBaHua

MakcumanbHas gucTaHuma

150 m
paboTbl NynbTa ynpasaeHus
Bpema paboTbl anemeHTOB
22y
nutanua npubopa
Mbine- n BnarosawmTa IP66
Tun nasepa Knacc 11 515 Hm <1 mBT
Pabouas TemnepaTypa -10°C ~ +50°C
TemnepaTypa xpaHeHuA -20°C~ +50°C

16,8 B 2000 mAY
NINTUNA-UOHHBIN

dnemeHTbl NuTaHuA npubopa o
nepesapsaxaembii

AKKyMynaTop
SnemMeHTbl NUTaHuA nasepHoro | 2 x 1,5 B AA wenoyHble
npuemHuKa 6aTapeiiku

SnemMeHTbl NUTaHUA NynbTa 2 x1,5B AA wenoyHble
ynpasneHusa 6aTapenku

Tun pe3bbbl ANA KpenneHua N

Ha WTaTne 5/8

FabapuTHble pasmepbl 232x189x230 mm

Bec 3,7 Kr

KOMNAEKTALUUA

POTaUMOHHDBIV Na3epHblii HUBENUP, NA3epHbIi NMPUEMHUK,
nynbT AUCTAHLMOHHOIO YNpaBAeHWA, 3apaaHoe YCTPOICTBO,
OYKM, MHCTPYKLMA NO IKCNAYaTaALMK, NNACTUKOBbIN KeWC.

BHELWHWUM BUA NPUBOPA

OKHa Na3epHoro usny4artena
PoTauuoHHas ronoska

OTBepcTMe ANA BbIXOAa OTBECHOTO /lyya
NaHenb ynpasnexus

BatapeiiHblit oTcek 3
Pasbem nuTaHus

Pesbba nog wratms 5/8"

NounpkwNE

conpTROL

3,7

MaHenb ynpasneHus
1. BkatoyeHue/BbikAOYeHUE npubopa
2. BK/toYeHMe/BbIKNIOYEHUE PYUHOTO peXUma paboTbl

3. OTKNIOYEeHWEe aBTOMATUHECKOTO BbIPaBHUBAHUA Nocae
pasropu3oHTUPOBaHMA

4. NoBTOpHOE BbIpaBHUBaHMWeE NOCAE PAa3rOPU3OHTUPOBAHUA
5. HacTpoiika yrna Hak/iioHa no ocu X

6. HacTpoliika yrna Hak/sioHa no ocu Y

7. NMepeHoC Na3epHOi TOUKKU/CeKTopa CKaHUPOBaHUA

no 4acoBoWi cTpenke

8. MepeHoC Na3epHO TOYKM/CEKTOPA CKAHUPOBAHWA NPOTHUB
4acoBOW CTpenku

9. PeKu1M CKaHMPOBaHWA/BbIGOP CEKTOPA CKAHMPOBAHMUA

10. U3meHeHne CKOpPOCTH BpalleHuUA

CBeToBble MHAMKATOPbI:

11. UHpmukaTop paboTbl npubopa / nuTaHusa

12. UHAMKaTOP aBTOMATUYECKOTO BbIpaBHUBAHUA
13. MHAMKATOP PYyYHOTO pexnma paboTbl

14. UHAMKATOP OTKAOYEHMNA aBTOMATMYECKoro
BblpaBHUBAHWA NOC/E Pa3rOPU3OHTUPOBAHUA

15. UIHAMKaTOp NOBTOPHOTO BbipaBHMUBAHMA

nocne pasropnusoHTUPOBaAHUA

Roto HVG 600

1.5

Jla3epHblii NPUEMHUK: l
1. Ancnnen 11 -
1.1. UHAMKaTOpP TOYHOCTH % ‘3))
(rpy6as +1,5 mm/Bbicokas =1 mm)
1.2. UuamkaTop \ A/
HanpaBAeHNA ABUKEHNA 12—
1.3. Ungukatop v
06Hapy)XeHus nasepHon NNHUK 13 _.T
1.4. UHpgmKaTOp
YpPOBHA 3apAsa 6aTapeun 12— AR

AR

1.5. UHaMKaTOp 3BYKOBOrO CUrHanNa

2. Knasuatypa:

‘ ’ Bk/toueHmMe/BbIKNOYEHNE npMemMHuKa

v
A/ HacTpolika TouHOCTH
a

‘))) HacTpoiika TouHoCTH

3. doTONpUEMHUK

4. My3blpbKOBbIN YPOBEHb 5 5
5. MarHuTbl

6. OTMeTKM YpOBHA

7. Kpblwwka 6aTapeiHoro oTceka

8. Pe3sbba 1/4”

CONDTROL
RotoSence

MynbT ANCTAHLMOHHOIO YNpaBieHna

MNaHenb ynpasneHuns

1. BkntoueHue/BbikNtOUEHE

2. BKNtoYeHUe/BbIKAOYEHME PYYHOTO pexnma paboTbl

3. OTKAlOYeHVEe aBTOMATUYECKOTO BbIpaBHUBAHMUA

nocne pasropusoHTUPOBaHUA

4. MoBTOpHOE BblpaBHWBaHWE NOC/E Pa3rOPU3OHTUPOBAHMUA
5. HacTpoiika yrna Hak/ioHa no ocun X

6. HacTpoliika yrna Hak/ioHa no ocu Y

7. NMepeHOC Na3epHO TOUKM/CEKTOPA CKaHUPOBaHUA

No YacoBOW cTpesike

8. NMepeHoC na3epHot TOUKKU/CeKTOpa CKAaHWPOBAHWUA NPOTUB
4YacoBOW CTpesku

9. PexK1m ckaHMpoBaHWA/BbIGOP CEKTOpPa CKAHMPOBAHUA

10. 3meHeHMe CKOPOCTH BpaLLeHUA

CBeToBblE UHAUKATOPbI:

11. UHgMKaTOp NUTaHKUA

12. MHAMKaTOP pyYHOro pexunma paboTbl

13. MIHOMKaTOp aBTOMATUYECKOTO BbiPpaBHUBAHUSA
14. UHAMKaTOp NOBTOPHOTO BbIpaBHUBaHMeE
nocne pasropusoHTUPOBaHUA

15. MHAMKaTOp OTKNOYEHUA aBTOMaTMYeCKoro
BbIPaBHMBAHWA NOC/IE Pa3ropU3OHTUPOBAHUA

CONDTROL

7 8
2[R

PABOTA C NPUBOPOM
3apafKa akKyMmynaTopa B pOTaLMOHHOM HUBEUpE
MuTaHne npubopa OCYWECTBAAETCA C MOMOLLbIO NUTUNA-
VNOHHOTO aKKyMy/NATOpPa, BCTPOEHHOTO B KOpMyc npubopa.

Ecnv Bo Bpems paboTbl MHAMKATOP NUTAHWA

Ha nNaHenu ynpasneHUA HaAYHeT Muratb — HGOGXOAMMO
3apAAUTb aKKYMYIATOP.

[na  3apagkM  aKKyMynatopa MoOAKNlOuMTE  3apAjHoe
YCTPOMCTBO K WCTOYHMKY nUTaHWA. BcTaBbTe 3apagHoe
YCTpOiCTBO B pasbem Type-C Ha akKymynaTope ANA 3apALKK.
[na  3apagkuM  akkymynatopa Mcnosb3yiTe 3apsgHoe
YCTPOMICTBO, BXOAALLEE B KOMM/IEKT NOCTABKU.

MonHaa 3apAfKa aKKYMy/lATOPOB 3aHMMaeT 7 4acos.

WHAMKATOp MUTaHWA Ha 3apagHoOM  ycTpoiicTee 6yaer
HemnpepbiBHO rOpPeTb KpacHbIM. [OXAWTeCcb NOABAEHUA
3€/1eHOr0  MHAMKATOpa, CUrHANU3MPYIOWEro O MOJIHOM
3apsAAKe aKKYMYAATOPa, U OTKOUUTE 3apALHOe YCTPOMCTBO.

[onyckaeTca aKcniyaTauua npubopa ¢ MOMOLLbIO MUTAHUA
OT CeTu.

BbiHMMaliTe 3/71eMeHTbl nuTaHua w3 npubopa, ecau OH
He UCNONb3YyeTcA B TeYeHne A/INTeIbHOTo BPEMEHMU.

3ameHa 3/1eMeHTOB NUTaHUA B 1a3€PHOM NPUEMHUKe
MuTaHne NpuemMHUKa oCyLecTBAAETCA C MOMOLLbIO

2 x 1,5 B AA weno4Hbix baTapeek, BXOAALMUX B KOMMIEKT
noctaBku. baTapeiHbli OTCEK HaAxoAMTCA Ha 3agHen
CTOPOHE NMPUEeMHUKa.

3ameHuUTe 3IeMeHT NUTaHKUA, eCAn MHOWUKATOP NUTaAHUA
HayHeT muraTb. OTKpoOiTe KpbllwKy 6aTapeiHoro oTceka,
ocBo60AMB  3alLeNKy, BblHbTE 3/1EMEHTbl MUTaHUA
M yCTaHOBUTE HOBble, CO6t0AaA NONAPHOCTL. YCTaHOBUTE
KpbIWKY 6aTapeiiHoro otceka o6paTHO A0 Wenyka.
BblHMMaNTe 3/71eMeHTbl NUTAaHWUA U3 NPUEMHUKA, €ecau
OH A/NUTeNbHOE BpemMsa He MCMnosnb3yeTcA BO U3bexaHue
KOppo3uun v paspaga 6aTapei.

3ameHa 3/1eMeHTOB MUTaHUA B NybTe

AWCTaHLMOHHOIO ynpasaeHus

MuTaHue nynbta [AWNCTaHLMOHHOTO ynpasieHus
ocywecTsafetca ¢ nomouwpt 2 x 1,5 B AA LWeNOYHbIX
6aTapeek, BXOAALWMX B KOMMIEKT NOCTaBKU. baTtapeiiHbii
OTCeK HaXOAMUTCA Ha 3aZiHell CTOPOHe MPUEeMHMKa.

3ameHuTe 6aTapeiku, €ciM UHAMKATOP NWUTaHMA Havan
MuraTb. 1A 3ameHbl 31€MEHTOB NUTaHUA OTKPOMTE KPbILIKY
6aTapeitHOro oTceka, 0CBO60AMB 3aLLUENKY, BbIHLTE 3/1eMEHTbI
NUTaHWA W YCTaHOBUTE HOBble, CO6MOAAA MNONAPHOCTL.
YcTaHoBUTE  KpbllwKy 6aTapeiiHoro oTceka ob6paTHO
[0 WenyKa.

BblHMMaliTe 31eMeHTbl MUTaHWA W3 NPUEMHWKA, ecaun
OH A/NUTENbHOE Bpems He ucnonb3yetca BO u3bexaHue
KOppo3uun 1 paspaga 6atapei.

BKaoueHune/BbiKAOYeHUe npubopa

]
HaxmuTe Ha KHOMKY o 4TOBbI BKNOUUTL NPUBOP.
N5 BbIKNIOUEHWA NPUBOpa HaKMUTE

W YAEpPKUBANTE KHOMKY 0 .

PEXXWMbI PABOTbI
ABTOMAaTMYECKUIA peXum (camoBbipaBHUBaHUE)
YcTaHoBUTE NPUBOP Ha TBEPAYH YCTOMRUYMBYIO NOBEPXHOCTD,

wratme 5/8” B BEPTUKA/NIbHOM WAW T[OPU3OHTAZbHOM
NONOKEHNN.
Bkntounte npubop. JlasepHblit  Ay4 U MHAMKATOP

CaMOBbIPaBHUBAHWA MUTALOT B NPOLLECCE CAMOBbIPABHUBAHUA
POTaLMOHHOW rON0BKU.

Mo 3aBepweHWo CamMoBbIPAaBHUBAHWUA  Na3epHbIA  Ayd
nepecTaeT muraTb, U rosI0BKa N1a3ePHOro U3NyYEHUA HaYHEeT
BPALLATHCA NO YACOBOM CTPE/IKE CO CKOPOCTbIO 600 06/MUH.
Ecnm HaknoH kopnyca npubopa npesbilaeT AuanasoH
CaMOBbIpaBHUBAHWA 5°  NasepHblit  Ay4 WM UHAMKATOP
pexxuma paboTbl 6yayT mMuraTb OAHOBPEeMeHHO, npubop
6yaeT u3gaBaTb 3BYKOBOW curHan. Bbikatouute npubop

N YCTAaHOBWUTE €ro CHoBa.

Pyu4HOI pexum
[laHHbIV peXXMM MOo3BONAET CTPOUTb HaK/OHHbIE MNOCKOCTU
nog yrnom Ao +10% no ocam X u Y.

YcTaHoBUTE NpubBOp Ha TBEPAYIO YCTOMUMBYIO NOBEPXHOCTD,
WTaTMe 5/8” B rOpU30HTaNbLHOM MOIOKEHUN.
BkatounTe npubop. HaxxmuTe KHOMKY pexuma
3aropuTCA MHAMKATOP PYYHOTO PeXnma.

HaxmuTe 1 yaepuaiite @ @ ANA HAaCTPOMKKM yrna

HakJioHa no ocu X.

HaxmuTe 1 yaepusaite
noocuY.

ONA HAaCTPOMKM yrna HakAoHa

[1nA BbIXOA,a U3 PYYHOTO PeXKMMa HaXKMUTE KHOMKY
NHAMKATOP pyYHOTo pexunma Bbikatountca. Npubop BepHeTca
B PEKMM CaMOBbIPABHUBAHMA.

OTKAlOYEeHWEe aBTOMATUYEeCKOro BbIPaBHMBAHMA nocne
pasropus3oHTMpOBaHUA
Mpubop, BbIBEAEHHbIN U3  PaBHOBECUA  BHELWHUM

Bo3geicTenem, He 6yaeT BbipaBHMBATbCA. PoTauuoHHan
ronoBKa  nepectaHeT  Bpawartbcs, npubop  byaer
n34aBaTb HeEMpepbIBHbIA 3BYKOBOW curHan. Heobxoanmo
BbIK/IOYNTL NPUBOP, BKAOYUTL €ro CHOBA W MOBTOPUTH
CamMoBbIpaBHUBaHWE.

[na  OTK/AOYEHWA  aBTOMATUYECKOr0  BbIPAaBHWBAHWA
nocne pasropu3oHTUPOBAHWUA HAKMUTE KHOMKY P>
NHaukaTop Byser ropetb 3eN€HbIM. 4

MoBTOpHOE BbIpaBHUBAHME NOC/IE Pa3ropu3OHTUPOBAHUA
[aHHan ¢yHKuMA obecneunBaeT HenpepbiBHOE BpalleHue
pOTaLI,VIOHHOl\/‘I FONOBKM NPU HE3Ha4YUTe/IbHOM BbliBeAEeHUU
13 PaBHOBECWA BHELWHWM BO3AeNCTBUEM ANA NOAAEPKAHUA
cTtabunbHoit paboTbl. Eciv B pesynbTaTe  BHeLWHero
BO34ENCTBUA HaKNOH npubopa npesbilaeT AuanasoH
CaMOBbIPABHUBAHWA, Na3ePHbIA AyY U MHAMKATOP peXuma
paboTbl 6yayT muratb ofHOBpemeHHO, npubop 6yaer
n3gaBaTb 3BYKOBOM curHan. Mpu BO3BPALLEHUM HAKAOHA
npubopa B AManasoH  CamMoOBbIpaBHMBaHWA, npubop
NpOAOMKUT paboTy.

[lnA 3anycka NOBTOPHOrO BbIpaBHWUBaHWA gl
nocne pasropusoHTUPOBAHUA HAKMUTE KHOMKY

NHaukaTop Byser ropetb 3eN€HbIM.

BepXHMi1 N HUKHUI OTBECHbIE Ny4n
B npubope npeaycMoTpeHa BO3MOXKHOCTb paboTbl C BEPXHUM
M HUKHUM OTBECOM (3eHUT U Haamp). TOYKM OTBeca cBeTATCA
B tobom pexxkmme paboTbl npubopa.

N3meHeHMe CKOPOCTU BpaLLeHus

HaxxmuTe KHOMKy GPM,

, 4TOBbI U3MEHUTL CKOPOCTb
BpalleHnAa nasepHoro usnyyatena. CKOpoCTb BpalleHuA
n3meHseTcs cnegyowmm obpasom: 0/300/600/1000 06/MuH.
BHUMAHME! Yem mepieHHee CKOPOCTb BpallleHUs, Tem apye
Ny4oK.

EAMHUYHOE ABUXKEHUE
(o

HaxXmuTe KHOMKy d , 4TO6bl U3MEHUTL CKOPOCTb
BpalleHMa nasepHoro wusnyyatena Ha 0. PoTaumoHHasa
roNoBKa NnepecTaHeT BpalLaTbCa.

Haxmute ﬂ ANA OHOKPATHOTO [iBUXXEHWA N0 4aCcoBOW
cTpenke.

Haxmute
4acoBOW CTPENKN.

ANA OAHOKPATHOrO ABUXXEHNA NPOTUB

PeKuMM ckaHUpoBaHUA G,}
Ha)muTe KHOMKY , UTO6bI U3MEHUTL CKOPOCTb
BpaleHus nasepHoro usnydatens Ha 0. PortauuoHHas
ro/0B8Ka NepecTaHeT BpawaTbCs.

HaXmuTe KHOMKy
CKaHUpOBaHMA.

ANA aKTUBaUUK pexmma

MocnepoBaTeNbHbIM HaXXaTUEM KHOMKM BblGepute
HeobxoAuMbIV CEKTOp CKaHMpoBaHuA — 5°-10°-30°-90°.

HaxmuTte KHOMKY /‘ ANA NepeHoca cekTopa
CKaHMPOBAHMA N0 YaCOBOW CTPENKE, KHOMKY

ANA NepeHoca NpOTUB YacOBOM CTPENKMU.

[nA BbIXOAA U3 PEKUMA CKAHUPOBAHUA HAXMUTE

PABOTA C NIPUEMHUKOM JIA3EPHOIO U3/ZTYYEHUA
Bknio / BbIKAIO p MKa nasepHoro
n3nyueHus

HaxkmuTe KHONKY ‘ ’ ANA BKAKOYEHUA NPUEeMHUKA.

HamuTe 1 yaepxuBaite KHOMKY ‘ ’ 3 ceKkyHAabl

ANA BbIKNOYEHMA NPUEMHUKA.

TOYHOCTb NPUEMHMKA Na3epHOro UsNy4yeHunsa
Mo ymonyaHuto HacTpoeHa BbICOKaA TOYHOCTb.

<

HamuTe KHOMKY 2 ANs BbI6Opa TOYMHOCTH:

BbICOKan (+t1mm), rpy6as (£1,5mm).
3BYKOBaA MHAMKALMUA B NPUEMHUKE Na3epHOro U3NYYeHUs
Ha)XmuTe Ha KHOMKY ‘))) A9 BbIGOPA rPOMKOCTH.

NoacseTKa Aucnnesa B NpUEeMHUKE N1a3ePHOTro U3ly4eHUus
Mo ymonyaHuio noacBeTKa Ancnaes BbikNtoYeHa. Haxkmute
O ans BK/IIOYEHUA/BbIK/IOYEHUA noACBETKM amucnnes.

Pa6oTa c npMeMHUKOM 1a3epPHOro U3IyHeHUA

BKkAlOYMTE NPUEMHUK nasepHOro usnyvyenua. Cpenaiite
HeobxoAauMble  HAcTPOMKU.  3apuUKCUpyhTe  MPUEMHUK
Ha HUBEIMPHOM pelike, MeTaNNIMYeCcKol NOBEPXHOCTU U T. 4.
MomecTuTe NPUEMHUK Nepes, NasepHbIM Iy4OM.
MepemewainTte NpUemMHUK BBEPX/BHW3, cneaya CTPenkam
Ha *K-gucnnee (cnepeam nnu c3agm, B 3aBUCUMOCTM OT TOTO,
rae yonobHee).

CTpenka BHU3 Ha AWUCNNEe YKa3bIBAET, YTO NPUEMHUK JO/IKEH
6bITb MepemelleH BHWU3, CTpesika BBEPX YKasblBaeT, 4ToO
OH A0/1KeH BbITb MepemelLeH BBEPX.

Korga nasepHblit 1y4 nonajaeT B LEHTP $OTONpUEeMHUKA
M MNONOXKEHWEe J1Ia3epHOro Jlyya CcOBMajAeT C OTMeTKamu
YPOBHA, NPUEMHUK WU3JaeT 3BYKOBOW CUTHAN (€C/IM 3BYKOBOW
CUrHaN BK/IOYEH), W Ha Aucnnee MOABAAETCA CUMBON
06HapyXeHHOW 1a3epHOW TMHUN.

Pa6oTa c NyNbTOM ANCTaHLMOHHOIO YNpaBAeHUA

KHONKM Ha nynbTe Ay6AMPYIOT KHOMKM Ha NaHenun ynpasieHna
nprbopa 1 NO3BONAIT yNPaBAATb NPUBOPOM AUCTAHLUUOHHO
£0 150 m.

MPOBEPKA TOYHOCTU

Ocb X

1. YcTaHoBuTe Npnbop Ha paccTosHum 0.5 m OT 04HOW CTeHbI
1 Ha 10 m oT apyroit Takum o6pasom, 4Tobbl ocb X Bbina
HanpaB/ieHa Ha CTeHy.

2. BkntounTe npubop. Mocne Toro, Koraa ypoBeHb YyCTaHOBAEH,
OTMeTbTe NONOXKEHUE NlyHa Ha 0b6eunx cTeHax Toukamu X1 n X2.
3. Bbikiouute npubop. [epeHecuTe ero, He MeHsA
NONOXKeHUA Kopnyca, K NPOTUBOMOJ/IONKHOW CTeHe.

4. Brkatounte npubop. CoBMeCTUTE NpoeuUpyemyro NUHUIO
C paHee cAenaHHoOM TouKom X2.

5. OTMeTbTe Ha NPOTUBOMNOOXKHOMN CTEHE TOUKY X3.

6. Ecnm paccTtoanve mexay Toukamu X1 1 X3 6onblie 1,5 mm—
BbIKNOUYMUTE NPUBOP M 06PaTUTECH B CEPBUCHDIN LLEHTP.

Ocb Y

1. Ana nposepKkn TouHoCTU npubopa no ocu Y yctaHoBUTE
npubop Takum obpasom, 4Tobbl Ocb Y Oblna HampasieHa
Ha CTeHy.

7. BkntounTe npubop. Mocse Toro, Koraa ypoBeHb YCTaHOBAEH,
OTMeTbTe NOOKEHUE Nyya Ha obenx cTeHax Toukamm Y1 n Y2.
8. Bblknouute npubop. [lepeHecuTe ero, He MeHsAA
NONOXKeHNA Kopnyca, K NPOTUBOMOJ/IOKHOW CTeHe.

9. BkatouuTte npubop. COBMECTUTE NPOELUPYEMYIO TUHUIO

C paHee cenaHHoW ToYKol Y2.

10. OTmeTbTe Ha MPOTMBOMOJ/IOXKHOW CTEHE TOUKY Y3.

11. Ecau pacctoanve mexay Toukamu Y1 u Y3 6osbuwe
1,5 mm — BblKAtOUMTEe NpuMbop M 06paTUTECh B CEPBUCHDLIN
LEeHTPp.

YXOA U 3KCNNYATALMA

POTaLMOHHbIN Na3epHbli HUBEAUP — BbICOKOTOUHbIN Npubop
n TpebyeT BepexHoro obpalieHus. Mepes Hayanom pabor,
a TaKXe noc/je MexaHW4yeckux BO34eilcTsui (nageHue,
yAapbl) NpoBOAMTE NPOBEPKY TOYHOCTH Npubopa.
CobntofeHve cnefylowmnx PeKOMEHAAUMin npoasnT CPOK
cny*K6bl npubopa:

1) XpaHute npubop, 3anacHble YacT U akceccyapbl K Hemy
BHe ,0CATaeMOCTH eTei 1 NOCTOPOHHUX NNLL.

2) NepemeLaiiTe NpUBOP TONBKO B BbIKNOYEHHOM COCTOAHWUM
1 B NOCTaBNAEMOM C HUM Kellce.

3) He xpaHuTe NpuBOop B NbIbHBIX UM TPA3HBIX NOMELLEHUAX.
Mpubop yCTOMYMB K MbIAW U TPA3M, OJHAKO ANUTE/NbHOE
BO34EMCTBME 3TUX 3/IEMEHTOB MOXET NOBPEANTb BHYTPEHHME
[ABWXKYLLMecs yacTu npubopa.

4) Xpanute npubop B cyxom mecTe. [pubop nABnsetca
B/1aro3alluLLEeHHbIM, o/HakKo, 0CcafoK, BNIAXHOCTb
M KUAKOCTM, KOTOpble COAEepKaT MUHEepasbHble BelecTsa

MOryT MOBPeAWUTb  3/NEeKTpUYeckue cxembl  npubopa.
He nbiTaiiTecb NpocywuTb NpuBop C NOMOLLBIO OFHA UK
aneKkTpodeHa.

5) He xpaHuTte npubop B NOMeLLEHUAX C TEMNepaTypoii Bbllle
+50°C. BbicokMe TemnepaTypbl COKpalaloT CPOK roAHOCTU
3N1eKTPOHHbIX NpubopoBs, MoBpexaatoT HaTapen nUTaHua,
AedOopMUPYIOT UK NNABAT HEKOTOPbIE AeTann U3 NNacTuKa.
6) He xpaHuTe npubop B XONOAHbIX MNOMELLEHUAX
c TemnepaTypoi Huke -20°C. Mocsie xpaHeHMA B YCNOBUAX
HU3KMUX TemnepaTyp M nocsieaylowero nepeHoca B Tennoe
nomeleHue, npubop HarpeBaeTcs, B pesy/ibTaTe Yero BHyTpU
npubopa MOMET KOHAEHCMPOBATbCA BAara U NOBPeAUTb
MUKPOCXEMbI.

7) O6eperaiite npubop OT yAapos, MNAAEHWIR, CUAbHBIX
BMOPaLMA. 3TO MOXKET NPUBECTU K NOTEPE TOYHOCTU.

8) Mepuoauyeckn nposepaiTe NpMBOp Ha TOYHOCTbL (cMm.
pasgen «MpoBepka To4yHOCTM»). EcaM no pesynbratam
NPOBEPKM Ha TOYHOCTb NpPUBOP Hy)AaeTca B Kanubposke —
obpaTUTECh B CEPBUCHbIN LLEHTP.

9) YucTky npubopa cnesyer NPOBOAUTL MATKOW BAAXKHOW
candetkoin. He uncnonb3yiTe arpeccusBHble XUMUKaTbI,
ouMLLAKOLLME PACTBOPUTENN MW MOKOLLME CPEACTBA.

10) AnepTypy fnasepa NepuvOAMYECKM MPOTUPANTE MATKOW
candeTkoit 6e3 Bopca ¢ U30MNPONUA0BbLIM CUPTOM.

11) BblHMMaWTe 3N1€MeHTbl MUTaHWA U3 npubopa, ecan oH
He UCMOo/Ib3yeTCA B TeYeHWe AIUTEIbHOTO BPEMEHU.

12) XpaHuUTe akKyMy/nATOp B CYXOM MecTe Npu Temnepatype
ot 0°C go 30°C.

12) He ocTtaBnaiiTe B8 npubope paspaXKeHHble 3N1EeMeHTbl
nUTaHuA.

FTAPAHTUMHbIE OBA3ATE/IbCTBA

fapaHTUHbLIA nepuos cocTasnser 24 MmecAua € Aathl
npoaaxu. Cpok cnyx6bl npubopa - 36 mecaues.

FapaHTUA NOKpPbIBAeT BCe PacxoAbl NO PEMOHTY UM 3ameHe
npubopa. fapaHTMA He NOKPbIBAET TPAHCMOPTHbIE PACXOAbl,
CBA3aHHbIE C BO3BPATOM NpUbOpa B PEMOHT.

lapaHTUitHble  o6fA3aTenbcTBa  He  pacnpocTpaHaeTtcs
Ha MOBPEeXAEeHWA, CTaBlIME Pe3ynbTaTOM MexaHU4ecKoro
MU MHOTO BO3AEWCTBUA, HAPYLWEHWUI NPaBWUA dKCNAyaTaumm,
CaMOCTOATEIbHOTO PEMOHTA, @ TaKKe Ha 31eMeHTbl MUTaHUA.
fapaHTUiiHble  06A3aTenbcTBa  He  pacnpocTpaHAlTcs
Ha cAy4YaW noTepu TOYHOCTM, BO3HUKWME B npouecce
aKkcnayaTauum npubopa He No NpUYMHe 3aBOACKOro 6paka,
a Takke B c/aydyae obpblBa MNOABMMHLIX Lenen nNUTaHus
KOMMeHcaTopa B pe3ynbTaTe MHTEHCUBHOM 3KCNyaTauum uam
HapyLWEeHWI NpaBua 3KCNAyaTaLum.

Pacxoabl N0 HacTpoiike Npnbopa oNNaunBaoTCA OTAE/BHO.
MponssoanUTeNb He HECET OTBETCTBEHHOCTb 3a:

- MNoTepto NpubbINN UK HeYA06CTBa, CBA3AHHbIE C AedeKToM
npubopa.

- Pacxoapl no apeHAe anbTepHaTMBHOro o6opyAoBaHWA
Ha nepuoa pemoHTa npubopa.

CEPBMC N KOHCY/IbTALIMOHHBIE YCNYTU
KOHTaKTbl AAA CBA3M, KOHCYAbTaLUM MOXKHO MOAYUUTH
Ha caiite www.condtrol.ru

YTUNU3AUMA

OTCNyXMBLIME CBOM CPOK MHCTPYMEHTbI, MPUHALIENKHOCTH
M YNaKoBKa [AO/KHbI 6blTb  YTUAU3MPOBAHLI COFNACHO
AEeNCTBYIOLWMM 3aKOHaM Ballel CTPaHsbl.

He BbibpacbiBaiiTe akkymynaTopbl/6aTapen B KOMMyHasbHbIN
mycop, He 6pocaiiTe Ux B OTOHb UAW BOAY. AKKYMynaTopbl/
6aTapeu cnegyet cobupatb M cAaBaTb Ha peKynepauuio
MW Ha SKONOTUYECKM YUCTYIO YTUAN3ALMIO.

Tonbko AnA cTpaH-yneHos EC:

He BbibpacbiBaiiTe MUHCTPYMEHTbI B KOMMYHa/bHbIN Mycop!
CornacHo Esponeiickoit OupekTtuse 2002/96/EC o cTapbix
3NEKTPUHECKUX U INEKTPOHHbBIX MHCTPYMEHTax v npubopax
1 ee NPETBOPEHMIO B HALMOHANbHOE MPaBo, OTCAYXMBLINE
CBOWM  CPOK  WM3MepUTENbHbIE  WHCTPYMEHTbI  [OJIXKHbI
cobupaTbCa OTAENbHO M 6biTb NepesaHbl Ha 9KONOTUYECKM
YUCTYIO peKynepaLmio 0TX0A0B.

HewncnpaBHble MW Npuweline B HEro4HOCTb aKKyMynATopbI/
6aTapen f0MKHbI 6bITb YTUAU3UPOBaHbI COrNacHo iupekTuse
2006/66/EC.

MpoussoguTens octaBnaeT 3a coboil npaBo BHOCUTL

M3MEHEHWA B KOHCTPYKLMIO,  anroputmbl  paboTsl,
KOMMNNEKTaLmio npubopa 6e3 npeaBapuTeNbHOro
yBefoM/IeHus.
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