
Группа FD (Зарезервированные параметры)
Группа FE (Параметры панели управления)

Группа F8 (Параметры ПИД-регулятора)

0F7.36 Установка таймера 0～65535 c 1c

0.0
F7.37 Задержка срабатывания 

дискретного выхода Y1, Y2 0.0～100.0c 0.1c
F7.38

0.0
F7.39 Задержка срабатывания 

релейного выхода R1, R2 0.0～100.0c 0.1c
F7.40

Зависит 
от модели1%FA.12

Уровень предупреждения 
о перегрузке

Тип G: 20％～200％ от номинального тока ПЧ
Тип P: 20％～200％ от номинального тока ПЧ

Управление амплитудой 
колебанийF9.57 0: Постоянная амплитуда

1:Изменяющаяся амплитуда 01

Повторный запуск 
колебательного режимаF9.58 0: Запуск с учетом сохраненного состояния до останова

1: Запуск без каких-либо дополнительных требований
01

Разряд «единиц» дисплея: защита двигателя 
от перезгузки
0：запрещена
1：обычный двигатель (режим электронного 
термореле с компенсацией на низкой 
скорости)
2: двигатель для частотного регулятрования 
(режим электронного термореле без 
компенсации на низкой скорости)
3: автоопределение режима защиты
Разряд «десятков» дисплея: защита ПЧ 
от перезгузки
0：запрещена
1：защита ПЧ общего применения
2: автоопределение режима защиты
Разряд «сотен» дисплея: предварительная 
тревога защиты по перегрузке
0：запрещена
1：разрешена
Разряд «тысячи» дисплея: резерв

10.00F9.60 Заданная центральная 
частота колебаний 0.00Гц～Верхний частотный предел 0.01Гц

0.0%F9.62 Амплитуда колебаний 0.0～100.0% 0.1%

0F9.66 Резерв — — ◆

0.0F9.61 Время удержания на заданной частоте 0.0～3600.0с 0.1с

0.0%F9.63 Шаг частоты 0.0～50.0％（от амплитуды） 0.1%
5.0F9.64 Время роста частоты колебаний 0.1～3600.0с 0.1с
5.0F9.65 Время спада частоты колебаний 0.1～3600.0с 0.1с

Состояние колебательной 
системы при аварии питанияF9.59 0: Запомнить

1: Не запоминать 01

Группа FA (Параметры защиты)

0.000F9.68 Задающая длина 0.000～65.535(км) 0.001км
0.000F9.69 Текущая длина 0.000～65.535(км) 0.001км
1.000F9.70 Фактор длины 0.100～30.000 0.001
1.000F9.71 Калибровка длины 0.001～1.000 0.001
10.00F9.72 Длина окружности вала 0.10～100.00см 0.01км
1024F9.73 Разрешение (импульс/оборот) (X7) 1～65535 1

0Управления длинойF9.67 0: Отключен
1: Включен 1

0Токовое ограничение в зоне 
ослабления поляFA.07

0: ограничено значением параметра FA.06
1: ограничено скорректированным значением
 параметра FA.06

1

40Ограничение тока при работе 
на постоянной скоростиFA.09

0～100 1

0%
Уровень обнаружения 
отсутствия нагрузкиFA.11 0～100% от номинального тока ПЧ

0：Защита выключена 1%

Зависит 
от модели

Ограничение роста тока 
при ускоренииFA.08 0～100

0: Защита выключена 1

5.0FA.10
Время обнаружения 
отсутствия нагрузки 0.1c～60.0c 0.1с

Защита при просадке 
напряженияFA.02 0: Выключена

1：Включена (отобр. как ошибка ПЧ) 01

Уровень просадки напряжения
в контуре постоянного токаFA.03 Для 220В：180～280В

Для 380В：330～480В 1В 200В
350В

Уровень превышения напряжения 
в контуре постоянного токаFA.04 Для 220В：350～390В

Для 380В：600～780В 1В 370В
660В

Ограничение роста напряжения 
в контуре постоянного тока 
при замедленииFA.05

0～100
0: Защита отключена 1

Зависит 
от модели

160%
120%1%FA.06 Порог токового ограничения 

(только для V/F-управления)
G: 80％～200％ от номинального тока ПЧ 160%
P: 80％～200％ от номинального тока ПЧ 120%

Фактор защиты при перегрузке двигателяFA.01 20.0%～120.0% 100.0%0.1%

111FA.00 Защита двигателя при 
перегрузке

Компонент ПЧ Жизненный циклБайт1A000H (1A00H)Состояние ПЧ 0: управление с панели управления
1: управление с внешних клемм
2: управление по протоколу обмена
3: резервБит 7

Бит 0

Программные функции для 
дискретного входа X3 
(когда F8.21 отличен от нуля,
по умолчанию как функция 
№ 60)

F7.02

Программные функции для 
дискретного входа X4 
(В случае, если в параметре 
F8.21 установлено значение, 
отличное от нуля, то 
заводская настройка 
соответствует программной 
функции NO.61)

F7.03

16, 17, 18: Многоскоростной режим 2, 3, 4
19: Время ускорения/замедления TT1
20: Время ускорения/замедления TT2
21: Канал поступления управляющих команд 1
22: Канал поступления управляющих команд 2
23: Запрет ускорения/замедления
24: Запрет работы частотного преобразователя
25: Переключение управляющих команд на 
задания частоты панель управления 
26: Переключение управляющих команд задания 
частоты на управление с клемм
27: Переключение управляющих команд задания
частоты на интерфейс RS485
28: Обнуление частоты дополнительного канала
29: Переключение канала задания частоты А 
и канала K*B
30: Переключение канала задания частоты A 
и канала A+K*B
31: Переключение канала задания частоты A 
и канала A-K*B
32: зарезервировано
33: Вход управления ПИД-регулятора
34: Вход паузы ПИД-регулятора
35: Запуск режима колебательной частоты
36: Пауза режима колебательной частоты
37: Сброс статуса режима колебательной частоты
38: Вход запуска ПЛК
39: Вход паузы ПЛК
40: Вход сброса ПЛК
41: Сброс значения счетчика в «ноль»
42: Запуск счетчика
43: Запуск таймера
44: Сброс показаний таймера
45: Импульсный вход (только для входа X6)
46: Сброс информации о длине
47: Импульсный вход длины (только для входа X6)
48: Переключение управления Скорость/момент
49: Запрет управления моментом
50~57: зарезервировано
58: Старт/Стоп
59: Вращение двигателя разрешено
60, 61, 62: Блокировка1, 2, 3
63：Старт/Стоп для импульсного управления
64：Переключение канала задания частоты A на В 
и дальнейшая работа
65~99：зарезервировано

29: Ограничение момента
30: Сигнал превышения моментом 
установленного значения
31: Внешний мотор 1
32: Внешний мотор 2
33: Сигнал счетчика рабочих часов
34～49: Циклы работы при 
многоскоростном управлении или при 
использовании внутреннего ПЛК
50: Сигнал работы
51: Сигнал при превышении температурой 
установленного порога
52～99：резерв

41

71

Программные функции для
дискретного входа X5 
(В случае, если в параметре 
F8.21 установлено значение, 
отличное от нуля, то 
заводская настройка 
соответствует программной 
функции NO.62)

F7.04
81

Программные функции для 
дискретного входа X6
Высокоскоростной 
импульсный вход. 
В случае если в параметре 
F8.21 установлено значение, 
отличное от нуля, то з
аводская настройка с
оответствует программной 
функции NO.63）

F7.05 01

Программные функции 
для дискретного входа X7F7.06 451

Примеры:

01

F7.21
Программируемый 
релейный выход R2

0 ◆F7.07 Резерв — —

Время цифровой 51F7.08 1～10
1 единица - 2мс от времени сканирования

01F7.09

Выполнение программных 
функций, присвоенных 
дискретным входам, при 
подаче напряжения питания

0: Запрет выполнения
1: Разрешение выполнения

01F7.11 Режим управления 
Пуск/Стопом

0: Двухпроводный режим 1
1: Двухпроводный режим 2
2: Трехпроводный режим 1
3: Трехпроводный режим 2

0: Нет функции
1: Прямое вращение двигателя
2: Обратное вращение двигателя
3: Сигнал ошибки
4: Сигнал пороговой частоты (FDT1)
5: Сигнал пороговой частоты (FDT2)
6: Сигнал нахождения частоты в заданном
диапазоне (FAR)
7: Вращение на «нулевой» частоте
8: Выходная частота достигла верхнего
ограничения
9: Выходная частота достигла нижнего 
ограничения
10: Задающая частота достигла нижнего 
ограничения в режиме вращения
11: Предупреждение при перегрузке
12：Выходной сигнал счетчика
13: Сигнал сброса счетчика
14: Привод готов
15: Закончен один цикл при 
многоступенчатом режиме управления
16：Закончена текущая ступень при 
многоступенчатом режиме управления
17: Достигнуто верхнее и нижнее 
ограничение частоты в режиме работы 
«колебательной частоты»
18: Активно токовое ограничение
19: Активно ограничение напряжения 
в контуре постоянного тока
20: Сигнал при падении напряжения 
в контуре постоянного тока
21: Сигнал о спящем состоянии
22：Сигнал аварии (Пропадание сигнала 
ПИД-регулятора, ошибка при обмене 
данными по RS485, ошибка связи с панелью 
управления, ошибка записи/чтения EEPROM, 
пропадание сигнала энкодера, и т.д.)
23: Сигнал аналогового входа AI1＞AI2
24: Достиг установленной длины
25: Достиг установленного времени
26: Динамическое торможение
27: Торможение постоянным током
28: Торможение магнитным потоком

0 ◆F7.13 Резерв — —

01F7.18 Дискретный выход Y1 
(Тип: открытый коллектор)

01F7.19 Дискретный выход Y2 
(Тип: открытый коллектор)

31F7.20 Программируемый 
релейный выход R1

0.0
F7.14 Время задержки дискретного

выхода Y1, Y2 0.0～100.0с 0.1с
F7.15

0.0
F7.16 Время задержки релейного 

выхода R1, R2 (в разработке) 0.0～100.0с 0.1с
F7.17

001F7.10 Логика работы дискретных 
входов (X1～X8)

0～FFH
0 – положительная логика, т.е. вход 
активируется при его коммутации
с общей клеммой.
1 – отрицательная логика, т.е. вход 
активируется при его отключении 
от общей клеммы.

Скорость изменения 
значения частоты 
«Уменьшение, увеличение»  

1.000.01 Гц/сF7.12 0.01～50.00Гц/с

0～3H
0: Положительная логика
1: Отрицательная логика

01F7.22 Логика дискретных выходов 
(Y1～Y2)

Заданный диапазон 
нахождения частоты (FAR) 10.0%0.1%F7.23 0.0～100.0％*【F0.15】

(Максимальная частота)
Метод определения 
пороговой частоты FDT1 01F7.24

0: По задающей скорости
1: По определяемой скорости

Метод определения 
пороговой частоты FDT2 01F7.27 0: По задающей скорости

1: По определяемой скорости

50.00F7.25 Значение пороговой частоты
 FDT1

0.00Гц～【F0.16】
(Верхнее ограничение частоты)

0.01Гц

2.0%F7.26 Отклонение от частоты FDT1 0.0～100.0%*【F7.25】 0.1%

25.00F7.28 Значение пороговой 
частоты FDT2

0.00Гц～【F0.16】
(Верхнее ограничение частоты) 0.01Гц

4.0%F7.29 Отклонение от частоты FDT2 0.0～100.0%*【F7.28】 0.1%

0F7.32 Значение счетчика 【F7.33】～65535 1
0F7.33 Пороговое значение счетчика 0～【F7.32】 1

0: Уставка параметра
1: Аналоговый вход AI1
2: Аналоговый вход AI2
3: Импульсный вход
4: Интерфейс обмена данными по RS485

01F8.01 Канал управляющего 
сигнала для ПИД-регулятора

0: Аналоговый вход AI1
1: Аналоговый вход AI2
2: Сумма сигналов AI1+AI2
3: Разность сигналов AI1-AI 2
4: Max. значение сигналов каналов｛AI1，AI2｝
5: Min. значение сигналов каналов｛AI1，AI2｝
6: Импульсный вход
7: Интерфейс обмена данными по RS485

01F8.03 Канал обратной связи
для ПИД-регулятра

50.0%F8.02
Задающее значение для 
ПИД-регулятора (для уставки 
«0» параметра F8.01)

0.0～100.0% 0.1%

31F7.30
Действия после достижения 
счетчиком заданного 
значения

0: Остановка счета, остановка выходного 
модуля
1: Остановка счета, продолжение работы 
выходного модуля
2: Циклический счет, остановка выходного 
модуля
3: Циклический счет, продолжение работы 
выходного модуля

31F7.34
Действия после достижения 
таймером заданного 
значения

0: Остановка счета времени, остановка выходного модуля
1: Остановка счета времени, продолжение работы выходного
модуля
2: Циклический счет времени, остановка выходного модуля
3: Циклический счет времени, продолжение работы 
выходного модуля

Условия включения счетчика 11F7.31
0: Считать при подаче напряжения питания
1: Считать в режиме вращения, 
останавливать счет в режиме останова

5.00F8.05 Пропорциональная составляющая KP 0.01～100.00 0.01
0.05F8.06 Интегральная составляющая Ti 0.01～10.00с 0.01c

Функция к выполнению Формат кадра

Условия включения таймера 11F7.35
0: Считать время при подаче напряжения питания
1: Считать время в режиме вращения, останавливать 
счет в режиме останова

Разряд «единицы» дисплея панели управления:
Знак ПИД-регулирования 0: положительный
1: отрицательный
Разряд «десятки» дисплея панели управления: 
Пропорциональное регулирование
0: интегральное регулирование при постоянстве 
пропорциональной составляющей
1: интегральное регулирование при автоматичски 
изменяющейся пропорциональной составляющей 
Разряд «сотни» дисплея панели управления:
Интегральное регулирование 0: остановка интегрального 
регулирования в случае достижения частотой верхнего 
или нижнего предела регулирования
1：продолжение интегрального регулирования в случае 
достижения частотой верхнего или нижнего предела 
регулирования
Разряд «тысячи» дисплея панели управления: резерв

0001F8.04 Расширенные настройки 
ПИД-регулятора

Режим работы 
ПИД-регулятора 01F8.00

0: Автоматический
1: Вручную с помощью клеммы управления,
привязанной к соответствующей  функции

Дифференциальная 
составляющая Td 0.000.01cF8.07 0.01～10.00 с

0.0：выключена

0.0%F8.09 Предел ошибки 0.0～100.0% 0.1%
0.00F8.10 Уставка частоты 0.00～Верхнее ограничение частоты 0.01Гц
0.0F8.11 Время удержания на частоте F8.10 0.0～3600.0c 0.1s

Время сканирования T 0.100.01cF8.08 0.01～10.00с
0.00：автоматически

0: Отключен
1: Активен, когда, например, давление стало
 меньше или больше установленного 
порога перехода в спящий режим
2: Активен, когда, например, давление
 и частота имеют стабильное значение

11F8.12 Спящий режим

Метод останова при 
переходе в спящий режим 01.00F8.13 0: Управляемый останов двигателя

1: Свободное вращение двигателя

Предел отклонения сигнала 
обратной связи от задающего
значения для перехода в режим сна

0.5%0.1%F8.14
0.0～20.0％ Замечание: функционирует 
только если в параметре F8.12 установлено 
значение «2»

Разрешение подачи воды 
(F8.21-F8.24 не поддерживаются 
аппаратной частью)

01F8.21
0: Отключено
1: Управление по импульсному входу активно
2: Управление по импульсному входу активно

Порог выхода из спящего 
режима

90.0%0.1%F8.16
0.0～200.0％
Замечание: Порог измеряется в % от 
задающего значения (например, давления)

100.0%0.1%F8.15 Порог перехода 
в спящий режим

0.0～200.0％ Замечание: функционирует 
только если в параметре F8.12 установлено 
значение «1». Порог измеряется в % от 
задающего значения (например, давления)

100.0F8.17 Время задержки перехода в режим сна 0.0～3600.0с 0.1Sс
5.0F8.18 Время задержки при выходе из сна 0.0～3600.0с 0.1с

10.0
F8.19 Время задержки для подключения/ 

отключения дополнительного насоса 0.0～3600.0с 0.1с
F8.20

48.0F8.23 Время опроса 0.0～6000.0с 0.1ч

10.00F8.25 Диапазон датчика 0.00～60.00 (МПа、Кг) 0.01
5.00F8.26 Настройка давления 0.00～【F8.25】(МПа、Кг) 0.01
0.3F8.27 Задержка запуска главного насоса 0.0～3600.0c 0.1с

Время задержки подачи/
снятия сигнала с клеммыF8.22 0.0～6000.0с 0.10.1с

Нижний предел частоты 
для отключения насосаF8.24 0.0～600.00Гц 35.000.01Гц

1.00F8.29 Пропорциональный коэффициент усиления КР2 0.01～100.00 0.01
0.10F8.30 Integration time Ti2 0.01～10.00s 0.01с

Режим запуска вспомогательного 
насоса F8.28 0：Прямой пуск

1: Плавный пуск 01

0.0F9.29 Время работы на ступени «3» 0.0～65535.5 с (мин) 0.1с (мин)
0F9.30 Время ускорения/замедления на ступени «4» 0～3 1

0.0F9.31 Время работы на ступени «4» 0.0～65535.5 с (мин) 0.1с (мин)
0F9.32 Время ускорения/замедления на ступени «5» 0～3 1

0.0F9.33 Время работы на ступени «5» 0.0～65535.5 с (мин) 0.1с (мин)
0F9.34 Время ускорения/замедления на ступени «6» 0～3 1

0.0F9.35 Время работы на ступени «6» 0.0～65535.5 с (мин) 0.1с (мин)
0F9.36 Время ускорения/замедления на ступени «7» 0～3 1

0.0F9.37 Время работы на ступени «7» 0.0～65535.5 с (мин) 0.1с (мин)
0F9.38 Время ускорения/замедления на ступени «8» 0～3 1

0.0F9.39 Время работы на ступени «8» 0.0～65535.5 с (мин) 0.1с (мин)
0F9.40 Время ускорения/замедления на ступени «9» 0～3 1

0.0F9.41 Время работы на ступени «9» 0.0～65535.5 с (мин) 0.1с (мин)
0F9.42 Время ускорения/замедления 

на ступени «10» 0～3 1
0.0F9.43 Время работы на ступени«10» 0.0～65535.5 с (мин) 0.1с (мин)
0F9.44 Время ускорения/замедления 

на ступени «11» 0～3 1
0.0F9.45 Время работы на ступени«11» 0.0～65535.5 с (мин) 0.1с (мин)
0F9.46 Время ускорения/замедления 

на ступени «12» 0～3 1
0.0F9.47 Время работы на ступени«12» 0.0～65535.5 с (мин) 0.1с (мин)
0F9.48 Время ускорения/замедления 

на ступени «13» 0～3 1
0.0F9.49 Время работы на ступени«13» 0.0～65535.5 с (мин) 0.1с (мин)
0F9.50 Время ускорения/замедления 

на ступени «14» 0～3 1
0.0F9.51 Время работы на ступени«14» 0.0～65535.5 с (мин) 0.1с (мин)
0F9.52 Время ускорения/замедления 

на ступени «15» 0～3 1
0.0F9.53 Время работы на ступени«15» 0.0～65535.5 с (мин) 0.1с (мин)
0F9.54 Резерв — —

Время интегрирования Ti2F8.31 0.01～10.00с
0.0：нет дифференциации 0.000.01с

Отсечка верхнего предела 
ПИД-регулятораF8.32 【F8.33】～300.00Гц 50.000.01Гц

Отсечка нижнего предела PID
частота 0.000.01ГцF8.33

-300.00Hz～【F8.32】
Примечание. Если частота ниже
-99,99 Гц, вам нужно установить биты F0,18 на 1

Группа F9 (Параметры многоскоростного и ПЛК управления, толчкового режима и режима заданной длины)
20.00F8.40 Частота сна 0.00Гц～【F0.16】 0.01Гц

01F9.00 Режим работы ПЛК

0: Останов после выполнения одного цикла
1: Сохранение значения частоты после выполнения 
одного цикла
2: Выполнение циклов в ограниченном времени
3: Циклическая работа

0F9.05
Единица измерения 
времени для ПЛК

0: с
1: мин 1

Количество циклов при 
цикличном режиме работы ПЛКF9.04 1～65535 11

5.00F9.06 Частота 0 -верхнее ограничение частоты ~ верхнее ограничение частоты 0.01Гц
10.00F9.07 Частота 1 -верхнее ограничение частоты ~ верхнее ограничение частоты 0.01Гц
15.00F9.08 Частота 2 -верхнее ограничение частоты ~ верхнее ограничение частоты 0.01Гц
20.00F9.09 Частота 3 -верхнее ограничение частоты ~ верхнее ограничение частоты 0.01Гц
25.00F9.10 Частота 4 -верхнее ограничение частоты ~ верхнее ограничение частоты 0.01Гц
30.00F9.11 Частота 5 -верхнее ограничение частоты ~ верхнее ограничение частоты 0.01Гц
40.00F9.12 Частота 6 -верхнее ограничение частоты ~ верхнее ограничение частоты 0.01Гц
50.00F9.13 Частота 7 -верхнее ограничение частоты ~ верхнее ограничение частоты 0.01Гц
0.00F9.14 Частота 8 -верхнее ограничение частоты ~ верхнее ограничение частоты 0.01Гц
0.00F9.15 Частота 9 -верхнее ограничение частоты ~ верхнее ограничение частоты 0.01Гц
0.00F9.16 Частота 10 -верхнее ограничение частоты ~ верхнее ограничение частоты 0.01Гц
0.00F9.17 Частота 11 -верхнее ограничение частоты ~ верхнее ограничение частоты 0.01Гц
0.00F9.18 Частота 12 -верхнее ограничение частоты ~ верхнее ограничение частоты 0.01Гц
0.00F9.19 Частота 13 -верхнее ограничение частоты ~ верхнее ограничение частоты 0.01Гц
0.00F9.20 Частота 14 -верхнее ограничение частоты ~ верхнее ограничение частоты 0.01Гц
0.00F9.21 Частота 15 -верхнее ограничение частоты ~ верхнее ограничение частоты 0.01Гц

0F9.22 Время ускорения/замедления на ступени «0» 0～3 1
0.0F9.23 Время работы на ступени «0» 0.0～65535.5 с (мин) 0.1с (мин)
0F9.24 Время ускорения/замедления на ступени «1» 0～3 1

0.0F9.25 Время работы на ступени «1» 0.0～65535.5 с (мин) 0.1с (мин)
0F9.26 Время ускорения/замедления на ступени «2» 0～3 1

0.0F9.27 Время работы на ступени «2» 0.0～65535.5 с (мин) 0.1с (мин)
0F9.28 Время ускорения/замедления на ступени «3» 0～3 1

Сохранение информации 
ПЛК после снятия 
напряжения питания

01

Запуск ПЛКF9.01
0: Автоматически
1: Вручную, с помощью клеммы управления,
 привязанной к соответствующей программной функции

01

F9.02
0: Не сохранять
1: Сохранять текущую ступень и частоту

0: перезапустить с первого этапа
1: начать с этапа, где водитель
останавливается (неисправность)
2: начать с этапа, где водитель
останавливается (ошибка) на записанной частоте

01F9.03 Повторный запуск ПЛК

◆

Колебательный режимF9.55 0: Отключен
1: Включен 01

Метод запуска 
колебательного режима 01F9.56

0: Автоматически
1: Вручную, с помощью дискретного входа, 
привязанного к соответствующей функции

10.0
Время задержки выдачи 
предупреждения о перегрузке

FA.13 0.0～30.0с 0.1с

1.0Время задержки при 
пропадании фазы на входеFA.16 0.0～30.0с 0.1с

0.0%Уровень определения
пропадания сигнала обратной связи

FA.21 0.0～100.0% 0.1%

10.0Время определения пропадания 
сигнала обратной связиFA.22 0.0～3600.0с 0.1с

65.0°CПорог превышения
 температуры

FA.14 0.0°C～90.0°C 0.1°C

50%Предел для защиты при 
пропадании фазыFA.17 0％～100％ от номинального тока ПЧ 1%

Зависит 
от модели

0: Выключена
1: Выключена по входу, включена для выхода
2: Включена по входу, выключена для выхода
3: Включена

1FA.15 Действие при пропадании 
фазы на входе и выходе

1.00～10.00
1.00: Функция защиты выключена
Замечание：При обнаружения перекоса тока в фазах и 
пропадания фазы используется общий предел, 
установленный в параметре FA.17 и выдается 
одинаковое сообщение об ошибке E-13.

1.00—FA.18 Фактор обнаружения 
перекоса тока в фазах

0: Выключена
1: Выдача предупреждающего сообщения и 
продолжение работы с характеристиками 
на момент пропадания сигнала
2: Защитное отключение
3: Выдача предупреждающего сообщения и 
замедление до «нулевой частоты» в 
соответствии с уставками параметров

01FA.20 Действие при пропадании 
сигнала обратной связи 
ПИД-регулятора

0FA.19 Резерв — — ◆

0FA.23 Резерв — — ◆
0: Защитное отключение
1: Выдача предупреждающего сообщения и 
продолжать работу
2: Выдача предупреждающего сообщения и 
останов в соответствии с уставками параметров

11FA.24
Действие при возникновении 
ошибки обмена данными 
по протоколу RS485

0Действие при ошибке записи
/считывания EEFROMFA.28

0: Защитное отключение
1: Выдача предупреждающего сообщения и продолжать 
работу

1

0: Защитное отключение
1: Выдача предупреждающего сообщения и 
продолжать работу
2: Включение защиты и останов в соответствии 
с уставками параметров

11FA.26 Действие при пропадании 
связи с панелью управления

0.0: Выключено
0.1～100.0с
Замечание：Ошибка при обмене данными 
не учитывается в режиме останова двигателя

5.00.1сFA.25
Время обнаружения ошибки 
при обмене по протоколу 
RS485

Время обнаружения ошибки 
при пропадании связи с ПУ 1.00.1сFA.27 0.0～100.0с

100Время обнаружения защиты 
двигателя от перегрузкиFA.30 0～60000с 1s

150%Порог защиты ПЧ 
от перегрузкиFA.31 0～200%* от номинального тока ПЧ 1%

60Время обнаружения защиты 
ПЧ от перегрузкиFA.32 0～60000с 1с

Порог защиты двигателя от 
перегрузки 150%1%FA.29 0～200%* от номинального тока двигателя

Группа FB (Параметры протокола RS485)

0ПротоколFB.00 0: MODBUS
1: Пользовательский 1

1Адрес в сетиFB.01 0: Широковещательный 
1～247: ведомое устройство 1

0Ответ на передачу данныхFB.05 0: Отвечать на операции записи
1: Не отвечать на операции записи 1

Резерв —
FA.33
FA.35

— 0 ◆

0: 2400б/с
1: 4800 б/с
2: 9600 б/с
3: 19200 б/с
4: 38400 б/с
5: 115200 б/с

31FB.02 Скорость обмена данными

Протокол MODBUS RTU
0: нет проверки на четность (N，8，1)
1: проверка на четность (E，8，1)
2: проверка на нечетность (0，8，1)
3: нет проверки на четность (N，8，2)
4: проверка на четность (E，8，2)
5: проверка на нечетность (0，8，2)
Протокол MODBUASCII не поддерживается

11FB.03 Формат данных

Разряд «единицы» дисплея ПУ: режим связи
выбор
0: Общий режим
1: режим MD380
2: режим BD600
3: режим CHF100A
4: режим GD20
Разряд «десятки» дисплея ПУ: выбор 
источника частоты вещания
0: частота настройки хоста
1: Основной источник частоты A
2: Источник частоты хоста B
Сотни бит светодиода: Резерв
Тысячи: зарезервировано

001FB.07 Режим выбора связи

5FB.04 Задержка отклика 0～200мс 1мс

1.00FB.06 Корреляционный коэффициент 0.01～10.00 0.01

Разряд «единицы» дисплея ПУ: 
выбор индикации напряжения 
коммуникационной  шины
0: нормальный дисплей
1: 10-кратное увеличение
2: увеличение в 100 раз
3: в 10 раз меньше
4: Уменьшить в 100 раз
Разряд «десятки» дисплея ПУ: 
выбор текущего дисплея связи
0: нормальный дисплей
1: 10-кратное увеличение

0001

FB.08 Выбор коммуникационного
дисплея

0001FB.08 Выбор коммуникационного
дисплея

Задержка до включения 
режима поиска скоростиFC.15 0.1～5.0с 0.1с 1.0

Быстрота поиска скоростиFC.17 1～125 1 25

Зависит
от модели

Токовое ограничение в 
режиме поиска скоростиFC.16 80％～200％ от номинального тока ПЧ 1%

Группа FC (Дополнительные функциональные параметры)

360В
680В

Значение напряжения в контуре 
постоянного тока для включения 
динамического торможения

FC.01 Тип 220В: 340~380В
Тип 380В: 660~760В 1В

5В
10В

Гистерезис напряжения в контуре 
постоянного тока для работы 
функции динамического торможения

FC.02 Тип 220В:10~100В
Тип 380В: 10~100В 1В

Мощность торможенияFC.03 10～100% 1% 100%

Динамическое торможение 11FC.00
0: Функция выключена
1: Включена во время работы
2: Включена только при замедлении

Задержка повторного запуска 
при пропадании напряжения питанияFC.05 0.0～60.0c 0.1c 5.0

Лимит времениFC.11
0～65535 (ч) 
Примечание: этот параметр не может быть 
инициализирован

1 0

250В
450В

Точка уменьшения частоты вращения 
двигателя при кратковременном 
пропадании напряжения питания

FC.12 Тип 220В: 180~330В
Тип 380В: 300~550В 1В

Повторный запуск после 
пропадания напряжения питания

01FC.04
0: Выключено
1: Пуск с учетом стартовой скорости
2: Пуск в режиме поиска скорости

Количество автоматических 
повторных запусков

01FC.06
0～100
Значение «100» означает неограниченное 
количество повторных стартов

3.0FC.07 Интервал между повторными стартами 0.1～60.0c 0.1

0: режим автоматического управления
1: всегда работает при включении питания
2: Вентилятор работает при температуре
выше 50 °C, и вентилятор не
работать при температуре ниже 45 °C.
3: вентилятор работает при запуске, 
не работает после остановки

01FC.08 Управление вентилятором 
охлаждения

Действия при превышении 
лимита времени 01FC.10

0: Выключено
1: Включено
Примечание: этот параметр не может быть 
инициализирован

Фактор уменьшения частоты 
вращения двигателя при 
кратковременном пропадании 
напряжения питания

01FC.13
0: Функция защиты при кратковременном 
пропадании напряжения питания 
выключена
1～100

0～65535
Замечание 1: после ввода пароля 
изменения в системе вступают в силу 
по истечении 3 мин.

01FC.09 Пароль

0.00～10.00Гц
0.00：Функция выключена 0.000.01ГцFC.14

Управление частотой при 
работе нескольких частотных
 преобразователй на одну 
нагрузку

0001FC.18 Режим широтно-импульсной 
модуляции (ШИМ)

Разряд «единицы» дисплея панели управления:
Метод синтезирования ШИМ 0: семь сегментов 
в полном диапазоне
1: переключение с семи сегментов на пять
Разряд «десятки» дисплея панели управления:
Связь с температурой 0: Функция выключена
1: Функция включена Разряд «сотни» дисплея 
панели управления:
Зависимость несущей частоты ШИМ 0: Функция 
выключена
1: Подстройка низкой частоты, подстройка 
высокой частоты
2: Подстройка отсутствует для низкой частоты 
и присутствует для высокой
3: Подстройка отсутствует для высокой частоты 
и присутствует для низкой
Разряд «тысячи» дисплея панели управления:
Гибкость ШИМ
0: Функция выключена
1: Функция включена

1

1102FC.19 Режим функции 
автоматического 
регулирования напряжения

Разряд «единицы» дисплея панели управления:
Режим работы: 0: Выключено
1: Функция включена постоянно
2: Функция выключена только при 
замедлении двигателя Разряд «десятки» 
дисплея панели правления: 
Сверхмодуляция 
0: Функция выключена 
1: Функция включена 
Разряд «сотни» дисплея панели правления:
Компенсация задержки 
0: Функция выключена 
1: Функция включена
Разряд «тысячи» дисплея панели правления:
Оптимизация гармонических искажений (
в разработке) 
0: Функция выключена 
1-3: режим подавления колебаний 1, 2, 3

5.0%FC.28 Напряжение подавления колебаний 0.0～25.0%*номинальное напряжение двигателя 0.1%

Приоритет многоступенчатого
управленияFC.23 0: Функция выключена 

1: Приоритет выше, чем уставка парам. F0.07 1 0

Приоритет толчкового
управления 01FC.24

0: Функция выключена 
1: Функция управления имеет наивысший 
приоритет при управлении двигателем

Верхний предел частоты 
подавления пульсацийFC.26 0.00～300.00Гц 0.01 50.00

Коэффициент подавления
колебанийFC.27 1～500 1 50.00

Разряд «единицы» дисплея панели управления:
Активация аналогового выхода A02 и импульсного 
выхода D0
0: активен аналоговы выход A02
1: Активен импульсный выход D0
Разряд «десятки» дисплея панели управления:
Функция OC (в разработке)
0: Функция выключена 1: Функция включена
Разряд «сотни» дисплея панели управления:
Функция OU1 (в разработке)
0: Функция выключена 1: Функция включена
Разряд «тысячи» дисплея панели управления: резерв

0101FC.25 Специальные функции

Разряд «единицы» дисплея панели управления:
прямой выбор функции
0: недействительный
1: действительный
Разряд «десятки» дисплея панели управления:
аварийный сигнал превышения крутящего момента "A-05"
выбор дисплея
0: отображать
1: не отображать
Разряд «сотни» дисплея панели управления: резерв
Разряд «тысячи» дисплея панели управления: резерв

001FC.30 Выбор специальной функции

С проверкой четности Старт 1 2 3 4 5 6 7 8 Чет. Стоп

Код команды Описание
03 Чтение множества регистров
06 Запись в отдельный регистр
10 Последовательная запись множества регистров
13 Чтение отдельного регистра

Старт 1 2 3 4 5 6 7 8 СтопБез проверки четности

Разряд «единицы» дисплея панели управления:
отбор по волнам
токоограничение ускорения
0: недействительно
1: действительный
Разряд «десятки» дисплея панели управления:
поволновое ограничение тока
выбор замедления
0: недействительно
1: действительный
Разряд «сотни» дисплея панели управления:
Выбор по волнам
Ограничение тока и постоянная скорость
0: недействительно
1: действительный
Разряд «тысячи» дисплея панели управления: 
Выбор защиты от перенапряжения
0: недействительно
1: действительный

00111FC.29
Поволновое ограничение
тока и защита от
перенапряжения

Для панели управления с ЖК
дисплеем. Язык отображения 01FE.00

0: Китайский
1: Английский
2: Резерв

0: Толчковое управление
1: Переключение направлений вращения
2: Сброс частоты, выбранной клавишами ▲/▼
3: Переключение между местным и удаленным 
управлением (в разработке)
4: Резерв

01FE.01 Функция клавиши FUNC

0: Функционирует только при управлении с панели 
частотного преобразователя
1: Функционирует как при управлении с панели, так и при 
управлении с помощтю клемм
2: Функционирует как при управлении с панели, так и при 
управлении по интерфейсу обменна данными
3: Функционирует при всех способах управления

31FE.02 Функция клавиши STOP/RST

Аварийный режим, 
нажатием клавиш STOP + RUNFE.03

0: Выключен
1: Включен, двигатель переводится в свободное 
вращение

1 1

Фактор коррекции 
отображения скоростиFE.05 0.01～100.00 0.01 1.00

Фактор коррекции отображения 
скорости (с энкодером) (в разработке)FE.07 1～100 1 70

Отображаемое в режиме вращения 
двигателя действующее значение 1FE.08 0～57 1 0

Отображаемое в режиме вращения 
двигателя действующее значение 2FE.09 0～57 1 5

Отображаемое в режиме останова 
двигателя действующее значение 1FE.10 0～57 1 1

0000
FE.12

Режим отображения 
параметров

Разряд «единицы» дисплея панели управления:
Режим отображения функциональных параметров 
0: Отображение всех параметров 
1: Отображение только тех параметров, значения которых 
отличаются от заводских уставок
2: Отображение только тех параметров, значения которых 
были изменены после последней подачи напряжения 
питания Разряд «десятки» дисплея панели управления:
Режим отображения параметров действующих значений 
0: Отображение всех основных параметров
1: Циклично менять отображение основных и 
дополнительных параметров (интервал – 1с)
Разряд «сотни» дисплея
панели управления: резерв
Разряд «тысячи» дисплея
панели управления: резерв

1

Отображаемое в режиме останова 
двигателя действующее значение 2FE.11 0～57 1 13

1.00FE.04 Фактор коррекции отображения 
при регулировании 0.01～100.00 0.01

1.00FE.06 Фактор коррекции отображения 
линейной скорости 0.01～100.00 0.01

0FE.15 Функция копирования
параметров

0: Выключено
1: Загрузка параметров в панель управления ПЧ
2: Загрузка всех функциональных параметров в ПЧ
3: Загрузка всех функциональных параметров в ПЧ, 
кроме параметров двигателя
Замечание1: При выборе загрузки параметров 
программное обеспечение частотного 
преобразователя осуществляет проверку на 
соответствие значений параметров характеристикам 
целевого частотного преобразователя, зависящим от 
его мощности. Если обнаружено несоответствие, то 
данные параметры целевого частотного 
преобразователя останутся без изменений
Замечание2: Функцию копирования имеет только
 панель управления KB2. Попытка копирования 
параметров с помощью стандартной панели 
управления приведет к ошибке.

1

01FE.13 Инициализация параметров

0: Выключено
1: Возврат к заводским уставкам параметров 
(кроме параметров двигателя)
2: Возврат к заводским уставкам всех 
параметров
3: Сброс ошибки

0: Разрешить изменение все параметров 
(некоторые параметры недоступны для 
изменения в режиме вращения)
1: Разрешить изменение значений только
 параметров F0.12, F0.13 и F0.14
2: Разрешить изменение значений только 
параметра FE.14
Замечание: указанные выше ограничения 
не распространяютяс на данный параметр 
и параметр F0.00

01FE.14 Защита от записи

5. Протокол обмена данными

5.1 Протокол Modbus RTU

5.2 Адреса регистров и коды команд

5.2.1 Поддерживаемые коды команд

Функции регистра  Адрес
Вход команд управления 0x2000
Чтение параметров действующих значений 0xD000 ( 0x1D00 ) ～ 0xD039 ( 0x1D39 )
MODBUS задающая частота 0x2001
MODBUS задающий момент 0x2002
MODBUS PID выходная частота 0x2003
MODBUS PID значение обратной связи 0x2004

Управление аналоговым выходом MODBUS AO1

5.2.2 Адреса регистров

При обмене данными по протоколу Modbus RTU каждый байт делится на 2 шестнадцатиричных значения по 4 
бита. Главным преимуществом данного метода обмена является более высокая плотность передачи по сравнению 
с протоколом Modbus ASCII. При этом вся информация должна передаваться непрерывно.
1) Формат байта
Система кодирования：8 двоичных бит, шестнадцатиричных 0-9, A-F.
Биты данных： 1 стартовый бит, 8 бит данных (посылаются, начиная с меньшего), 1 стоповый бит, бит проверки 
четности (опционально) (см. последовательность бит в кадре данных Modbus RTU).
Зона проверки на наличие ошибок передачи：проверка контрольной суммы (CRC)。
2) Последовательность бит в кадре данных Modbus RTU

0x2005 ( 0～7FFF represent 0%～100% )
Управление аналоговым выходом MODBUS AO2 0x2006 ( 0～7FFF represent 0%～100% )

Импульсный выход DO MODBUS 0x2007 ( 0～7FFF represent 0%～100% )
Управление цифровым выходом MODBUS 0x2008
Уставки параметров

5.2.3 Команда 03H осуществляет чтение множества параметров (максимум 8 значений последовательно)

Адрес 01H
Команда 03H

Контрольная сумма (CRC high) 95H

Начальный адрес 
хранения данных

00H
01H

Количество 
информации (байт)

00H

Контрольная сумма (CRC low) CBH

02H

Формат запроса:

Описание формата запроса:

01H - адрес частотного преобразователя в сети
03H - код чтения
0001H – Начальный адрес хранения данных (соответствует 
параметру  F0.01 на панели управления)
0002H – количество пунктов меню, т.е. два F0.01 и F0.02
95CBH – 16 бит значения контрольной суммы

Адрес 01H
Команда 03H
Кол-во информации *2 04H

Контрольная сумма (CRC high) BAH

Данные 1 [2 байта]
00H
64H

Данные 2 [2 байта]
00H

Контрольная сумма (CRC low) 07H

64H

Формат ответа:

Описание формата ответа:

 01H - адрес частотного преобразователя в сети
03H - код чтения
04H - Количество информации*2
0064H – Чтение значение параметра F0.01
0064H - Чтение значение параметра F0.02
BA07H - 16 бит значения контрольной суммы

0x0000～0x0F15

Прочитать значение параметров F0.01 и F0.02
Запрос： 01H  03H  0001H  0002H  95CBH
Ответ：01H  03H  04H  0064H  0064H  BA07H

Прочитать значение параметра F2.01
Запрос： 01H  03H  0201H  0001H  D472H
Ответ：01H  03H  02H  000FH  F840H

Прочитать действующее значение параметра 
d-00 (адрес D000H и 1D00H взаимозаменяемые)

Ответ：01H  03H  02H  1388H  B512H
Запрос： 01H  03H  1D00H  0001H  8266H

Запрос： 01H  03H  D000H  0001H  BCCAH

Ответ：01H  03H  02H  1388H  B512H

Прочитать состояние ПЧ при его останове 
(адрес A000H и 1A00H взаимозаменяемые, 
см. описание состояния частотного 
преобразователя при вращении двигателя)

Ответ：01H  03H  02H  0040H  B9B4H
Запрос： 01H  03H  1A00H  0001H  8312H

Запрос： 01H  03H  A000H  0001H  A60AH

Ответ：01H  03H  02H  0040H  B9B4H

Прочитать сообщение об ошибке E-19 
(адрес E000H и 1E00H взаимозаменяемые, 
см. описание кодов ошибок)

Ответ：01H  03H  02H  0013H  F989H
Запрос： 01H  03H  1E00H  0001H  8222H

Запрос： 01H  03H  E000H  0001H  B3CAH

Ответ：01H  03H  02H  0013H  F989H

Прочитать предупреждающее сообщение A-18 
(адрес E001H и 1E01 взаимозаменяемые, 
см. описание предупреждающих сообщений)

Ответ：01H  03H  02H  0012H  3849H
Запрос： 01H  03H  1E01H  0001H  D3E2H

Запрос： 01H  03H  E001H  0001H  E20AH

Ответ：01H  03H  02H  0012H  3849H

Проверка пользовательского пароля 
（адрес AD00H и 1C00H взаимозаменяемые）

Ответ:  01H  06H  AD00H  0001H  68A6H
Запрос:   01H  06H  1C00H  0001H  4F9AH

Запрос:   01H  06H  AD00H  0001H  68A6H

Ответ:  01H  06H  1C00H  0001H  4F9AH

Примеры： 

Функция к выполнению Формат кадра

Прямое вращение двигателя
Запрос:   01H  06H  2000H  0001H  43CAH
Ответ:  01H  06H  2000H  0001H  43CAH

Обратное вращение двигателя (реверс)
Запрос:   01H  06H  2000H  0009H  420CH
Ответ:  01H  06H  2000H  0009H  420CH

Останов
Запрос:   01H  06H  2000H  0003H  C20BH
Ответ:  01H  06H  2000H  0003H  C20BH

Свободное вращение
Запрос   01H  06H  2000H  0004H  83C9H
Ответ:  01H  06H  2000H  0004H  83C9H

Сброс ошибки
Запрос:   01H  06H  2000H  0010H  43CAH
Ответ:  01H  06H  2000H  0010H  43CAH

Толчок в прямом направлении
Запрос:   01H  06H  2000H  0002H  03CBH
Ответ:  01H  06H  2000H  0002H  03CBH

Толчок в обратном направлении
Запрос   01H  06H  2000H  000AH  020DH
Ответ:  01H  06H  2000H  000AH  020DH

Установить значение параметра F8.00 в «1»
Запрос:   01H  06H  0800H  0001H  4A6AH
Ответ:  01H  06H  0800H  0001H  4A6AH

Задающая частота MODBUS 40Гц
Запрос:   01H  06H  2001H  0FA0H  D642H
Ответ:  01H  06H  2001H  0FA0H  D642H

Задающее значение MODBUS PID – регулятора 5В
Запрос:   01H  06H  2003H  01F4H  721DH
Ответ:  01H  06H  2003H  01F4H  721DH

Значение обратной связи MODBUS 
PID - регулятора 4В

Запрос:   01H  06H  2004H  0190H  C237H
Ответ:  01H  06H  2004H  0190H  C237H

Задающее значение момента MODBUS 80%

Проверка ограничивающего пароля
（адрес AD01H и 1C01H взаимозаменяемые）

Ответ:  01H  06H  AD01H  0002H  7967H
Запрос:   01H  06H  1C01H  0002H  5E5BH

Запрос:   01H  06H  AD01H  0002H  7967H

Ответ:  01H  06H  1C01H  0002H  5E5BH

Запрос:   01H  06H  2002H  0320H  22E2H
Ответ:  01H  06H  2002H  0320H  22E2H

Аналоговый выход MODBUS AO1 управляющий 
выход 5В

Запрос：01H  06H  2005H  3FFFH  C3BBH
Ответ：01H  06H  2005H  3FFFH  C3BBH

Аналоговый выход MODBUS Выход управления 
AO2 10 В

Запрос：01H  06H  2006H  7FFFH  027BH
Ответ：01H  06H  2006H  7FFFH  027BH

MODBUS импульсный выход DO выход 
управления 25 кГц

Запрос：01H  06H  2007H  3FFFH  627BH
Ответ：01H  06H  2007H  3FFFH  627BH

Клемма цифрового выхода MODBUS Y1 
управление выход

Запрос：01H  06H  2008H  0001H  C208H
Ответ：01H  06H  2008H  0001H  C208H

5.2.4 Команда 06H осуществляет запись одиночного регистра

Адрес 01H
Команда 06H

Контрольная сумма (CRC High) 43H

Начальный адрес
хранения данных

20H
00H

Количество информации 
(2 байта)

00H

Контрольная сумма (CRC Low) CAH

01H

Формат запроса:

Описание формата запроса:

01H - адрес частотного преобразователя в сети
06H – код записи
2000H – адрес команды управления
0001H – команда прямого вращения
43A1H - 16 бит значения контрольной суммы 

Адрес 01H
Команда 06H

Контрольная сумма (CRC High) 43H

Начальный адрес
хранения данных

20H
00H

Количество информации 
(2 байта)

00H

Контрольная сумма (CRC Low) CAH

01H

Формат ответа:

Описание формата ответа:

При правильном запросе возвращает такой же вариант ответа

5.2.5 Команда 10H осуществляет запись множества параметров последовательно

Адрес 01H
Команда 10H

Контрольная сумма (CRC High) 2EH

Начальный адрес 
хранения данных

01H
00H

Количество информации 
(байт)

00H

Контрольная сумма (CRC Low) 3EH

02H
Количество информации*2 04H

Данные 1 (2 байта)
00H
01H

Данные 2(2 байта)
00H
02H

Формат запроса:

Описание формата запроса:
 01H - адрес частотного преобразователя в сети
10H – код записи
0100H - Начальный адрес хранения данных (соответствует параметру 
F0.01 на панели управления)
0002H – количество регистров
04H – сумма байт (2*количество регистров)
0001H – Значение параметра F1.00
0002H - Значение параметра F1.01
2E3EH - 16 бит значения контрольной суммы

Адрес 01H
Команда 10H

Контрольная сумма (CRC High) 40H

Начальный адрес 
хранения данных

01H
00H

Количество информации 
(байт)

00H

Контрольная сумма (CRC Low) 34H

02H

Формат ответа:

Описание формата ответа:
01H - адрес частотного преобразователя в сети
10H – код записи
0100H –параметр F1.00
0002H – количество записываемых пунктов меню записи, 
т.е. 2 параметра F1.00 и F1.01
4034H - 16 бит значения контрольной суммы

Примеры: 

Функция к выполнению Формат кадра

Установить значения параметров 
F1.00, F1.01 в 1 и 0.02 соответственно

Запрос:   01H  10H  0100H  0002H  04H  0001H  0002H  2E3EH
Ответ:  01H  10H  0100H  0002H  4034H

Установить вращение вперед и 
задающую частоту 50Гц

Запрос:   01H  10H  2000H  0002H  04H  0001H  1388H  36F8H
Ответ:  01H  10H  2000H  0002H  4A08H

Установить в параметре F1.00 
значение 1

Запрос:   01H  10H  0100H  0001H  02H  0001H  7750H
Ответ:  01H  10H  0100H  0001H  0035H

5.2.6 Команда 13H осуществляет чтение одиночного параметра (включая атрибут, минимальное значение, 
максимальное значение)

5.3 Функции других адресных регистров

Адрес 01H
Команда 13H

Контрольная сумма (CRC High) 45H

Начальный адрес 
хранения данных

00H
0CH

Количество информации 
(байт)

00H

Контрольная сумма (CRC Low) CBH

04H

Формат запроса:

Описание формата запроса:
01H - адрес частотного преобразователя в сети
13H – команда чтения
000CH – начальный адрес (соответствует параметру F0.12 
на панели управления)
0004H – количество регистров
45CBH - 16 бит значения контрольной суммы

Адрес 01H
Команда 13H

Контрольная сумма (CRC High) 28H

Начальный адрес 
хранения данных

00H
12H

Данные 1 (2 байта)
13H
88H

Данные 2 (2 байта)
03H
22H

Данные 3 (2 байта)
00H
00H

Данные 4 (2 байта)
13H

Контрольная сумма (CRC Low) 31H

88H

Формат ответа:

Описание формата ответа:
01H - адрес частотного преобразователя в сети
13H – команда чтения
000CH - начальный адрес (соответствует параметру F0.12 
на панели управления)
1388H – значение параметра
0322H – значение атрибута параметра
0000H – минимальное значение парамера
1388H – максимальное значение парметра
2831H - 16 бит значения контрольной суммы

Примеры: 

Функция к выполнению Формат кадра

Прочитать значение параметра F0.12
Запрос:   01H  13H  000CH  0001H  85CAH  
Ответ:  01H  13H  02H     1388H  B1D2H

Прочитать значение параметра F0.12 
и его атрибут

Запрос:   01H  13H  000CH  0002H  C5CBH 
Ответ:  01H  13H  04H     1388H  0322H  FCE4H

Прочитать значение параметра F0.12, 
его атрибут и минимальное значение

Запрос:   01H  13H  000CH  0003H  040BH 
Ответ:  01H  13H  06H     1388H  0322H  0000H  628BH

Прочитать значение параметра F0.12, 
его мин. и макс. значение

Запрос:   01H  13H  000CH  0004H  45CBH 
Ответ:  01H  13H  08H   1388H  0322H  0000H 1388H 2831H

Функция Адрес Описание
ЗначениеБитыБайт

Байт1
A000H (1A00H)Состояние частотного

 преобразователя

0: нет функции
1: предупреждение о перегрузкеБит7

0: нет функции
1: сохранение при снятии напряжения питанияБит 4

0: инвертер 220В
1: инвертер 380В
2: инвертер 660В
3: инвертер 1140В

Бит 6～Бит 5

0: нет функции
1: сброс ошибкиБит 3

0: нет функции
1: статическая самонастройка
2: динамическая самонастройка

Бит 2～Бит 1

Байт0A000H (1A00H)Состояние ПЧ

0: нет функции
1: напряжение в контуре постоянного тока 
находится в заданном диапазоне

Бит 6

0: нет функции
1: пониженное напряжениеБит 5

0: нет функции
1: толчковый режимБит 4

0: прямое направление вращения
1: обратное направление вращенияБит 3

Адрес E000H и 1E00H взаимозаменяемые (см. таблицу кодов 
ошибок и пример чтения командой 03H)Чтение кода ошибки E000H (1E00H)

Адрес E001H и 1E01H взаимозаменяемые (см. таблицу 
предупреждающих сообщений и пример чтения командой 03H)

Чтение предупреж-
дающего сообщения E001H (1E01H)

Адрес AD00H и 1C00H взаимозаменяемые (см. пример записи 
командой 06H)

Проверка пользова-
тельского пароля AD00H (1C00H)

Адрес AD00H и 1C00H взаимозаменяемые (см. пример записи 
командой 06H)

Проверка ограничи-
вающего пароля AD01H (1C01H)

1: Ускорение
2: Замедление
3: Работа на постоянной скорости

Бит 2～Бит 1

0: состояние останова
1: состояние вращения двигателяБит 0

5.8 Сообщения об ошибках передачи ниформации из ответов ведомого устройства

Код ошибки Описание
Недоступный параметр01H
Недоступный адрес02H
Некорректная информация03H
Некорректная длина регистра04H
Ошибка контрольной суммы CRC05H
Параметр не может быть изменен при вращении двигателя06H
Некорректные изменения значений параметров07H
Некорректная команда управления ведущего устройства08H
Параметры защищены паролем09H
Ошибка введения пароля0AH

Замечание：
1) В вышеприведенных примерах, для большей наглядности, адрес частотного преобразователя в сети был 01. Являясь 
ведомым устройством в сети, частотному преобразователю может быть присвоен адрес из диапазона 1～247. Если 
какая-либо информация в формате запроса/ответа изменяется, то необходимо пересчитать контрольную сумму. 
Программный код по вычислению 16 битной контрольной суммы может быть загружен из сети интернет.
2) Начальный адрес действующих значений - D000. Адрес любого действующего значения вычисляется с помощью суммы 
его кода в шестнадцатиричном виде относительно начального адреса. Например, начальное действующее значение – d - 00, 
ему соответствует адрес D000H (1D00H). Требуется считать действующее d - 18, 18-00=18, в шестнадцатиричной системе 
числу 18 соответствует число 12H. Тогда адресом для чтения действующего значения d - 18 будет являться D000H+12H = 
D012H (1D00H+12H = 1D12H). Адрес D000H и 1D00H взаимозаменяемые.
3) В случае, когда ведомое устройство сообщает об ошибке при обмене данными, формат ответа выглядит следующим 
образом:
Адрес частотного преобразователя в сети + (80H+код ошибки) + 16 битная контрольная сумма. Например, если ведомое 
устройство высылает ответное сообщение 01H + 83H + 04H + 40F3H, тогда 01H – адрес ведомого устройства в сети, 83H это 
сумма 80H+03H – означает ошибку чтения, 04H – некорректная длина данных, 40F3H -16 битная контрольная сумма.

Таблица 6-1 (A) Диагностика и устранение неисправностей

Таблица 6-1 (B) Диагностика и устранение неисправностей

6.2  Некорректная работа и способы ее устранения
При работе приводной системы возможна некорректная работа частотного преобразователя. В таблице 
приведены возможные варианты некорректной работы и меры по восстановлению работоспособности.

Проверьте целостность линии связи панели управления с частотным 
преобразователем, а также целостность разъема панели управления. 
Измерьте напряжение внутреннего источника питания, чтобы убедиться в 
корректности его работы.

Плохой контакт в цепи потенциометра задания скорости или колебания 
амплитуды сигнала задающей частоты. Перейдите в режим цифрового задания 
частоты или увеличте постоянную времени фильтра аналогового сигнала.

Варианты некорректной работы Возможные причины и меры по восстановлению работоспособности

Не работает дисплей 
панели управления

Двигатель вибрирует Нагрузка на валу двигателя очень большая. Необходимо уменьшить нагрузку

Проверьте напряжение и целостность питающей сети. Убедитесь, что 
подключение входной силовой питающей сети выполнено в соответствии
 с приведенной документацией.

Двигатель 
не 
вращается

Двигатель не может корректно 
выполнить ускорение/замедление

Двигатель вращается, но не может 
быть реализовано управление 
скоростью

Колебания скорости при 
вращении двигателя

Неправильное направление 
вращения двигателя

Проверьте, присутствует ли команда на запуск двигателя на вращение
Проверьте, не установлена ли задающая частота в значение «0»

Не работает дисплей 
панели управления, 
но внутренний 
зарядный индикатор
 функционирует

Слишком большая нагрузка, недостаточен выходной крутящий момент. 
Увеличьте начальный подъем напряжения (буст) при выборе метода управления 
по V/F – характеристике. Если принятые меры не помогли, перейдите в режим с 
автоматическим бустом. В конечном случае используйте векторный режим. 
Проверьте соответствие значений параметров двигателя уставкам параметров, 
выполните процедуру самонастройки.

Включение функции защиты от повышенного напряжения при замедлении.
Увеличьте время замедления.

Несоответствие мощности двигателя и частотного преобразователя. 
Установите параметры двигателя в соответствии с реальными значениями.

Отсутствуют признаки 
неисправности

Проверьте, не находится ли частотный преобразователь в состоянии 
ошибки, а также был ли произведен сброс ошибки после ее возникновения, 
не находится ли он в состоянии повторного старта при пропадании 
напряжения питающей сети, находится ли он в состоянии выполнения цикла 
программы или в режиме многоскоростного управления. Проверьте, не 
находится ли он в специфических состояниях работы или в состоянии ожидания. 
Восстановите заводские уставки параметров.

Режим группового привода. Выберите режим работы с ручной настройкой 
начального подъема напряжения (буста).

Проверьте, соответствует ли сигнал изменения скорости вращения с 
выбранным источником задающей частоты.

Некорректная установка времени ускорения/замедления.  Увеличьте уставки данных параметров

Установлено слишком низкое значение токового предела. Увеличьте значение

Некорректное значение несущей частоты ШИМ. Слишком большая нагрузка может
 вызывать колебания выходной частоты.

Некорректная уставка значений нижнего и верхнего ограничения частоты

Проверьте, не является ли нагрузка слишком тяжелой, не неходится ли 
частотный преобразователь в состоянии ограничения напряжения или тока.

Серьезное несоответствие параметров частотного преобразователя и 
двигателя. Установите параметры двигателя в соответствии с реальными значениями.

Задающее значение частоты слишком низкое или установлено низкое 
значение пропорциональной составляющей.

Частые изменения нагрузки. Уменьшите данные изменения.

Выходные фазы U, V, W частотного преобразователя должны быть подключены 
соответственно к фазам U, V, W двигателя

Установите направление вращения на обратное (реверс) (F0.21=1)
Может быть вызвано пропаданием одной из выходных фаз. Незамедлительно 
проверьте подключение двигателя

6. Неисправности и методы их устранения

6.1 Информация об ошибках и возможные неисправности
При возникновении в процессе работы каких-либо аварийных ситуаций и неисправностей, частотный преобразователь мгновенно блокирует свой 
выходной силовой модуль и переходит в режим защиты. При этом на дисплей панели управления будет выдаваться сообщение о текущей ошибке, и 
будет подсвечиваться светодиодный индикатор ALM. При возникновении данной ситуации необходимо пользоваться нижеприведенной таблицей 
6-1 для определения возможной причины возникновения аварийной ситуации и принятия надлежащих мер по ее устранению. Если после 
проведенных мероприятий сообщение об ошибке появилось вновь, необходимо связаться с сервисной службой ООО «Магоста-Групп».

Код ошибки Описание Возможные причины Меры по устанению

Перегрузка по току 
 при ускорении

Перегрузка по току 
при замедлении

Установлено слишком маленькое 
время ускорения (в том числе при 
самонастройке)

Увеличте значение времени ускорения

Осуществляется запуск 
вращающегося двигателя

Установите режим торможения постоянным 
током перед запуском или выберите режим
 поиска скорости

E-01

E-02

Низкая мощность ПЧ Замените ПЧ на более мощный

Установлено слишком 
маленькое время замедления 
(в том числе при самонастройке)

Увеличьте время замедления

Слишком высокий момент 
инерции нагрузки

Подключите соответствующий тормозной 
резистор и, при необходимости, тормозной 
прерыватель

Некорректная настройка V/F - характеристики Измените настройку V/F – характеристики или установите начальный 
подъем напряжения (буст)

Низкая мощность ПЧ Замените ПЧ на более мощный

Перегрузка по току 
при работе на 
постоянной скорости

Перегрузка по 
напряжению при 
ускорении

E-03

E-04

Резкое изменение 
поведения нагрузки

Проверьте нагрузку и уменьшите ее 
возможные изменения

Осуществляется запуск 
вращающегося двигателя

Установите режим торможения постоянным
током перед запуском или выберите режим 
поиска скорости

Нагрузка, способная 
отдавать энергию

Подключите соответствующий тормозной 
резистор и, при необходимости, тормозной 
прерыватель

Некорректное напряжение питающей 

сети(в том числе при самонастройке) Проверьте источник питания

Низкое напряжение питающей сети Проверьте напряжение и целостность питающей сети

Низкая мощность ПЧ Замените ПЧ на более мощный

2～3 годаВентилятор охлаждения
4～5 летЭлектролитический конденсатор
5～8 летПечатная плата

Перегрузка по 
напряжению при 
замедлении

Перегрузка по 
напряжению при 
работе на постоянной 
скорости

Низкое напряжение 
в контуре 
постоянного тока

Двигатель 
перегружен

Перегружен 
выходной силовой 
модуль

Отсутствует нагрузка 
выходного силового 
модуля

Ошибка 
функционального 
модуля

Пропадание фазы входного 
напряжения

Пропадание фазы выходного
напряжения или дисбаланс 
выходного тока

E-05

E-06

E-07

E-08

E-09

E-10

E-11

E-12

E-13

Слишком высокий момент 
инерции нагрузки

Подключите соответствующий тормозной 
резистор и, при необходимости,
 тормозной прерыватель

Нагрузка, способная 
отдавать энергию

Подключите соответствующий тормозной 
резистор и, при необходимости, 
тормозной прерыватель

Установлено слишком 
маленькое время замедления 
(в том числе при самонастройке)

Увеличте значение времени замедления

Некорректное напряжение 
питающей сети Проверьте напряжение и целостность питающей сети

Некорректная настройка V/F – 
характеристики или начального 
подъема напряжения

Измените настройку V/F – характеристики или 
установите начальный подъем напряжения (буст)

Двигатель заклинен или произошло 
резкое изменение нагрузки Проверьте нагрузку

Некорректная уставка фактора 
защиты при перегрузке двигателя 
FA0.01

Измените уставку

Некорректная настройка V/F – 
характеристики или начального 
подъема напряжения

Измените настройку V/F – характеристики или 
установите начальный подъем напряжения (буст)

Некорректное напряжение 
питающей сети или 
отключение главного контактора

Проверьте напряжение и целостность 
питающей сети или обратитесь к 
дистрибьютеру

Ошибка обмена 
данными панели 
управления

E-18
Повреждена линия связи 
панели управления с 
внутренним контроллером

Замените линию связи

Несоответствие мощностных 
характеристик между силовым 
модулем и двигателем

Обратитесь к дистрибьютеру

Помехи на каналах RS485

Проверьте, является ли кабель обмена данными 
экранированным, правильно ли выполнено 
подключение. Рассмотрите возможность 
использования фильтрующего конденсатора.

Некорректное напряжение 
питающей сети Проверьте напряжение и целостность питающей сети

Низкое напряжение питающей сети Проверьте напряжение и целостность питающей сети

Низкое напряжение питающей сети Проверьте напряжение и целостность питающей сети
Установлено слишком маленькое 
время ускорения Увеличте значение времени ускорения

Значение выходного тока 
меньше, чем уставка порога 
обнаружения отсутствия нагрузки FA.11 Проверьте нагрузку

Короткое замыкание на 
выходе Проверьте подключение двигателя

Мгновенный перегруз по 
току выходного силового модуля

См. описание действий при перегрузке 
по току

Некорректная работа внутреннего 
контроллера или сильные э-м помехи Обратитесь к дистрибьютеру

Пропадание одной из фаз 
U, V, W выходного напряжения

Проверьте подключение выходного 
силового кабеля

Несоответствие скоростей 
обмена с ведущим устройством

Установите одинаковые скорости обмена

Пробой фазы выходного 
напряжения на землюE-14

Перегрев радиатора 1E-15

Резерв Резерв

Перегрев радиатора 2E-16

Ошибка обмена 
данными по RS485E-17

Разрушение или повреждение 
канала охлаждения Почистите канал охлаждения

Ошибка внешнего 
устройства

Ошибка определения 
значения тока

E-19

E-20

Ошибка 
самонастройки 
двигателя

E-21

Многофункциональный 
дискретный вход, которому 
присвоена функция ошибки 
внешнего устройства замкнут

Снимите сигнал с входа и сбросьте 
сообщение об ошибке. Проанализируйте 
причину возникновения ошибки.

Некорректное задание 
параметров двигателя Измените значения параметров двигателя

Ошибка в цепях датчиков 
Холла или цепях усиления

Внешний источник питания 
поврежден Обратитесь к дистрибьютеру

Плохой контакт в цепях внутреннего 
силового модуля и в цепях датчиков 
Холла

Разрушение или повреждение 
канала охлаждения

Почистите канал охлаждения или 
замените вентилятор

Слишком большая нагрузка 
на валу двигателя Замените ПЧ на более мощный

Поврежден силовой модуль Обратитесь к дистрибьютеру
Пропадание фазы входного 
напряжения Проверьте напряжение и целостность питающей сети

Ошибка чтения/записи 
EEPROME-22

Ошибка при загрузке пара-
метров из ПУ в ПЧ

Проверьте подключение панели управления
Ошибка копирования 
параметровE-23

Ошибка EEPROM Обратитесь к дистрибьютеру

Превышение допустимой температуры 
окружающей среды

Примите меры по уменьшению температуры 
окружающей среды

Поврежден вентилятор Замените вентилятор

Таймаут при обмене данными Повторите попытку обмена данными

Ошибка при загрузке пара-
метров в панель управления Проверьте подключение панели управления

Таймаут при самонастройке Проверьте подключение двигателя

Попытка загрузки пара-
метров из ПУ в ПЧ без 
предварительного копирования
параметров в саму ПУ

Скопируйте значения параметров в панель 
управления, и только затем загрузите их в 
частотный преобразователь

Значение сигнала обратной связи 
ниже, чем уровень определения 
пропадания сигнала обратной 
связи (FA.21)

Измените настройку параметра FA.21

Ошибка копирования 
параметровE-23

Вышло время работы 
частотного преобразователя Обратитесь к дистрибьютеруОграничение работы 

ПЧ по времениE-26

Отсутствие сигнала 
обратной связи при 
ПИД - регулировании

E-24

Значение сигнала обратной связи 
ниже, чем уровень определения 
пропадания сигнала обратной связи

Измените настройку параметра
Отсутствие сигнала 
обратной связи по 
напряжению

E-25

Поврежден провод сигнала 
обратной связи Проверить проводку обратной связи

220 0.4 ≥200 0.04 380 7.5 ≥65 0.5

Резерв Резерв
Ошибка обмена 
данными сопроцессораE-27

Резерв РезервОтсутствие сигнала 
обратной связи энкодера

E-28

Резерв РезервБольшие колебания
скорости вращенияE-29

Ошибка при превышении скоростиE-30 Резерв Резерв

7.1 Плановое техническое обслуживание

7. Обслуживание

Приложение A：Выбор тормозного резистора

На вероятность появления неисправности влияют множество факторов, таких как темпертатура окружающей среды, влажность, запыленность, 
старение внутренних компонент частотного преобразователя. Поэтому для надежной и бесперебойной работы частотного преобразователя 
необходимо выполнять плановое и периодическое техническое обслуживание. При ежедневной работе частотного преобразователя необходимо 
обращать внимание на следующие моменты:
1) Повышенный шум и вибрации подключенного двигателя;
2) Повышенное выделение тепла частотным преобразователем или двигателем;
3) Повышенная рабочая температура окружающей среды;
4) Выходной ток частотного преобразователя при работе под нагрузкой соответствует своему обычному значению;
5) Вращение вентилятора охлаждения частотного преобразователя происходит нормально, без посторонних шумов.

7.2 Периодическое обслуживание
Для обеспечения продолжительной и бесперебойной работы частотного преобразователя необходимо проводить периодическое техническое 
обслуживание с учетом жизненного цикла внутренних компонент. Жизненного цикла внутренних компонент зависит от множества факторов, в том 
числе от условий эксплуатации. В нижеприведенной таблице представлен приблизительный жизненный цикл отдельных компонент частотного 
преобразователя.

Периодическое техническое обслуживание необходимо выполнять, в зависимости от условий эксплуатации, 
каждые 3 или 6 месяцев

1) Проверить затяжку винтов клемм внешних электрических соединений. В случае ослабления крепления винты необходимо подтянуть;

2) Проверить подключение силовых кабелей. Убедиться, что отсутствует нагрев мест подключения силовых проводников к клеммам частотного 

преобразователя, а также самих проводников;

3) Проверить силовые кабели и кабели управления на наличие повреждений, особенно повреждений изоляции;

4) Проверить надежность опрессовки наконечников силовых проводников, а также износ изоляционного покрытия на них (термоусадочный 

кембрик, изолента и т.д.);

5) Очистить корпус, радиатор и внутренние печатные платы от пыли;

6) Проверить сопротивления изоляции частотного преобразователя.

Перед проведением процедуры проверки сопротивления изоляции частотного преобразователя необходимо отключить его от питающей сети и от 

двигателя, а также необходимо накоротко замкнуть входные/выходные силовые клеммы. Затем можно осуществить проверку сопротивления 

изоляции на корпус. Для проверки необходимо пользоваться мегаомметром с тестовым напряжением 500В.

Запрещается проводить процедуру проверки сопротивления изоляции одной из фаз, это может привести к выходу частотного преобразователя из 

строя. По завершении процедуры не забудте удалить перемычки с силовых клемм частотного преобразователя.

7) Проверить сопротивления изоляции обмоток двигателя.

Перед проведением процедуры проверки сопротивления изоляции обмоток двигателя не забудте отключить его от частотного преобразователя. В 

противном случае частотный преобразователь будет поврежден.

Выполняемые процедуры：

220 0.75 ≥120 0.08 380 11 ≥43 0.8
220 1.5 ≥75 0.15 380 15 ≥32 1
220 2.2 ≥50 0.2 380 18.5 ≥25 1.3
220 3 ≥40 0.3 380 22 ≥22 1.5
220 4 ≥30 0.3 380 30 ≥16 2.5
220 5.5 ≥20 0.4 380 37 ≥16 4
220 7.5 ≥15 0.5 380 45 ≥16 4.5
220 11 ≥10 0.8 380 55 ≥8 5.5
380 0.4 ≥800 0.04 380 75 ≥8 7.5
380 0.75 ≥400 0.08 380 90 ≥8*2 4.5*2
380 1.5 ≥200 0.15 380 110 ≥8*2 5.5*2
380 2.2 ≥150 0.2 380 132 ≥8*2 6.5*2
380 3 ≥120 0.3 380 160 ≥2.5 16
380 4 ≥110 0.3 380 185 ≥2.5 20
380 5.5 ≥90 0.4 380 200 ≥2.5 20
380 220 ≥2.5 22 380 375 ≥2.5*2 17*2
380 250 ≥2.5*2 12.5*2 380 400 ≥2.5*3 14*3
380 280 ≥2.5*2 14*2 380 450 ≥2.5*3 15*3
380 315 ≥2.5*2 16*2 380 550 ≥2.5*3 17*3
380 355 ≥2.5*2 17*2

Напряжение
(В)

Мощность
(кВт)

Тормозной
резистор

(Ом)

Мощность
Резистора

(кВт)

Напряжение
(В)

Мощность
(кВт)

Тормозной
резистор

(Ом)

Мощность
Резистора

(кВт)

Информация：

Условия гарантии：

Наименование 

                Модель

    Дата покупки

Продукт соответствует стандартам качества.

Имя покупателя

Адрес покупателя

Контактный телефон

Гарантийный талон

Сертификат

Инспектор

            Дата 

1. С даты первоначальной отгрузки мы гарантируем бесплатную гарантию на 12 месяцев и платное 
обслуживание в течение жизни;

2. Неисправность изделия, вызванная следующими причинами, не входит в 12-месячную гарантию:
(1) Пользователи выполнили неправильную операцию в соответствии с руководством пользователя;
(2) Оборудование было отремонтировано или модифицировано пользователем без согласия производителя;
(3) Неисправность, вызванная работой вне стандартной области применения;
(4) Аномальное старение или неисправность результатом которой являются условия рабочей среды;
(5) Ущерб, причиненный форс-мажорными обстоятельствами, такими как землетрясение, пожар, наводнение, 
удар молнии, аномальное напряжение или другие стихийные бедствия; 
(6) Повреждения, вызванные неправильной доставкой или внешней силой.
3. Производитель оставляет за собой право отказать в гарантийном обслуживании при следующих условиях:
(1) Повреждение до неузнаваемости торговой марки, товарного знака, серийного номера, заводской таблички 
и других знаков производителя;
(2) Оплата не завершена в соответствии с договором;
(3) Преднамеренное сокрытие от нашего поставщика послепродажного обслуживания неправильной работы 
во время настройки, подключения, эксплуатация, техническое обслуживание или другой процесс.
4. В случае неисправности продукции производитель оставляет за собой право доверить решение гарантийных 
вопросов другим лицам.

Время снижения частотыF8.34 0.1-100.0с
Примечание: полезно только при F8.12=3 2.00.1с

Снижение частоты
времени обнаруженияF8.35 0.1-100.0с

Примечание: полезно только при F8.12=3 0.00.1с

Время ожидания перед
уменьшением частотыF8.36 0.1-100.0с

Примечание: полезно только при F8.12=3 10.00.1с

Время ожидания перед
снижением частотыF8.37 【F8.38】-100%

Примечание: полезно только при F8.12=3. 95.0%0.1%

Нижний порог снаF8.38 【F8.37】-【F8.16】
Примечание: полезно только при F8.12=3. 90%0.1%

Снижение частоты
амплитудыF8.39 0.00-50.00

Примечание: полезно только при F8.12=3. 2.000.01

2: увеличение в 100 раз
3: в 10 раз меньше
4: Уменьшить в 100 раз
Разряд «Сотни» дисплея ПУ:
Выбор отображения рабочей частоты
0: нормальный дисплей
1: 10-кратное увеличение
2: увеличение в 100 раз
3: в 10 раз меньше
4: уменьшить светодиод в 100 раз
Разряд «Сотни» дисплея ПУ: Зарезервировано

Зависит 
от модели

Начальная частота 
подавления пульсацийFC.20 0.00～300.00Гц 0.01

0～100 0: Функция выключена
1: автоматический энергосберегающий режим
Заметка: экономия энергии действительна 
только для управления V/F.

0FC.21 Торможение магнитным потоком 0～100  0: Функция выключена 1

01FC.22 Фактор экономии энергии

0: Место единиц на ПУ
1: Место десятков на ПУ
2: Место сотен на ПУ
3: Место тысяч на ПУ: резерв

11FE.16
Стартовый бит энкодера FM
выбор

0FE.17 Выбор специальной функции — —

5.6 Формат команды управления (см. примеры команды 06H

Адрес Бит Описание
резервБит 7～Бит 5

2000H

РезервБит 7～Бит5

2008H 
(выводится по позиции 1, закрывается 
по позиции 0)

0: нет функции
1: сброс ошибкиБит 4

0: прямое направление вращения двигателя
1: обратное направление вращения двигателя (реверс)

Бит 3

100: свободный останов
011: управляемый останов
010: запуск толчкового режима
001: запуск на вращение

Бит 2～Бит 0

Программируемый релейный выход R2Бит 3
Программируемый релейный выход R1Бит 2

Выходная клемма открытого коллектора Y2Бит 1
Выходная клемма открытого коллектора Y1Бит 0

5.7 Атрибуты параметров

Бит Описание
резервБит 15
менюБит 14
системныйБит 13
Возврат к заводским уставкам параметровБит 12
Память EEPROMБит 11

SignБит 8

Десятичная точкаБит 2～Бит 0

"○": 01 
"×": 10 
"◆": 11 
"◇": 00

Бит 10～Бит 9

1: 00000
В: 00001
A: 00010
Об/мин: 00011
Гц: 00100
%: 00110
с: 01000

кГц: 01100
кВт: 01010
Ом: 01110
мс: 01001
мА: 01011
км: 01101
см: 01111

мс: 10001
Гц/с: 10000
мГн: 10010
C: 10011
м/с: 10100
ч: 10101
кВтч: 10110

Бит 7～Бит 3

5.4 Сообщения об ошибках

Код 
ошибки

Сообщение
на ПУ

Описание ошибки

Ошибка отсутствует——0000H
Перегрузка по току при ускоренииE-010001H

Перегрузка по току при замедленииE-020002H
Перегрузка по току при работе на постоянной скоростиE-030003H

Перегрузка по напряжению при ускоренииE-040004H
Перегрузка по напряжению при замедленииE-050005H

Перегрузка по напряжению при работе 
на постоянной скоростиE-060006H

Низкое напряжение в контуре постоянного токаE-070007H
Перегрузка двигателяE-080008H

Перегрузка силового модуля ПЧE-090009H
Отсутствие нагрузки силового модуля ПЧE-10000AH

Авария функционального модуляE-11000BH
Пропадание фазы входного напряженияE-12000CH

Пропадание фазы выходного напряжения или 
дисбаланс выходных токовE-13000DH

Пробой выходной фазы на землюE-14000EH
Перегрев радиатора 1E-15000FH

Код 
ошибки

Сообщение
на ПУ

Описание ошибки

Перегрев радиатора 2E-160010H
Ошибка обмена данными по протоколу RS485E-170011H
Ошибка обмена данными панели управленияE-180012H

Ошибка внешнего устройстваE-190013H
Ошибка определения значения токаE-200014H

Ошибка при самонастройке двигателяE-210015H
Ошибка чтения/записи EEPROME-220016H

Ошибка при копировании параметровE-230017H
Отсутствие сигнала обратной связи 

при ПИД -регулированииE-240018H
Отсутствие сигнала обратной связи по напряжениюE-250019H

Ограничение работы частотного преобразователя 
по времениE-26001AH

Ошибка обмена данными сопроцессораE-27001BH
Отсутствует сигнал обратной связи энкодераE-28001CH

Слишком большые колебания скорости при работеE-29001DH
Ошибка при превышении скоростиE-30001EH

5.10 Чтение адреса параметра состояния работы инвертора

Код 
ошибки

Сообщение
на ПУ

Описание предупреждения Код 
ошибки

Сообщение
на ПУ Описание предупреждения

5.5 Предупреждающие сообщения

Отсутствует предупреждение——0000H
Предупреждение о перегрузке выходного силового 

модуля частотного преобразователяA-090009H
Предупреждение об ошибке при обмене 

данными по протоколу RS485A-170011H
Предупреждение об ошибке при обмене данными 

панели управленияA-180012H

Предупреждение об ошибке 
при самонастройке двигателяA-210015H

Предупреждение об ошибке чтения/записи EEPROMA-220016H
Предупреждение о пропадании сигнала обратной

 связи при ПИД-регулированииA-240018H

5.9 Адреса параметров

Параметры Адреса
0000H～0016HF0.00～F0.22
0100H～0124HF1.00～F1.36
0200H～0211HF2.00～F2.17
0300H～0308HF3.00～F3.08
0400H～0418HF4.00～F4.24
0500H～0518HF5.00～F5.24
0600H～0623HF6.00～F6.35
0700H～0724HF7.00～F7.36

Параметры Адреса
0800H～0814HF8.00～F8.24
0900H～0949HF9.00～F9.73
0A00H～0A23HFA.00～FA.35
0B00H～0B06HFB.00～FB.06
0C00H～0C19HFC.00～FC.25
0E00H～0E0FHFE.00～FE.15
0F00H～0F15HFF.00～FF.21

D000H (1D00H) ～ D039H (1D39H)d-00～d-57

Выходная частота

Код Адрес
16-ричный

Адрес
10-тичный

Описание функции

d-00 1d00 7424
Установить частотуd-01 1d01 7425

Расчетная частота двигателяd-02 1d02 7426
Основная заданная частотаd-03 1d03 7427
Вспомогательная настройка частотыd-04 1d04 7428

Выходной токd-05 1d05 7429
Выходное напряжениеd-06 1d06 7430

Выходной крутящий моментd-07 1d07 7431
Скорость двигателя (об/мин)d-08 1d08 7432
Коэффициент мощности двигателяd-09 1d09 7433
Скорость бегущей линии (м/с)d-10 1d0a 7434
Установить линейную скорость (м/с)d-11 1d0b 7435

Напряжение шины (В)d-12 1d0c 7436
Входное напряжение (В)d-13 1d0d 7437

Заданное значение ПИД (В)d-14 1d0e 7438
Значение обратной связи 

ПИД-регулятора (В)d-15 1d0f 7439
Аналоговый вход AI1 (В/мА)d-16 1d10 7440

Аналоговый вход AI2 (В)

Код Адрес
16-ричный

Адрес
10-тичный

Описание функции

d-17 1d11 7441
Вход частоты импульсов (кГц)d-18 1d12 7442
Аналоговый выход AO1 (В/мА)d-19 1d13 7443
Аналоговый выход AO2 (В)d-20 1d14 7444
Состояние входного терминалаd-21 1d15 7445
Состояние выходного терминалаd-22 1d16 7446

Рабочее состояние инвертораd-23 1d17 7447

Выходная частота импульсов (Гц)d-25 1d19 7449
Бронированиеd-26 1d1a 7450

Резервированиеd-27 1d1b 7451
Установить значение счетчикаd-28 1d1c 7452
Текущее значение времени (с)d-29 1d1d 7453
Установить значение таймера (с)d-30 1d1e 7454

Текущая длинаd-31 1d1f 7455
Установить длинуd-32 1d20 7456

Многосегментная скорость
текущий номер сегментаd-24 1d18 7448

Предвар.
код ошибки Имя Возможная причина 

неисправности
Меры по устранению 

Перезапустите двигатель
Предупреждение о превышении 
крутящего моментаA-05

A-09

Нагрузка изменена или ненормальна FC.30 установка десяти 
битов 1Мощность инвертора низкая

Тот же E-09Предупреждение о перегрузке инвертора Тот же E-09
A-17 Тот же E-09Аварийный сигнал сбоя связи RS485 Тот же E-09
A-18 Тот же E-18Сбойсвязи с клавиатурой Тот же E-18
A-21 Тот же E-21Сигнализация настройки двигателя Тот же E-21
A-22 Тот же E-22Сигнал ошибки чтения/записи EEPROM Тот же E-22
A-24 Тот же E-24Отключение обратной связи ПИД-регулятора Тот же E-24
A-00 РезервУказывает на отсутствие тревоги Резерв


